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STB 01.01 ROBOTY ROZBIORKOWE | DEMONTA ZOWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji techniczngj wymagania dotyce wykonania robot
rozbidrkowych i demontawych zgodnie z dokumentadechniczm, w zakresie realizacji remontu
pomieszczeé biurowych V kondygnacji budynku przy ul. Stowadite8 w Poznaniu.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres rob6t obgtych ST
W zakres rob6t wchodzi wykonanie:

a) rozebranigcianek dziatowych, posadzek
b) demonta sufitbw podwieszanych
C) skucia oktadzirsciennych z ptytek ceramicznych

d) skucia oktadzin podtogowych z ptytek ceramicznych
e) demonta oktadzin podtogowych z wyktadzin PCV

f) demonta krat stalowych okiennych i drzwiowych

Q) demonta osciezy drzwiowych

h) przekucia i wykucia w murach i stropach

) wywiezienie materiatdw z rozbidrki i demouta na wysypisko, z kosztami wysypiska

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa 2godne z ustay Prawa budowlanego, wydanymi do niej
rozporadzeniami wykonawczymi, nomenklaguPolskich Norm, aprobat technicznych, a mianowicie:
a)roboty budowlane przy wykonywaniu robét rozbigekoh naley rozumi€ wszystkie prace
budowlane zwizane z wykonaniem robét zgodnie z ustaleniami gtojeymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykanajwyzej wymienione roboty budowlane

c) procedura — dokument zapewn@j jakas¢, jak, kiedy, gdzie i kto” procedura me by
zasgpiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokii@aog technicznej, zawiergjdane opisuice
przedmiot i wymagania jakoiowe wykonania robét

15 Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodidaw dokumentagj
projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu robét rozbidrkowych i demartdavych naley przestrzegaogolnych przepiséw
bhp, p-pa , wiedzy i sztuki budowlanej.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Materialy rozbiorkowe zostan zagospodarowane przez Wykonaww sposOb wskazany w
dokumentacji projektowej za watkiem grzejnikow ktére podlegajponownemu mont@wi oraz
stolarce drzwiowej i innych materiatdbw w uzgodniemiinwestorem.

2.2 Zakres asortymentowy

Zakres asortymentowy materialéw rozbiorkowyefiitie maliwy do jednoznacznego olkdlenia w
trakcie realizacji prac.

3. SPRZET



3.1 Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogdllne wymagania dotygze sprztu podano w ST 00.04 ,Wymagania ogdlne”

3.2 Sprzet do wykonywania robot rozbidrkowych

Wykonawca przyspujacy do wykonywania rob6t powinien wykazaie mozliwoscia korzystania z
elektronarzdzi i drobnego spetu budowlanego, uniiwiajacego bezpieczne i sprawne
wykonywanie robot rozbiérkowych i demoatavych.

Wskazuje si Wykonawcy na konieczié zastosowania specjalistycznych maszyn iadee, o
krétkich terminach realizacji rob6t, wykorzysiaj uradzenia hydrauliczne, pneumatyczne oraz
elektryczne .

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotycace transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.05 ,Wymagania ogélne”

4.2 Transport materiatdw demontaowych i rozbiérkowych

Transport materiatbw demontavych i rozbiorkowych naly wykona& zgodnie z  wymogami
przepisow transportu drogowego i bezpigstea tadunkuSrodki transportu powinny zabezpieéza
zaladowane materiaty demowntave przed niekontrolowanym wysypywaniem i ugrat

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00ri Mia ogoine”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolagodnie z umow oraz za jaké&t
wykonywanych robo6t, za ich zgoditoz dokumentagj projektows oraz poleceniami Inspektora
nadzoru. Prace powinny bywykonywane bezpgoednio pod nadzorem autoréw dokumentacji
projektowe; .

Zakres prac powinien lbykazdorazowo uzgadniany z Inspektorem nadzoru, a ikbé¢a odbierana
przy udziale autoréw dokumentacji projektowe;j.

5.2 Wytyczne prowadzenia robot

Prowadzenie robot rozbiorkowych nafe powierzye  firmie posiadajcej déwiadczenie w
wykonywaniu tego typu rob6t i mgjej odpowiednie zaplecze sptawe do prowadzenia tego typu
robot.

Roboty naley prowadzé pod statym nadzorem osoOb posiadgch odpowiednie kwalifikacje
zawodowe oraz die dagwiadczenie przy tego typu robotach

. Materiaty z rozbiorki wywoz na bieaco, nie dopuszcza do jego gromadzenia na
sktadowisku przyobiektowym. Inne materialy poddawalekcji na bigaco i mazliwie szybko usuaé
lub zagospodarowa

. Przy wyjezdzie poza teren budowy sprawéldazdorazowo bezpiecastwo tadunku przed
przypadkowym wypadrciem z pojazdu, oraz czystokot pojazdow. Materiaty uzyskane z rozbiorki
nalezy utylizowat (wywoz na wysypisko, przekazanie do firm likwigeych materiaty szkodliwe dla
srodowiska)

. Przy wykonywaniu robot natg przestrzegaobownzujacych przepiséw w zakresie BHP i
p.pa. Do wykonywania rob6t mima stosowé jedynie narzdzia kzdace w dobrym stanie
technicznym. Prowadzenie prac rozbiorkowych po kmrgest niedopuszczalne. Ze wadl na
specyfile robot rozbidrkowych zatrudnieni przy tych pracamacownicy musg zostd dodatkowo
przeszkoleni w zakresie BHP

5.3 Opis zapewnienia bezpiechstwa ludzi i mienia



. Szczeglla uwag nalezy zwrock na stosowanie przez pracownikOw zabezpigcze
chrongcych ich przed upadkiem z wyscko m. in. szelek bezpieciéstwa z link, bezpieczéstwa
przymocowan do statych elementdéw konstrukcji aktualnie niebieranych

. Niedopuszczalne jest usuwanie materialtdw rozbidgkabhwz poszczegoélnych kondygnacii
przez zrzut bezpoedni — naley stosowa specjalne zsypy

. Po zakaczeniu wszystkich robét rozbiorkowych teren agleczysci¢, zniwelowa, oraz
wykona ewentualne naprawy chodnikéw, drég wetwmnych itp.

. Przemieszczanie materiatdbw rozbidérkowych po stropieze odbyw& sie jedynie po
dodatkowych podktadach drewnianych

. Kontrolowanie nénosci stropu powinien na biaco sprawdzéakierownik budowy

. Z uwagi na maiwos¢ przechzenia stropu materiat rozbidrkowy powinienébysunety
bezpdrednio po rozbiérce, bez gromadzenia go na stropie

. Niedopuszczalne jest wprowadzanie pracownikéw dokomywania prac na #mzych
kondygnacjach, podczas trwaych robot na kondygnacjach #szych

. Teren prowadzenia robot rozbiérkowych riglegrodzé i oznakowa.

. Prowadzenie prac rozbiérkowych o zmroku jest zaioron

. Podczas prowadzenia robot rozbidérkowych nalerzestrzega przepiséw BHP zawartych w
Dzienniku Ustaw Nr 13 Rozpagdzenia Nr. 93 MBIPMB z 1972 r

. Pracownicy zatrudnieni przy rozbiorce my$g zabezpieczeni w spggzochrony osobistej, a

przy pracach na wysokci w szelki bezpieczestwa

. Przerwy w pracy nalg urzadza o tej samej porze dla wszystkich pracownikow
prowadzcych rozbiork. Zabrania si stanowczo pracy robotnikdw pod nieobeg&noa placu budowy
0s6b posiadagych odpowiednie uprawnienia (kierownik budowy, stei)

. Ustawi tablice ostrzegawczo - informacyjne o tematycd”BH

,TEREN ROZBIORKI — WSTEP WZBRONIONY”

,UWAGA — PRZEXCIE NIEBEZPIECZNE”

,STREFA ROZBIORKI — ZACHOWAJ OSTR@ZNOSC”

,UWAGA — ROBOTY ROZBIORKOWE”

JUWAGA — PRACE NA WYSOKGCI”

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci
Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.07 ,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

Ze wzgkdu na szczegélny charakter robot rozbidérkowych maetazowych wykonawca jest
zobowhzany do bezwzgbinego przestrzegania postanawiealecé Inspektora nadzoru i autorow
dokumentacji projektowe.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00 ,Wgana ogdine”

Zasady przedmiaru i obmiaru robo6t zgodnie ze wskama w ,Przedmiarze robot” pozycjami
katalogowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzyse niezkdne do wykonania robét podstawowych uagle
kalkulowa: w wycenie rob6t podstawowych.

7.2 Wielkosci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okrda sk ha podstawie dokumentacji projektowe; .
8. ODBIOR ROBOT



8.1 Ogdlne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST 00.00 ,Wgané& ogdlne”

8.2 Uznanie robét za poprawne

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty pozytywne viyni

Sprawdzeniu w szczegOlém podlega :

a) zgodnd¢ z dokumentaajtechniczi
b) rodzaj zastosowanych technologii wykonawczych
c) prawidtowaé wykonania

8.3 Rodzaje odbioréw robat.

Roboty podlegaj nastpujacym odbiorom :
a) odbiorowi cgsciowemu technicznemu
b) odbiorowi kacowemu

8.4 Odbidr czsciowy techniczny

Odbidr czsciowy techniczny polega na ocenie §go i jakosci wykonanych robdt w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizad)it i postanowieniami umownymi. Odbioru
czesciowego technicznego robot dokonujes svedlug zasad okénych w umowie. Odbioru

dokonuje Inspektor nadzoru.

8.5 Dokumenty do odbioru kaicowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiortnc&wego robdt jest protokdt odbioru
sporadzony wedtug wzoru ustalonego przez Sgrdamawiagca.

Do odbioru kacowego robot Wykonawca zobawany jest przygotowadokumenty, zawierage w
szczegOlnéci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zramh

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, udokumenidsvarykonania jego zaleie
¢) Dzienniki budowy i Ksigi obmiarow

d) ustalenia technologiczne

e) protokoty odbioréw cgsciowych technicznych

f) inne dokumenty wymagane przez Str@amawiajca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego néglab
gotowe do odbioru kicowego robdét, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny
termin odbioru kacowego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty uzupelniajce kxda zestawione wedtug wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robét uzupetnaglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw rozliczenia finansowego ¢da postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ogolne przepisy bhp i p-po
Projekt organizacji robét rozbiorkowych opracowamgez Wykonawe



STB 01.02 TYNKI

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji techniczngj wymagania dotyce wykonania robot
tynkarskich zgodnie z dokumentaciechniczm, w zakresie realizacji remontu pomieszcze
biurowych V kondygnacji budynku przy ul. Stowackie® w Poznaniu.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres rob6t obgtych ST
W zakres rob6t wchodzi wykonanie :
a) tynkéw gipsowych i gltadzi gipsowych jednowarstwaW scian w standardzie i grubc
zgodnie z dokumentagcprojektows
b) tynkéw cementowo — wapiennych kat. Htian

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STa 2godne z ustay Prawa budowlanego, wydanymi do niej
rozporazdzeniami wykonawczymi, nomenklaguPolskich Norm, aprobat technicznych, a mianowicie

a) roboty budowlane przy wykonywaniu tynkéw - ngleozumie wszystkie prace budowlane
zwiagzane z wykonaniendcianki zgodnie z ustaleniami projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykacaj wyzej wymienione roboty budowlane

c) procedura — procedura w@by¢ zasgpiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokurmogntachnicznej, zawieraj dane
opisupce przedmiot i wymagania jakgowe tynkow

1.5 Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodidaz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu s$cian naley przestrzega zasad podanych w normie PN-70/B-10100 Roboty
tynkowe — tynki zwykile. Wymagania i badania przybimilze; PN-B-10109:1998 Tynki i zaprawy
budowlane. Suche mieszanki tynkarskie, DIN 18 56@awierzchni wewetrznych.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogolne wymagania dotyczce materiatow, ich pozyskania i sktadowania
Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskania i skiadowania podancST 00.03
~Wymagania ogolne”

2.2 Materialy podstawowe i pomocnicze

a) tynk gipsowy

b) tynk cementowo — wapienny

C) zaprawa cementowa

d) woda zarobowa speinigga wymagania podane w normie
e) gips szpachlowy

f) listwy tynkarskie naranikowe i dylatacyjne

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycree sprztu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST 00.04 ,Wymagania ogdlne”
3.2 Sprzet do wykonywania tynkow



Wykonawca przyspujacy do wykonywania robo6t tynkarskich powinien wyké&z mozliwoscia
korzystania z elektronagdzi i drobnego spezu budowlanego.
Wskazuje si Wykonawcy na konieczié stosowania spexu o krotkich terminach realizacji robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotycace transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.05 ,Wymagania ogélne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie

Materialy powinny by magazynowane starannie na suchym podkitadzie migsaczeniach krytych
i zamkngtych, w magazynach pofotwartych lub zangtypch, suchych i przewiewnych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

4.3 Transport materiatow

Transport materiatow natg wykona zgodnie z wymogami aktualnej normy.

Wyroby ustawione wérodkach transportu nate taczy¢ w bloki zapewniajce stabilnéc i zwartas¢
tadunku.

Srodki transportu powinny zabezpieézzatadowane materiaty przed wptywami atmosferycanym

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST 00.00r Mia ogdine”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgbdnie z umow oraz za jak&
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, @da kgodné¢ z dokumentagj projektowvs,
projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspeknadzoru.
Przed przysipieniem do wykonywania robot tynkarskich rigle

a) sprawdzt jakos¢ elementéw murdw i stropow

b) odebra roboty zwhzane z wykonaniem podip

c) sprawdz¢ wymiary oraz Kty skrzyzowan

5.2 Warunki przystapienia do robot
Przed przysipieniem do tynkowanigécian naley przygotowa podiaze :
a) podiaze powinno by sprawdzone i przygotowane ( stabilne, suche emarzngte, wolne od
zabrudzé i luznych elementow)
oraz przygotowa&zapravw.

5.3 Tynkowaniescian
W zakres robot wchodzi :

a) sprawdzenie i przygotowanie poé§o

b) osadzenie listew natonikowych

c) zabezpieczenie falii tasma powierzchni narzonych na zanieczyszczenie

d) wykonywanie tynku gipsowego maszynowego, cemeotow wapiennego,

cienkowarstwowego i rapoéwki cementowej

e) wykonanie szpachlowania gipsem
Zaprawe z gipsu i tynkarsk nalezy przygotowa bezpdrednio przed przyspieniem do tynkowania.
Do gipsu tynkarskiego nie nale poza wod stosowd zadnych opéniaczy whzania gipsu ani
plastyfikatoréw.
Tynki nalezy wykonywa w temperaturze nie x8zej n +5°C i pod warunkienge w chgu doby nie
nasgpi spadek poriej 1°C.
W murze ceglanym spoiny powinnydygie wypetnione zaprayna gtbokas¢ 10-15cm.
Nalezy usura¢ wszelkie zwisy, wypetdi ubytki zapraw tynkarsk. Odstonéte czsci metalowe lub
przechodzce przez tynki powinny ldyzabezpieczone przed koraza pomog powtoki malarskiej z
farby ochronnej.



Bezpdrednio przed tynkowaniem podi® naley oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz usignplamy z
rdzy i substancji ttustych.

Zaprawe naley przygotowa bezpdrednio przed przygpieniem do tynkowania. .

Narzut zaprawy ndciany naley prowadzé¢ od gory poziomymi pasami, posuwajsk do dotu.
Nalezy stosowad listwy tynkarskie narmikowe.

Konsystencja przygotowanej zaprawy do mechanicznegzucania powinna wynd@si7 cm
zanurzenia stdka pomiarowego. Konsystencji tej odpowiada wspdicdy wodno — gipsowy
w/g=0,45 - 0,48.

Pocatek wiazania zaprawy nie nie by krétszy nk 60 minut od chwili zarobienia gipsu
tynkarskiego wogl

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci
Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

Czstotliwos¢ oraz zakres badanaterialéw n&ciany powinny by zgodne z PN-70/B-10100 Roboty
tynkowe — tynki zwykite. Wymagania i badania przybimize; PN-B-10109:1998 Tynki i zaprawy
budowlane- Suche mieszanki tynkarskie.

W szczegOlnéci powinny by oceniane wigciwosci zastosowanych materiatow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00 ,Wgana ogdéline”

Zasady przedmiaru i obmiaru robét zgodnie ze wskama w ,Przedmiarze robét” pozycjami
kosztorysowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzysz niezlkdne do wykonania robot podstawowych ngle
kalkulowa: w wycenie rob6t podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania

Obmiar rob6t nakey wykonywa: w metrach kwadratowych jako iloczyn dtggbsciany w stanie
surowym i wysokéci mierzonej od podiea lub warstwy wyréwnawczej do spodu stropu.
Powierzchn sufitbw oblicza si w metrach kwadratowych ich rzutu $wietle scian surowych na
ptaszczyzn pozioms.

7.3 Wielkosci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okrda sk na podstawie dokumentacji projektowej i uveziylieniem zmian
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdhow naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 00.00 ,Wyan& ogoine”

8.2 Odbior robot zanikajacych i podlegapcych zakryciu
Odbior podiaa naley przeprowadzi bezpdrednio przed przyspieniem do robot.

8.3 Uznanie robét za poprawne
Podstaw dla odbioru rob6t tynkarskich stanawi
a) dokumentacja techniczna
b) dziennik budowy
c) zawiadczenia o jaki materiatow i wyrobow dostarczonych przez wykonawa budow



d) sprawdzenie normatywnych odch§lepowierzchni i krawdzi oraz przecinagych sg
ptaszczyzn :

- odchylenie tynku od ptaszczyzny i odchylenie kgdwi od linii prostej — nie veksze
niz 2 mm i w liczbie nie wikszej n 2 na catej diugi kontrolnej taty 2m

- odchylenie powierzchni i kragdzi od kierunku pionowego — nie gkisze nk 1,5 mm
na 1m i nie wiécej niz 3mm w pomieszczeniach do 3,5m wysakmraz nie wgcej
niz 6 mm w pomieszczeniach poxey 3,5m wysokéci

- odchylenie powierzchni i kraydzi od kierunku poziomego — nie ¢ksze nk 2 mm
na 1m i nie wgcej niz 3 mm na catej powierzchni auzy przegrodami pionowymi

- odchylenie przecinagych s¢ ptaszczyzn od dta przewidzianego w dokumentacji —
nie wigcej nz 2 mm na 1m.

8.3 Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegaj nastpujacym odbiorom :
a) odbiorowi cgsciowemu technicznemu robot
b) odbiorowi kacowemu robét

8.5 Odbior czsciowy techniczny robot

Odbior czsciowy techniczny polega na ocenie sito i jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizadjiot i postanowieniami umownymi. Odbioru
czesciowego technicznego robdét dokonuje siedlug zasad okénych w umowie. Odbioru

dokonuje Inspektor nadzoru.

8.6 Dokumenty do odbioru kacowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorthc&wego robdt jest protokdt odbioru
sporadzony wedtug wzoru ustalonego przez Sgrdamawiajca.

Do odbioru kacowego robot Wykonawca zobaaany jest przygotowadokumenty, zawierage w
szczegolnéci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zraran

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwiaszpray odbiorze robo6t zanikgych i
ulegapcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego eaie

¢) Dzienniki budowy i Ksigi obmiaréw

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, atesty jakoiowe
wbudowanych materiatéw i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbioréw cgciowych technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez Str@amawiajCa

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego nielab
gotowe do odbioru kecowego robo6t tynkarskich, komisja w porozumieniwWygkonawe wyznaczy
ponowny termin odbioru kacowego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty uzupetniajce kxda zestawione wedtug wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania rob6t uzupetnigiych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwgdhieniem dopuszczalnych tolerancji) daly pozytywne

wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI



Podstaw rozliczenia finansowego ¢da postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe — tynki zwykle. Wyraagp i badania przy odbiorze PN-B-
10109:1998 Tynki i zaprawy budowlane. Suche miglszgnkarskie

DIN 18 558 Powierzchnie wewtnzne

PN-85/B-04500Zaprawy budowlane. Badania cech fimych i wytrzymatéciowych
PN-75/C-04630Woda do celéw budowlanych. Wymagah&dania

PN-B-30042:1997 Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowys gynkarski i klej gipsowy

Wytyczne techniczne i technologiczne wybranego peedta systemu

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd — montzowych Arkady 1989

STB 01.03 ROBOTY MUROWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej wymagania dotyere wykonania robét
murowych zgodnie z dokumentadgchniczi, w zakresie realizacji remontu pomiesZcb&irowych
V kondygnacji budynku przy ul. Stowackiego 8 w Paaiu.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot obgtych ST

W zakres robot wchodzi :
a) Uzupenieniecianek dziatowych lub otworow
b) Wykonanie przesklepteotworow drzwiowych z osadzeniem belek stalowych
c) Wykonanie uzupetnietynkdéw wewrtrznych

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STa £godne z ustaavPrawa budowlanego, wydanymi do niegj
rozporazdzeniami wykonawczymi, nomenklaguPolskich Norm, aprobat technicznych, a mianowicie

a) roboty budowlane przy wykonywaniu rob6t murowychnalezy rozumie€ wszystkie prace
budowlane zwjzane z wykonaniemndcian zgodnie z ustaleniami projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykaieaj wyzej wymienione roboty budowlane

c) procedura — procedura w@by¢ zasgpiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokunogntachnicznej, zawieraj dane
opisupce przedmiot i wymagania jakgiowe scian

1.5 Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz za ich zgodidaz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu scian naley przestrzega zasad podanych w normie PN-68/B-10020 Roboty
murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbioR2N-75/B-12008 Cegta wypalana z gliny,
klinkierowa, budowlana oraz PN-65/B-14503 Zaprawgnentowo - wapienne
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2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogolne wymagania dotyczce materiatow, ich pozyskania i skladowania
Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskania i sktadowania podanoST 00.03
~Wymagania ogéine”

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycree sprztu
Ogdllne wymagania dotygze sprztu podano w ST 00.04 ,Wymagania ogdlne”

3.2 Sprzgt do wykonywania murowych

Wykonawca przyspujacy do wykonywania rob6t murowych powinien wykézsie mozliwoscia
korzystania z elektronagdzi i drobnego sprzu budowlanego.

Wskazuje si Wykonawcy na konieczié stosowania spezu o krétkich terminach realizacji robét.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.05 ,Wymagania ogdélne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie

Materialy powinny by magazynowane starannie na suchym podkitadzie migsaczeniach krytych
i zamkngtych, w magazynach pdlotwartych Ilub zamdwnch, suchych i przewiewnych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

4.3 Transport materiatow

Transport materiatdw natg wykona zgodnie z wymogami aktualnej normy.

Wyroby ustawione wérodkach transportu naig taczy¢ w bloki zapewniajce stabilné¢ i zwartagé
tadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00r Mia ogdine”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolagodnie z umow oraz za jaké&t
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, @da kgodné¢ z dokumentagj projektowvs,
projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspeknadzoru.
Przed przysipieniem do wykonywania rob6t murowych nale

a) sprawdzt jakos¢ elementowsciennych

b) odebr& roboty zwazane z wykonaniem podip

c) sprawdzé wymiary oraz kty skrzyzowan fundamentow

5.2 Warunki przystapienia do robo6t

Przed przysipieniem do murowanigcian naley :
a) przygotowa podiaza przez ustalenie poziomu pierwszej warstwy
b) usum¢ resztki zaprawy z podiy

5.3 Murowanie $cian
Nalezy przestrzegazasad podanych w normie oraz :
a) mury naley wykonywa warstwami, z zachowaniem prawidtowegoaz@nia i 0 grubgci
spoin, do pionu z zachowaniem zgoslti@ rysunkiem co do odsadzek, wyskokéw , otworow
b) mury naley wznost rownomiernie na calej ich diugci
C) w miejscu paiczenia muréw wykonywanych niejednogaie naley strzpia zazbione
koncowki
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d) wneki i bruzdy naley wykonywa jednoczénie ze wznoszeniem muréw
e) konstrukcje murowe madoy¢ wykonywane przy temperaturze nie mniejszejafi C
f) spoiny powinny by doktadnie wypetnione zapraw

Spoiny w murach :
a) 12 mm w spoinach wspornych (poziomych) przy czymbgé¢ maksymalna nie powinna
przekracz& 17 mm a minimalna 10 mm
b) 10 mm w spoinach pionowych podhych i poprzecznych, przy czym grédanaksymalna
nie powinna przekraczdl5 mm a minimalna 5 mm

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakéci
Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania rob6t
Czstotliwos¢ oraz zakres badamateriatdw nasciany powinny by zgodne z PN-68/B-10020
Roboty murowe z ceglty. Wymagania i badania przyiade

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00 ,Wgan& ogdbine”

Zasady przedmiaru i obmiaru robét zgodnie ze wskama w ,Przedmiarze robét” pozycjami
kosztorysowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzysz niezlkdne do wykonania robot podstawowych ngle
kalkulowa w wycenie robo6t podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robot naley wykonywa w jednostkach zgodnych z przedmiarem robét.

7.3 Wielkosci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okrda sk na podstawie dokumentacji projektowej i uveziylieniem zmian
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawathow naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST 00.00 ,WWgané& ogdlne”

8.2 Uznanie robo6t za poprawne
Podstaw dla odbioru rob6t murowych stanawi
a) dokumentacja techniczna
b) dziennik budowy
c) zawiadczenia o jaki materiatow i wyrobow dostarczonych przez wykonawa budow
d) protokoty odbioréw materiatow i wyrobow

Odbior rob6t murowych powinien Byprzeprowadzony przed wykonaniem tynkow i innychato
wykonczeniowych, ale po osadzeniu stolarki.
Odbiér wbudowanychgieznic drzwiowych i okiennych :
a) odchylenie od pionu lub poziomu dlgcteznic drzwiowych i okiennych nie powinno by
wigksze nk 2 mm na 1m dlugai i nie wigcej niz 3 mm na catej diugai
b) najwieksze dopuszczalne zwichrowaniécieznicy z ptaszczyzny pionowej nie m® by
wieksze nk 2 mm
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8.3 Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegaj nastpujacym odbiorom :
a) odbiorowi czsciowemu technicznemu robot
b) odbiorowi kacowemu robot

8.4 Odbidr casciowy techniczny robot

Odbidr czsciowy techniczny polega na ocenie §go i jakosci wykonanych robdt w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizadjiot i postanowieniami umownymi. Odbioru
czesciowego technicznego robdt izolacyjnych dokonujewgediug zasad okénych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.5 Dokumenty do odbioru kacowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiormckeiego roboét jest protokdt odbioru
sporadzony wedtug wzoru ustalonego przez Sgrdamawiagca.

Do odbioru kacowego robot Wykonawca zobawany jest przygotowadokumenty, zawierage w
szczegolnéci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zrarh

b) uwagii zalecenia Inspektora Nadzoru i udokumeatties wykonania jego zalete

c) Dzienniki budowy i Kstgi obmiaréw

d) wyniki pomiarow kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, atesty jakoiowe
wbudowanych materiatéw i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbioréw cgsciowych technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez Strdamawiajca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgtm przygotowania dokumentacyjnego nielab
gotowe do odbioru kitowego rob6t murarskich , komisja w porozumieni/gkonawa wyznaczy
ponowny termin odbioru kacowego robét.

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty uzupelniajce kxda zestawione wedtug wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robét uzupetniglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwgdhieniem dopuszczalnych tolerancji) daly pozytywne

wyniki.

9. PODSTAWA PrATNOSCI
Podstaw rozliczenia finansowego ¢da postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagamiadania przy odbiorze
PN-75/B-12008 Cegta wypalana z gliny, klinkieey budowlana
PN-65/B-14503 Zaprawy cementowo — wapienne

PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski doraapbudowlanych
PN-88/B-30003/A1:1996 Cement murarski

PN-88/B-30003/A1:1997 Cement murarski

PN-EN 413-2:1998 Cement murarski. Metody iada

PN-EN 197-1:2002 Cement cz. 1. Sktad, wymagakrsteria zgodnéci
PN-EN 197-2:2002 Cement cz. 1. Ocena zgédno
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PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagaiadania przy odbiorze

PN-75/B-12008 Cegta wypalana z gliny, klinkieeg budowlana

PN-B-12061:1997 Wyroby budowlane ceramiczne. Cekgatattki

PN-B—3002:1999 Konstrukcje murowe niezbrojone jéktowanie i obliczanie

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cecltcfimych i
Wytrzymalagciowych

DIN 18 558 Powierzchnie wewtnzne

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budmwd — montzowych Arkady

STB 01.04 RENOWACJA POSADZKI LASTRIKOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji techniczngjyymagania dotyece wykonania robdét naprawy
posadzki lastrykowej i przygotowania pogjgposadzkowych pod warstwy wykezeniowe zgodnie z
dokumentagj techniczma, w zakresie realizacji remontu pomiesZcagurowych V kondygnaciji
budynku przy ul. Stowackiego 8 w Poznaniu.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1
1.3 Zakres robot
W zakres rob6t wechodzi wykonanie :

c) Wykonanie renowacji i reprofilacji posadzki lastoyke]

d) Wykonanie warstw podktadowych pod oktadziny podiego

2.1 MATERIALY:

2.1.1 Wymagania ogolne

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot vagad niniejszej Specyfikacji
Techniczne) &

- masa na barwne i cienkie nawierzchnig/wic poliuretanowych, zapewnigja wiaciwa
szorstkd¢ i wytrzymatas¢ nascieranie,

- piasek kwarcowy suszony piecowo, w celu zapewaiedpowiedniej przyczepstoi
pomiedzy

naktadanymi wielowarstwowo powtokar®ywicznymi oraz nadania wierzchniej warstwie
zywicznej odpowiedniej faktury antyplizgowej,

- masa na bazigywic epoksydowych do wypetniania szczelin dylataggh, doskonale
przylegajca

do betonu, odporna na dziatanie wody, tugoéw, kwasidnrych chemikaliow.

Nalezy stosowé@ materiaty naleacego do jednego systemu nawierzchniowego, posicezp
aktualm Aprobat Techniczn ITB i wykazujcego nasfpujace cechy ogdlne:

- zdolna¢ przenoszenia obgien komunikacyjnych odpowiednich dla ruchu pieszego,

- dobra przyczeprié do podiaa betonowego oraz odpolémascieranie,

- brak rozpuszczalnika i wypetniacza mineralnego,

- mazliwo$¢ nadania warstwie wierzchniej antyiagowej faktury,

- utwardzeniezywicy powinno przebieganawet w niskich temperaturach (od +10°C).
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2.2. Wymagania szczegotowe
W niniejszej Specyfikacji Technicznej proponuje zastosowarenowacs posadzki
lastrykowej poprzez:
* Wyroéwnanie powierzchni frezowaniem podtogi elimigijpvszelkie wystajce punkty
| zagkbienia
» Szlifowanie podtogi dla starcia wszelkich rys ozaankngcia porow kamienia
* Polerowanie z zastosowaniem odpowiedsidukow chemicznych ( impregnacja ,
krystalizacja ) dla uzyskania powierzchni spoistéggprzepuszczalnej, twardej.
* Impregnacja i konserwacja podtogi w celu zabez@rposadzki dla diugotrwatego
uzytkowania.
e W przypadku wysipowania ubytkow, gknie¢ lub wigkszych zniszcaeposadzki
nalezy dokona& wymiany fragmentéw podtogi przez wycie i wykonanie nowej
posadzki tasamej z istniejca.

Wszystkie czynn&ci musza by¢ wykonane przy zastosowaniu technologii $etevej dla
systeméw renowacji posadzek lastrykowych.

2.2.1. Uktadanie posadzki

- zywiczny materiat gruntuagy,

- nawierzchniowaywica epoksydowa,

- piasek kwarcowy, frakcja 0,7 — 1,2 mm, SUSZORZEVO,

2.2.2. Wypelnianie szczelin dylatacyjnych

- watek z pianki polietylenowej,

- zywiczny materiat gruntuagy,

- elastyczna, trudrdcieralna masa uszczelriep dylatad,

2.3. SPRZT.

Wybor sprztu i narzdzi do wykonywania robét w dostosowaniu do techgiollmbét
przewidzianej przez producenta preparatuzyatks Wykonawcy i podlega akceptacji przez
Inzyniera. Wykonawca winien dysponotvpodczas prowadzenia robot wilgogemmierzem
i termometrem elektronicznym do pomiaru temperapawietrza i podiga betonowego.

2.4. TRANSPORT

2.4.1. Ogolne wymagania dotyeze transportu.
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Techmag 00.05.

2.4.2. Transport materiatow.

Transport materiatdw dowolnyndfodkami przydatnymi dla danego asortymentu robét po
wzgledem n@naosci utozenia i umocowania tadunku, w sposéb zabezpiaecyajrzed
opakowania przed uszkodzeniem, mrozem i zawilgerensktadowanie w oryginalnych, nie
otwieranych opakowaniach, w suchych pomieszczeniaecemperaturze zawartej w
przedziale od + 10 do + 30°C. Przestrzegalezy wszystkich wymagazawartych w kartach
technicznych poszczegoélnych wyrobow. Zatadune&ingport i roztadunek materiatdow naje
przeprowad# zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu dregm.

2.5. WYKONANIE ROBOT

2.5.1. Ogolne warunki wykonywania robot
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Wykonawca przedstawi Bynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnegnam
robot, uwzgédniajacy wszystkie warunki, w jakichebla one wykonywane. Przed
przystpieniem do prac naprawczych Wykonawca i Inspektioteonaj niezkzdnych
ustalé technologicznych. Wykonawca rob6t winien posiaddokumentowane
doswiadczenie w wykonywaniu prac przy pokrywaniu pagtbetonowych za pomac
zywicznych nawierzchni komunikacyjnych.

2.52. Warunki atmosferyczne

Wykonanie robot winno yzgodne z wymaganiami Aprobaty Technicznej oraz kart
technologicznych Producenta stosowanych prepardégonawca winien przedstavi
Inspektorowi

do akceptacji harmonogram rob6t uwadiliajacy czas schitia kolejnych warstw. Naky
przestrzegatemperatur podia, otoczenia i materiatdbw podanych w kartach tezzmych,
ktore nie powinny b§ nizsze nk +8°C i jednoczénie co najmniej 3°C powgj panujcej
temperatury punktu rosy. Zabronione jest wykonywanbot poza granicznymi
temperaturami, w czasie deszczu i przy wilgétnpowietrza przekraczaggej 85%.

2.5.3. Przygotowanie podiza

Przygotowanie podi@ betonowego przy wykonywaniu nawierzchywicznych ma
szczegollne znaczenie. W zakres przygotowania padtchodz nastpujace prace:

- usunkcie pozostaltci powtok ochronnych i piegnacyjnych oraz powierzchniowych
zanieczyszcae

- usunecie mleczka cementowego i stabo zméanych warstw betonu przez piaskowanie,
hydropiaskowanie lub groszkowanie,

- usunecie szkodliwych substancji magych mie€ wptyw na poiczenie naktadanych
materiatdbw z betonem,

- podtaze musi by suche, czyste, chtonne i wystareza nagne.

Wykonawca zobowizany jest dokumentowardpowiednie przygotowania podim
protokotem z wynikami bada Jezeli podiaze wykazuje jakiekolwiek usterki to powinnody
usungte wedtug zasad okilenych przez layniera.

2.5.4. Przygotowanie mieszankiywicznej

Dla uzyskania masy nawierzchniowej nglevymiesza sktadniki w odpowiednich,
podanych w instrukcji proporcjach, w oryginalnyntagniu, w sposéb ggty przez taki
okres, by mieszanina byta jednorodna. Czas przgdeitmieszanki do zycia okrélony jest
w instrukcji i naley go bezwzgidnie przestrzega Po wymieszaniu masa powinnaby
jednorodna bez smug, o oki@nej konsystencji. Nafyy zwracd& szczegdlla uwag: ha dno i
scianki pojemnika, przestrzegajczasu mieszania. Naleogranicza napowietrzanie
mieszanek stosag odpowiednio niskie obroty mieszarek.

Preparat jest gotowy daycia zaraz po wymieszaniu.

Najlepiej przygotowywé mieszanki z petnych zawa#tm opakowa.

Dokfadne informacje o mieszaniu, dane produktowagi szczegolne znajdugic w
specjalnych informacjach technicznych o produktach.

2.5.5. Wykonanie nawierzchnizywicznej

2.5.5.1. Uktadanie posadzki

Uktadanie posadzi wykonywagodnie z instrukgjproducenta.

2.5.6. Pie¢gnacja nawierzchni

Przez pierwsze 24 godziny po wykonaniu nawierzamaliSy ja chronit przed mrozem,
deszczem, rasi wysoka wilgotnaoscia powietrza.
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2.6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

2.6.1. Zasady ogélne

Roboty kontrolne powinny l@wykonywane zgodnie z postanowieniami ST oraz
poleceniami inspektora i Inwestora.

Kontrola jakdci jest prowadzona przez wykonaywy oparciu 0 opracowany przez
niego i zatwierdzony przez Inspektora program. Widweca powinien posiadana
budowie wszystkie aktualne dokumenty.

Zakres badaprowadzonych przez Wykonawaoa budowie:

- badania przed rozpogzem robot,

- badania w trakcie wykonywania robot,

- badania odbiorcze po wykonaniu robot.

2.6.2. Badania przed rozpocgiem robot obejmuja:
- jakos¢ materiatow,

- sktad mieszanki z probnego zarobu,

- sprawdzenie podia.

2.6.3. Badania w trakcie wykonywania robét obejmuj:

- jakos¢ materiatow do wytwarzania mieszanek,

- sktadu mieszanki,

- temperatura mieszanki w czasie produkcji i w dhwibudowania,

- temperatura pod#a i powietrza, wilgotng powietrza, punkt rosy,
- sprawdzenie wygbtu zewrtrznego.

2.6.4. Badania po zakfczeniu rob6t obejmuja:

- badania probek wyefych z wykonanej nawierzchni — gruddo gestasé

objctosciowa, wytrzymatéc¢ na rozcaganie, przyczeprso, twardag¢ i wydtuzenie (miejsce
pobrania probek i ich ikt okreli Inspektor),

- sprawdzenie prawidtowoi wykonania zcz i obramowa — $cisle zwiazane i jednorodne,
- sprawdzenie wygHu zewrtrznego — jednolity, bez miejsc porowatych, tuszgzh st i
bez spkan.

3. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarows jest 1 m»nawierzchni trudngcieralnej zzywic.

Obmiar robot polega na okteniu faktycznego zakresu robét oraz obliczenigzyeistych
ilosci wbudowanych materiatow.

Obmiar robét obejmuje roboty aig¢ umowa oraz dodatkowe jedynie te, ktGre w trakcie
roboét byty uzgodnione z Inwestorem.

4. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotygeze odbioru robét podano w ST 00.00.

5. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-92/B-01814 Antykorozyjne zabezpieczenia w budotmne.

Konstrukcje betonoweSelbetowe. Metoda badania przyczegmio

powtok ochronnych.

PN-89/C-81400 Wyroby lakierowane — pakowanie, pnpgg/wanie transport.
PN-87/C-89085ywice poliuretanowe — metody bada

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roganmawierzchni planografem i tat
7
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PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturaloendwierzchni drogowych.
Piasek.

PN-88/B-06250 Beton zwykt

- Instrukcje producentaswiadectwo dopuszczenia materiatdw do stosowania w
budownictwie komunikacyjnym, Aprobata IBDiM.

- Aprobata Techniczna ITB — dla zastosowanych rraéev do gruntowania i pokrycia
posadzek.

Zalecane dokumenty:

- Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolmddowlanych. Wymagania
0golne (kod B-00.00.00.), wydanie OWEOB PromocjaG4rok.

- Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolmdtowlanych. Pokrywanie
podtég iscian (kod CPV 45430000), wydanie OWEOB Promocjads2k.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét bwtino- montaowych tom | czsé¢ 4
wydawnictwo ,ARKADY” — 1990 rok.

Prace zwjzane wyszczegolnione w innych SST:

SST 00 01 og¢ roboty elektryczne

STB 01.05 ROBOTY MALARSKIE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej wymagania dotycice wykonania robot
malarskich zgodnie z dokumentacprojektowa, w zakresie realizacji remontu pomieszcze
biurowych V kondygnacji budynku przy ul. Stowackie® w Poznaniu.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot obgtych ST
W zakres rob6t wehodzi :
a) malowaniescian i sufitbw pomieszcze biurowych farbami emulsyjnymi lateksowymi o
parametrach nie gorszychzmip. Dulux w kolorach zgodnych z dokumenggmjojektovy , i
wzorcem kolorownikowym wybranego systemu .

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STa £godne z ustaavPrawa budowlanego, wydanymi do niegj
rozporadzeniami wykonawczymi, nomenklaguPolskich Norm, aprobat technicznych, a mianowicie

a) roboty budowlane przy wykonywaniu rob6t malarskichalezy rozumie€ wszystkie prace
budowlane zwjzane z wykonaniem prac zgodnie z ustalenianjeRtawymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykaieaj wyzej wymienione roboty budowlane

c) procedura — procedura @by zasgpiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokunogntachnicznej, zawieraj dane
opisupce przedmiot i wymagania jakmowe robot malarskich.

1.5 Ogdlne wymagania dotycgce robot

18



Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodidaw dokumentagj
projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu rob6t malarskich najeprzestrzegazasad podanych w normie PN-69/B-10280
Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodmierczalnymi farbami emulsyjnymi.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogo6lne wymagania dotycgee materiatdw, ich pozyskania i sktadowania
Ogodlne wymagania dotygee materialdw, ich pozyskania i skladowania podanoST 00.03
~Wymagania ogéine”

2.2 Farby

a) farba emulsyjna lateksowa w kolorach powinna odpoa&i wymaganiom okrdonym w normie
BN-64/6117-02

b) farba emulsyjna lateksowa w kolorze bialym powimmupowiadé wymaganiom okrdonym w
normie BN-64/6117-02

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Ogdllne wymagania dotygze sprztu podano w ST 00.04 ,Wymagania ogdlne”

3.2 Sprzgt do wykonywania rob6t malarskich

Wykonawca przyspujacy do wykonywania rob6t malarskich powinien wykazie mozliwoscia
korzystania z elektronagdzi i drobnego sprzu budowlanego.

Wskazuje si Wykonawcy na konieczié stosowania spetu o krétkich terminach realizacji robét.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.05 ,Wymagania ogdélne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie

Materialy powinny by magazynowane starannie na suchym podkitadzie migsaczeniach krytych
i zamkngtych, w magazynach pofotwartych lub zangtypeh, suchych i przewiewnych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

4.3 Transport materiatow
Transport materiatdw natg wykona zgodnie z wymogami aktualnej normy.
Srodki transportu powinny zabezpieézztadowane materiaty przed wptywami atmosferyczanym

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST 00.00r Md ogdlne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgbdnie z umow oraz za jak&
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, @da kgodné¢ z dokumentagj projektowvs,
projektem organizacji robét oraz poleceniami Inspeknadzoru.
Przed przysipieniem do wykonywania robot tynkarskich rigle

a) wyrowna i wygtadzic powierzchng przeznaczondo malowania, naprawiuszkodzenia

b) zagruntowd powierzchnie przeznaczona do malowania
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Przy robotach malarskich nale przestrzega zasad podanych w normie PN-69/B-10280 Roboty
malarskie budowlane farbami i wodorozpuszczalnyartbdmi emulsyjnymi.

5.2 Przygotowanie podiaa
W zakres przygotowania podi wchodzi :
a) gruntowanie podty scian i sufitow
b) zabezpieczenie falipowierzchni narzonych na zabrudzenie przy malowaniu
c) usungcie folii
Pierwsze malowanie mna wykong po zak@czeniu robdt poprzedzgjych , a w szczegoldoi :
a) catkowitym zakaczeniu robo6t instalacyjnych
b) wykonaniu podtaa pod wykaczenie podtog
C) usunkciu z pomieszczegruzu i odpadéw

Drugie malowanie mma wykon po :
a) biatym montau
b) utozeniu posadzek

5.3 Malowaniescian i sufitow

Roboty malarskie wevatrz budynkéw powinny by wykonywane po wyschetiu tynkéw.

Po wykonaniu robd6t malarskich wewtrz budynkéw nie powinna wygtowa: zbyt wysoka
temperatura ( 30° C) i przagi.

Powierzchnie tynkéw powinny ldyodpowiednio przygotowane, a ubytki powinnylwyreperowane
Z wyprzedzeniem 14 dniowym.

Powierzchnie podtey przewidzianych do malowania powinnycbogtadkie, rowne, wszystkie wysgty
od lica powierzchni nalg sk, usunag lub zeszkliwe.

Podiaza powinny by dostatecznie mocne, nie pge, nie krusgce, bez widocznych rys, dgan,
rozwarstwi@, czyste i suche.

Wilgotnosé powierzchni tynkowanych przewidzianych pod maloigegarbami emulsyjnymi powinna
by¢ nie wigksza nk 4% masy, a farbami olejno zywicznymi i syntetycznymi nie wksza ni 3%
masy.

5.4 Technika malowania

Farle mazna nanosi za pomoae pedzla, watka malarskiego lub natrysku. Przygotéwadiaze pod
uzupetnienie ubytkéw. Do pierwszego malowania dantzcierczy¢ przez dodatek ok. 5% wody
pitnej. Drug warstw nanost farba o lepkaci handlowej po wyschaciu pierwszej warstwy.

Prace malarskie powinny &yprowadzone, gdy temperatura otoczenia jest nigzaink 5° C i nie
wyzsza nk 30 © C. Zbyt niska temperatura pagio mae spowodowa spekania powiloki.
Pomieszczenia po malowaniu nalevietrzy¢ 2-3 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci
Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badafarb malarskich powinny lkyzgodne z norm PN-69/B-10280

Roboty malarskie budowlane .

W szczegOlnéci powinny by oceniane wigciwosci zastosowanych materiatow.

Warunki bada materiatdw malarskich i innych materiatdbw powinby¢ wpisywane do Dziennika
budowy i akceptowane przez Inspektora nadzoru.

Badania powtok malarskich z farb emulsyjnych mlprzeprowadz&nie wczeéniej niz po 7 dniach

od wykonania malowania.

Powtoki z farb powinny mi& barwe jednolita, zgodna ze wzorcem, betadow gdzla, smug,

zaciekow, uszkodzg zmarszcz& pecherzy, plam i zmiany odcienia.
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Powtoki powinny mié jednakowy potysk a powtoki matowe powinny¢bjednolicie matowe lub
potmatowe.

Wszystkie powtoki z farb nawierzchniowych powinnyytweymywa: proke na wycieranie,
zarysowanie, zmywanie i przyczegno

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00 ,Wgana ogdbine”

Zasady przedmiaru i obmiaru rob6t zgodnie ze wskama w ,Przedmiarze robot” pozycjami
kosztorysowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzysz niezlkdne do wykonania robot podstawowych ngle
kalkulowa: w wycenie rob6t podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robot naley wykonywa w metrach kwadratowych .

7.3 Wielkosci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okrda sk na podstawie dokumentacji projektowej i uveziylieniem zmian
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawahow naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 00.00 ,Wyan& ogoine”

8.2 Uznanie robo6t za poprawne
Sprawdzeniu podlega :

a) zgodnd¢ z dokumentaagjtechniczi

b) rodzaj zastosowanych materiatéw

c) wyglad zewrgtrzny
- réwnomiernd¢ roztazenia farby
- jednolitas¢ natzenia barw i zgodrimi ze wzorem producenta
- brak przéwitow i dostrzeganych skupisk lub grudek

d) sprawdzenie zgoddoi barwy powtoki ze wzorcem

e) sprawdzenie odporsoi powtok nascieranie

f) sprawdzenie odporgoi na zarysowanie

g) sprawdzenie odpordo na uderzenie

h) sprawdzenie gruldoi powtok

i) sprawdzenie elastyczém powltok

J) sprawdzenia trwakzi powiok

K) sprawdzenie przyczepfm powtok

[) sprawdzenie odpordo na zmywanie wodl

m) sprawdzenie odporgoi na zmywanie woda z mydtem

n) sprawdzenie wskliwosci powtok z farby podktadowej

0) sprawdzenie naghliwosci powtok

8.3 Rodzaje odbioréw robot.
Roboty podlegaj nastpujacym odbiorom :
a) odbiorowi czsciowemu technicznemu robot

b) odbiorowi kacowemu robét

8.4 Odbidr czsciowy techniczny robot
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Odbior czsciowy techniczny polega na ocenie sito i jakosci wykonanych rob6t w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizadjiot i postanowieniami umownymi. Odbioru
czesciowego technicznego robdt malarskich dokonuje wedtug zasad okénych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.5 Dokumenty do odbioru kaicowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiortc&wego robdt jest protokdt odbioru
sporadzony wedtug wzoru ustalonego przez Sgrdamawiajca.

Do odbioru kacowego robo6t Wykonawca zobawany jest przygotowadokumenty, zawierage w
szczegOlInéci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zramh

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwiaszpray odbiorze robo6t zanikgych i
ulegapcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego eale

c) Dzienniki budowy i Ksigi obmiaréw

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, atesty jakoiowe
wbudowanych materiatéw i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbioréw ogciowych technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez Strdamawiajca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego néglab
gotowe do odbioru kicowego robét, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny
termin odbioru kacowego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty uzupelniajce kxda zestawione wedtug wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robét uzupetnaglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw rozliczenia finansowego ¢da postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY
PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbawwdlorozpuszczalnymi farbami
emulsyjnymi
PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbarakidrami i emaliami na spoiwach
bezwonnych
PN-67/B-10107 Badanie wytrzymati na odrywanie
PN-67/C-81452 Wyroby lakierowe. Przyfiine metody obliczenia wydajém i zuzycia

Informacje techniczne wybranego producenta mateviat
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd — montzowych Arkady 1989
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STB 01.06 STOLARKA WEWNETRZNA DRZWIOWA | OKIENNA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznejveymagania dotyeze wykonania renowacji i
czesciowej wymiany drzwi wewetrznych zgodnie z dokumentagyrojektova, w zakresie realizacji
remontu pomieszcaebiurowych V kondygnacji budynku przy ul. Stowadakte8 w Poznaniu.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna budowlana jest stosowaka gkument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3 Zakres rob6t obgtych ST
W zakres robot wechodzi wykonanie :
a) demontau stolarki drzwiowej z petnego drewna
b) oczyszczenie skrzydet kaeznic z starych powtok malarskich
c) naprawa uszkodzonych skrzydekcmznic w elementach drewnianych
d) naprawa lub wymiana oky zawiaséw, klamek, zamkow )
e) malowanie skrzydet is@ieznic srodkami do konserwacji drewna
f) malowanie skrzydet i @ieznic w kolorze istnigicym podobnymisrodkami do malowania
stolarki drzwiowej wewetrznej naraonej na wilgé
g) ponowny montastolarki drzwiowej
h) zakup dostawa i montanowych skrzydet drzwiowych isaieznic
I) zakup dostawa i montanowych skrzydet drzwiowych iseieznic p.pa El 30
i)  wymiana okna PCV natsame z istniacym
k) regulacja stolarki okiennej

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STa £godne z ustaavPrawa budowlanego, wydanymi do niegj
rozporadzeniami wykonawczymi, nomenklaguPolskich Norm, aprobat technicznych, a mianowicie

a) roboty budowlane przy wykonywaniu stolarki - naleozumie€ wszystkie prace budowlane
zwiagzane z wykonaniendcianki zgodnie z ustaleniami projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykaieaj wyzej wymienione roboty budowlane

c) procedura — procedura @by zasgpiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokunogntachnicznej, zawieraj dane
opisupce przedmiot i wymagania jakmowe stolarki .

1.5 Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodidaw dokumentagj
projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu stolarki drzwiowe]j naleprzestrzegazasad podanych w normie PN-88/B-10085
Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i baalan

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogodlne wymagania dotycgee materiatdw, ich pozyskania i sktadowania

Ogdlne wymagania dotygee materialdw, ich pozyskania i skladowania podanoST 00.03
~Wymagania ogdéine”

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST 00.04 ,Wymagania ogdlne”
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3.2 Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonywania stolarki powinien wykazsiec mozliwoscia korzystania z
elektronarzdzi i drobnego spkzu budowlanego.

Wskazuje si Wykonawcy na konieczié stosowania spezu o krétkich terminach realizacji robét.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotycace transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.05 ,Wymagania ogdélne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie stolarki

Stolarka powinna kymagazynowana starannie na suchym podktadzie mvgsaczeniach krytych i
zamknitych, w magazynach polotwartych lub zamdpeh, suchych i przewiewnych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

Opakowania nalgy ustawt w pozycji stogcej .

4.3 Transport stolarki
Transport stolarki naly wykona zgodnie z wymogami aktualnej normy.

Przewaona stolarka powinna bystawiona pionowo na dolnych powierzchniach.
Wyroby ustawione wérodkach transportu nate taczy¢ w bloki zapewniajce stabilné¢ i zwartas¢
tadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST 00.00r Mda ogdlne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolagodnie z umow oraz za jaké&t
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, @da rgodné¢ z dokumentagj projektows,
projektem organizacji robét oraz poleceniami Ingpeknadzoru.

5.2 Warunki przystapienia do robo6t
Przed przysipieniem do monta stolarki naley :
a) sprawdzt wymiary otworéw
b) sprawdzé zgodnd¢ z dokumentagj projektowa wyposaenia stolarki w zamki, okucia i
galanterg
c) sprawdzt jakos¢ elementéw i innych materiatdbw pomocniczych

5.3 Montaz stolarki
Nalezy przestrzegazasad podanych w normie PN-88/B-10085 Stolarkawiaha. Okna i drzwi.
a) przed osadzeniem stolarki i przegréd malsprawdzt dokladndé wykonania écieza i stan
powierzchni, do ktérych ma przylegascieznica
b) w przypadku wysfpowania wad w wykonaniusoieza, agcieze nalgy oczycic i naprawé
c) w sprawdzone i przygotowanesaieze, 0 oczyszczonych z pylu powierzchniach nale
wstawi stolarle na podktadkach lub listwach
d) ustawion, stolark; nalery sprawdzt w pionie i poziomie oraz doko&gomiaru przeitnych
e) po ustawieniu drzwi nahy sprawdzé sprawné¢ dziatania skrzydel przy otwieraniu i
zamykaniu
f) zamocowane drzwi zewtrzne naley uszczelni pod wzgédem termicznym
g) ztacza naley wypeini silikonem lub innym materiatem wskazanym przezipieenta
h) producent stolarki powinien dysponaivawszelkim potrzebnym spgtem, kadg
wykwalifikowanych pracownikow, niezioinymi do przygotowania konstrukcji w warsztacie i
zamontowania na budowie.
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5.4 Dylatacje

Nalezy wykluczy¢ kontakt lakierowanego i anodowanego aluminium Zamywanymi na mokro
cementowymi i wapiennymi zaprawami tynkarskimi. WWeypadku konieczrimi wykonania robot
wykonczeniowych na mokro wokét wbudowanych konstrukdjinginiowych naley na czas robét
zabezpieczy konstrukcg folia PCW.

Migdzy powierzchnia profili a tynkiem lub ianzewrgtrzng warstwg licowa naley pozostawd
szczelim minimum 5 mm, ktéy po zakdczeniu robdt wypetnia sitrwale plastycza mas
uszczelniajca.

Nie wolno dopsci¢ do kontaktu aluminium z innymi metalami, oprécanky. W takich wypadkach
nalezy stosowa warstw izolacji, np. z kauczuku EPDM. Watgk stanowi powierzchnia cynkowa lub
w pelni ocynkowana grukoi minimum 35 mm. Gicia elementéw stalowych zabezpietzy
przektadkami.

Nie wolno dopsgci¢ do kontaktu aluminium z drewnem orzechabul oraz innymi gatunkami, w
przypadku impregnowanigodkami zawierajcymi sole miedzi, gci lub zwigzku fluoru.

5.5 Szklenie

Pakiety szklane termoizolacyjne, szkito bezpieczadiug zestawienia przegrod.

Producent szkta powinien udzielinimum 10 letniej gwarancji na szczedaozestawow szklanych i
odpornd¢ na gkanie pod wptywem napten w szkle.

Szyby nie mog styka sig z ramy aluminiona, musz spoczywa na podkiadkach pod szkio, stoséwa
podkiadki regulacyjne i podpietgie.

5.4 Wyposazenie

W przypadku cizaru szyb wkszego ni 90kg stosowézawiasy wzmocnione.

W drzwiach o gizarze do 100 kg stosow@& zawiasy — jeden w dolnejgzi skrzydia, 2 na goérze.
Zawiasy z regulagjpionowa i poziony.

Zamki z aluminium, co zapobiega korozji element@wnaniowych lub elementéw systemowych
wskazanych w dokumentacji projektowej. Wszystkiecaslki np. z kauczuku EPDM. Wity
montaowe w akcesoriach — wszystkie ze stali nierdzewnej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci
Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania rob6t

a) czstotliwose oraz zakres badastolarki powinien by zgodny z zasadami podanymi w normie
PN-88/B-10085 Stolarka budowlana . Okna i drzwi.

b) w szczegdini powinna by oceniana jaki& materiatdw, z ktérych zostala wykonana
stolarka. Odbior stolarki powinien obejmoévasprawdzenie zgoddo dostarczonych
materiatdbw z dokumentacprojektowy oraz sprawdzenie wdaiwosci technicznych stolarki z
atestami wystawionymi przez wytwetc

d) nie dopuszcza sistosowania stolarki , ktérej wd@wosci techniczne nie odpowiadaj
wymaganiom przedmiotowych norm lgliadectw ITB.

e) badaniu podlega prawidlowdwykonania z uwzgldnieniem szczegbtow konstrukcyjnych

f) oceniana jest sprawfio dziatania skrzydet i elementéw ruchomych oraz @jokowania
okué- konstrukcja wyrobu powinna zapewmnwspotosiowdé zawiasow, skrzydto drzwiowe i
okienne powinno otwiefa sie i zamyk& swobodnie, bez zahamoiya zgodnie z
przeznaczeniem

g) sprawdzenie niezawodm drzwi i okien — zachowanie sprawgoopo wykonaniu okrdonej
przez producenta ifgi cykli

h) sprawdzenie izolacji akustycznej — wg PN-B-02151

1) oceniana jest wodoszczefiéqrzegrody

j) sprawdzany jest rodzaj zastosowanego szkia i zarakddnie z dokumentaciechniczia
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7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00 ,Wgan& ogdbine”

Zasady przedmiaru i obmiaru rob6t zgodnie ze wskama w ,Przedmiarze robot” pozycjami
kosztorysowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzyse niezlkdne do wykonania robo6t podstawowych dgle
kalkulowa: w wycenie rob6t podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robot naley wykonywat w metrach kwadratowych wykonanej stolarkiswietle gscieznic

7.3 Wielkosci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okrda sk na podstawie dokumentacji projektowej i uveztylieniem zmian
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawahow naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogblne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 00.00 ,Wyan& ogoine”

8.2 Odbior robot zanikajacych i podlegapcych zakryciu
Odbior podiaa naley przeprowadzi bezpdrednio przed przyspieniem do robot.

8.3 Uznanie robét za poprawne
Wymagania przy odbiorze oksta norma PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Okrawd:
a) dopuszczalne odchylenie od poziomu i pionu nie powiby wicksze nk 2 mm na 1m
wysokaci stolarki, jednak nie wtej niz 3mm na catej dlugmi elementu écieznicy
b) réznice wymiaréw przeknych nie powinny b§ wieksze nk :
- 1mm przy dtugéci przekitnej do 1m
- 2mm przy diugéci przekytnej do 2m
- 3mm przy dlugéci przekitnej powyej 2m
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentacprojektova, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwgdhieniem dopuszczalnych tolerancji) daly pozytywne

wyniki.

8.3 Odbior systemu zamkow

Dziatanie i funkcjonowanie zamkéw i zabezpiactzpodlega osobnemu odbiorowi, zgodnie z
wewretrznymi instrukcjami Zamawiagego. Z przeprowadzonych czysob sporadzony jest
protokét wedtug wzoru zatwierdzonego przez Zamaweyjo.

8.4 Odbidr klap dymowych
Dziatanie i funkcjonowanie klap dymowych podlegalmsemu odbiorowi, zgodnie z wytycznymi
technicznymi i technologicznymi wybranego produeentvyrobu. Z czynn&i odbiorowych
sporadzany jest protokot , potwierdagly prawidtows prae klap dymowych.
8.6 Rodzaje odbioréw robot.
Roboty podlegaj nastpujacym odbiorom :

a) odbiorowi czsciowemu technicznemu robot

b) odbiorowi kacowemu robét

8.7 Odbidr casciowy techniczny robot
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Odbior czsciowy techniczny polega na ocenie sito i jakosci wykonanych rob6t w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizadjiot i postanowieniami umownymi. Odbioru
czesciowego technicznego robot dokonujes svedlug zasad okénych w umowie. Odbioru

dokonuje Inspektor nadzoru.

8.8 Dokumenty do odbioru kacowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiortc&wego robdt jest protokdt odbioru
sporadzony wedlug wzoru ustalonego przez Sgrdamawiajca.

Do odbioru kacowego robot Wykonawca zobaaany jest przygotowadokumenty, zawierage w
szczegolnéci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zrarh

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszpray odbiorze robo6t zanikgych i

ulegapcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego eale
¢) Dzienniki budowy i Ksigi obmiaréw
d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, atesty jakoiowe
wbudowanych materiatow i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbioréw czsciowych technicznych

g) protokoty odbiorow systeméw zamkow i klap dymowych

h) protokoty odbioréw bram rolowanych

i) inne dokumenty wymagane przez Str@amawiajca
W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego nielab
gotowe do odbioru kicowego robot , komisja w porozumieniu z Wykonawegyznaczy ponowny
termin odbioru kacowego robét.
Wszystkie zaradzone przez komigjroboty uzupetniajce kxda zestawione wedtug wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.
Termin wykonania rob6t uzupetnigjych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwgdhieniem dopuszczalnych tolerancji) daly pozytywne
wyniki.

9. PODSTAWA PrATNOSCI
Podstaw rozliczenia finansowego ¢da postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Végania i badania.

PN/B-10087/96 Szczego6towe wymagania dla stolarleérokej i drzwiowej z drewna

PN-72/B-10180Roboty szklarskie. Warunki i badasizhniczne przy odbiorze

BN-79/7150-01 Stolarka budowlana. Pakowanie, praggtvanie i transport

PN-EN 12150-1:2002 Szkto w budownictwie. Definicygpis

PN-79/B-13054 Szkto w budownictwie. Szkto ptaskia/cowane

PN-EN 1063:2002 Szkio w budownictwie. Bezpieczridesda

PN-EN ISO 12543-1,2,3,4,5:2002 Szkto w budownictwie

PN-88/B-12203Szkio. Wkgziwosci szkta. Pajcia i okr&lenia

PN-EN 356:2000 Szkito w budownictwie. Szyby ochrarBedania i klasyfikacja na
Reczny atak

PN-EN 357:2002 Szkito w budownictwie. Ognioodporleenty oszkleniowe

PN-EN 572-1,2,3,4,56,7:1999 Szkio w budownictwiedstawowe wyroby ze szkta.

PN-64/B-03220Konstrukcje aluminiowe. Obliczeniatgtzne i projektowanie

PN-90/B-92210Elementy i segmerdgienne aluminiowe. Ogolne wymagania i badania

Wytyczne techniczne i technologiczne wybranego pcedt.
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STB 01.07 OKEADZINY SCIAN | SUFITOW

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji techniczngj wymagania dotyce wykonania remontu
pomieszczeé biurowych V kondygnacji budynku przy ul. Stowadte8 w Poznaniu.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres rob6t obgtych ST

W zakres rob6t wechodzi wykonanie zgodnie z dokutaea projektova:
a) okladzinsciennych z ptytek glazurowanych, zgodnie z dokumaeiniprojektows
b) sufitbw podwieszanych jednowarstwowych z ptyt Gid,stelau metalowym
c) sufitbw podwieszanych jednowarstwowych systemdwya stelau metalowym

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STa 2godne z ustay Prawa budowlanego, wydanymi do niej
rozporazdzeniami wykonawczymi, nomenklaguPolskich Norm, aprobat technicznych, a mianowicie

a) roboty budowlane przy wykonywaniu okfadzéciennych iscianek systemowych- nate
rozumie wszystkie prace budowlane zwane z wykonaniengcianki zgodnie z ustaleniami
projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykaieaj wyzej wymienione roboty budowlane

c) procedura — procedura w@by¢ zasgpiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokunogntachnicznej, zawieraj dane
opisupce przedmiot i wymagania jakgiowe okladzirsciennych i$cianek systemowych

1.5 Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodidaz dokumentagj
projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogolne wymagania dotycgee materiatdw, ich pozyskania i sktadowania
Ogdlne wymagania dotygee materialdw, ich pozyskania i skladowania podanoST 00.03
~Wymagania ogéine”

2.2 Zakres asortymentowy
a) elementy néne scianek systemowych, wypetnienie
b) galanteriagcianek systemowych
c) konstrukcje ze stali nierdzewnej
d) zaprawa klejowa
e) zaprawa fugowa
f) ptytki ceramiczne
g) piyty GKi GKFI z rusztem systemowym
h) elementy systemowe sufitow podwieszanych
Materialy oraz akcesoria powinnydgajwyzszej kategorii jak€ci producenta.
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3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycree sprztu
Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST 00.04 ,Wymagania ogdlne”

3.2 Sprzet do wykonania okfadzinsciennych iscianek systemowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania oktadzirsciennych, sufitbw podwieszanych scianek
systemowych powinien wykazaic mozliwoscia korzystania z elektronag@zi i drobnego sprtu
budowlanego.

Wskazuje si Wykonawcy na konieczié stosowania spetu o krotkich terminach realizacji robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotycace transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.05 ,Wymagania ogélne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie materiatow

Elementy powinny by magazynowane starannie na suchym podktadzie migsaczeniach krytych
i zamknktych, w magazynach pofotwartych lub zangtypech, suchych i przewiewnych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

4.3 Transport materiatdw

Transport materialtéw nalg wykona& zgodnie z wymogami aktualnej norm§rodki transportu
powinny zabezpiecZazatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.

Srodki transportu powinny zabezpieézztadowane materiaty przed wptywami atmosferyczanym

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST 00.00r Mia ogdéline”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgbdnie z umow oraz za jak&t
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robo6t,ciazgodnéé z dokumentagj projektows oraz
poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2 Warunki przystapienia do robo6t
Przed przysipieniem do montal elementéwsciennych nalgy sprawdzt i wykona :
a) prawidtowa¢ wykonania podiga : stabilné¢, nasnosé, réwnaé, czystadcé, nie nasikliwose
b) ptytki nalezy posegregowawg asortymentow i wymiaroéw
c) nascianie powinna b wyznaczona linia pozioma, od ktérej uktadardabptytki ( moze to
by¢ linia wyznaczona przez cokot posadzki)
d) po wykonaniu fragmentu oktadziny najeusura¢ nadmiar kompozycji klarej ze spoin
pomiedzy ptytkami

5.3 Przygotowanie podiéa
Podtaze powinno by przygotowane i sprawdzone

5.4 Wykonanie oktadzinsciennych

a) sprawdzenie podiy

b) utozenie ptyteksciennych na klej w kolorze i wymiarze w uzgodnieriwzytkownikiem,

inwestorem i inspektorem nadzoru inwestorskiego

c) osadzenie i monggptyt okleinowanych zgodnie z wybranym systemem

d) spoinowanie plytek

e) oczyszczenie plytek
Do uktadania okfadzinsciennych mana przysipic po zakaczeniu robot budowlanych stanu
surowego i robét tynkarskich, oraz robot instalaggh wraz z probami émieniowymi instalacji.
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Zapraw; klejowa naley przygotow& zgodnie z receptarproducenta. Otrzymana masa powinna by
jednolita, bez grudek.

Przed przysipieniem do okfadzinowania powierzchigian naley sprawdzt jakas¢ podtaza zarbwno
pod wzgkdem wytrzymatéciowym jak i geometrician.

Spoiny podziatdwsciennych powinny by skomponowane ( jednej linii lub rownych ogsich) ze
spoinami pozostatymi.

Warstwa kleju pod ptyty nie nie zawiera pustych miejsc.

Uszczelnienia podiy oraz ukfadanie oktadzigciennych musi by wykonywane w jednym cyklu
technologicznym przez jednego wykonawc

5.5 Montaz elementéw systemowych
a) sprawdzenie podiy
b) sprawdzenie geometician wewrrtrznych pomieszczenia
c) osadzenie elementow émych
d) osadzeniescianek systemowych
e) uszczelnienie elementow

5.2 Wykonanie sufitbw podwieszanych

Przed przysipieniem do trasowania u wytyczania sufitbw podwéegzh nalgy sprawdzt poziom
sufitu konstrukcyjnego, poziomowoi pion scian bocznych.

Uktad ptyt sufitowych naley sprawdzé z dokumentagjtechniczi i technologia producenta wyrobu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci
Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot
Czestotliwaos¢ oraz zakres badapowinien by zgodny z zasadami podanymi w normie PN-75/B-
10121 Oktadziny z ptytek. Wymagania i badania técime przy odbiorze.
W szczegOlInéci powinny by oceniane :
a) gtadka¢ i réwna powierzchnia lica ptytedciennych i ptyt okleinowanych
b) prawidiowa¢ zachowania ksztalttu , nie e wystpowa zwichrowanie, tukowatd,
rombowatac¢ ptytek
c) nasikliwosé ptytek
d) odchylenia powierzchni od ptaszczyznyatat diugagci 2 m ( nie powinno bywicksze nk 3
mm na catej diugii taty)
e) prawidtowaci przebiegu i wypetnienia spoin poziomspiaz doktadnécia do 1 mm
f) grubagci warstwy kompozycji klejcej pod plytls, ktéra nie powinna przekraczavartaici
okreslonej przez producenta w instrukcji, na podstawigyzia kompozyciji klejcej
g) stabilnag¢ konstrukcjiscianek systemowych
h) prawidtowas¢ funkcjonowania drzwi systemowych
i) jakos¢ osadzenia galanterii

Warunki bada materiatow na oktadzingcienne i innych materiatbw powinny byvpisywane do
dziennika budowy i akceptowane przez Inspektoraoad

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00 ,Wjan& ogdlne”

Zasady przedmiaru i obmiaru robét zgodnie ze wskama w ,Przedmiarze robét” pozycjami
kosztorysowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzyse niezkdne do wykonania robét podstawowych uagle
kalkulowa w wycenie robo6t podstawowych.
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7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robét nakey wykonywa& w metrach kwadratowych wykonanej okladziny $cianek
systemowych.

7.3 Wielkosci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okrda sk na podstawie dokumentacji projektowej i uveziylieniem zmian
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawathow naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogblne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 00.00 ,Wgané& ogdlne”

8.2 Odbidr robdt zanikajacych i podlegapcych zakryciu
Odbidr podiaga naley przeprowadzi bezpdrednio przed przyspieniem do robét.

8.3 Uznanie robét za poprawne
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwegdhieniem dopuszczalnych tolerancji) daly pozytywne
wyniki.
Wymagania przy odbiorze oléla norma PN-75/B-10121 Okfadziny z plytek.. Wym@iga badania
techniczne przy odbiorze.
Sprawdzeniu podlega :

a) zgodnd¢ z dokumentacja techniczn

b) wyglad zewretrzny

c) rodzaj zastosowanych materiatow

d) przygotowanie podima

e) nalezyte przyleganie do podktadu

f) prawidlowa¢ przebiegu spoin

g) prawidtowas¢ uksztattowania powierzchni oktadzoiennych

h) wizualna szerok&@ stykéw i prawidtowd¢ ich wykonania

i) jednolitas¢ barw ptytek ( wzar)

J) jakos¢ montau scianek systemowych

k) jakos¢ osadzenia elementow wytkezeniowych

[) szczelné¢ wypetiar z ptyty GKF

m) ukfad struktury sufitu podwieszanego

n) absorbcja dwigku, mierzona wg ISO 345 — NRC

0) odporndg¢ sufitu na wilg@ i ogien

8.4 Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegaj nastpujacym odbiorom :
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu ( midzyoperacyjne)
b) odbiorowi czsciowemu technicznemu robo6t
c) odbiorowi kacowemu robot

8.5 Odbidr robot zanikajacych i podlegapcych zakryciu

Odbidér robét zanikagcych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie reaizulegra, zakryciu.

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego posgpu robét.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
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Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebBaika Budowy i
jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzorwi@dorzeprowadzonyduolzie niezwtocznie,
nie p&niej jednak , ni w ciagu 3 dni roboczych od daty zgtoszenia wpisem dizidka Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstasd&umentdw
zawierajcych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowdokumentacja projektawi
uprzednimi ustaleniami.

8.6 Odbior czsciowy techniczny

Odbior czsciowy techniczny polega na ocenie sito i jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizajiot i postanowieniami umownymi. Odbioru
czesciowego technicznego robot dokonujes svedlug zasad okénych w umowie. Odbioru

dokonuje Inspektor nadzoru.

8.7 Dokumenty do odbioru kaacowego roboét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiortnc&wego robdt jest protokdt odbioru
sporadzony wedlug wzoru ustalonego przez Sgrdamawiajca.

Do odbioru kacowego rob6t Wykonawca zobaaany jest przygotowadokumenty, zawierage w
szczegOlnéci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zraran

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwilaszczzay mdbiorze robdt zanikagych i
ulegapcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego eaie

¢) Dzienniki budowy i Ks¢gi obmiaréw

d) wyniki pomiarow kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, atesty jakoiowe
wbudowanych materiatéw i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbioréw robo6t zanikggych i protokoty odbioréw egciowych technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez Strdamawiajca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego néglab
gotowe do odbioru kicowego robét, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny
termin odbioru kacowego robét.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty uzupetniajce kxda zestawione wedtug wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robét uzupetnaglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PrATNOSCI

Podstawy rozliczenia finansowego eba postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-75/B-010121 Oktadziny z ptytek. Wymagania i badaechniczne przy odbiorze
PN/B-10107 Badanie wytrzymaia na odrywanie

PN-EN 99:1993 Piyty i ptytki ceramiczne. Oznaczemisikliwosci wodnej

PN-EN 100:1993 Ptyty i ptytki ceramiczne. Oznaceanytrzymatdci na zginanie
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PN-B-11203:1997 Materialy kamienne. Elementy kamer ptyty do oktadzin pionowych
zewretrznych i wewntrznych

PN-EN12002:2000 Kleje do piytek. Oznaczenie odksetda poprzecznego dla klejow
cementowych i zapraw do spoinowania.

PN-EN12808-1:2000 Kleje i zaprawy do spoinowanigigh. Oznaczenie odporém chemicznej
na baziezywic reaktywnych.

PN-EN 12004:2002  Kleje do ptytek. Definicje i wynaamga techniczne

PN-D-97013:1999 Ptyty widrowe laminowane. Wymagania

PN-D-97013:1999/Az1 Zmiana do jak »ej

PN-D-97014:1998 Piyty gihiowe twarde laminowane. Wymagania, metody hada

Aprobata Techniczna ITB nr AT-15-2670/01

PN-B-02874:1996 Ochrona przeciwfapowa budynkéw. Metoda badania stopnia paino
materiatéw budowlanych

PN-B-79405:1997 Piyty gipsowo — kartonowe

PN-83/N-03010 Statystyczna kontrola jé&io Losowy wybor jednostek produktu do prébek.

PN-EN 310:1994 Piyty drewnopochodne. Oznaczenie ulnodpezystasci przy zginaniu i
wytrzymaiaci na zginanie

Informacje techniczne wybranego producenta systemu

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd — montzowych — Arkady 1989r.

STB 01.08  WYKONCZENIE POSADZEK

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji techniczngj wymagania dotyce wykonania remontu
pomieszcze biurowych V kondygnaciji budynku przy ul. Stowadjoe8 w Poznaniu.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w xare 1.1

1.3 Zakres rob6t obgtych ST
W zakres rob6t wechodzi wykonanie
a) posadzek z granitogresu zgodnie z dokumentacjakionia
b) warstwy samopoziomagej pod posadzki z szlichty anhydrytowej
c) posadzki z wykladziny PCV zgrzewalnej
d) okladziny stopni z piytek z granitogresu ant§lfgyowego
e) naprawa, cyklinowanie i lakierowanie parkietu

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STa zgodne z ustay Prawa budowlanego, wydanymi do niej
rozporadzeniami wykonawczymi, nomenklaguPolskich Norm, aprobat technicznych, a mianowicie

a) roboty budowlane przy wykonywaniu okfadzin posadzkoh naley rozumi€ wszystkie
prace budowlane zazane z wykonaniem okladzin posadzkowych , podiGgodnie z
ustaleniami projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykaieaj wyzej wymienione roboty budowlane

c) procedura — dokument zapewn@j jakdc, ,jak, kiedy, gdzie i kto” procedura me by
zashpiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokunogntachnicznej, zawieraj dane
opisupce przedmiot i wymagania jakmowe wykonania oktadzin posadzkowych .

33



1.5 OgdIne wymagania dotycgce robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodidaz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Przy wykonywaniu okladzin posadzkowych rglprzestrzegazasad podanych w normach :
PN-EN 176 Ptytki
PN-76/B-04270 Wyktadziny podiogowe. Badania techméic
PN-76/B-10150 Posadzki z wyktadzin sztucznych. Wyamaa i badania techniczne
przy odbiorze

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogolne wymagania dotyczce materiatow, ich pozyskania i sktadowania
Ogodlne wymagania dotygee materialéw, ich pozyskania i skladowania podanoST 00.03
~Wymagania ogolne”

2.2 Zakres asortymentowy

a) plytki granitogresowe zgodnie z dokumengatgichniczi i uzgodnieniami z aytkownikiem,
inwestorem i inspektorem nadzoru inwestorskiego

b) warstwa samopoziomaga i anhydrytowa

c) zaprawa klejowa

d) zaprawa fugowa

e) profile wykohczeniowe aluminiowe i stalowe do okladzin posadakah

f)  wyktadzina PCV zgrzewalna

g) piytki granitogresowe na nastopnice i podstopnigednie z dokumentagjtechniczi i
uzgodnieniami z zytkownikiem, inwestorem i inspektorem nadzoru inlweskiego

h)

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycree sprztu
Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST 00.04 ,Wymagania ogdlne”

3.2 Sprzg¢t do wykonania robot posadzkowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazaic mozliwoscia korzystania z
elektronarzdzi i drobnego sprzu budowlanego.

Wskazuje si Wykonawcy na konieczié stosowania spetu o krotkich terminach realizacji robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.05 ,Wymagania ogélne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie elementéw

Elementy powinny by magazynowane starannie na suchym podktadzie migsaczeniach krytych
i zamknktych, w magazynach pdlotwartych Ilub zamdwnch, suchych i przewiewnych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

4.3 Transport ptytek granitogresowych i pozostatylc materiatéw

Transport materiatéw nalg wykona& zgodnie z wymogami aktualnej norm§rodki transportu
powinny zabezpiecZazatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.

Srodki transportu powinny zabezpieézatadowane materiaty przed wptywami atmosferyczanym

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST 00.00r M ogdlne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolagodnie z umow oraz za jakét
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, @da rgodné¢ z dokumentagj projektows,
projektem organizacji robét oraz poleceniami Ingpeknadzoru.

5.2 Warunki przystapienia do robo6t
Przed przysipieniem do wykonywania oktadzin posadzkowych nakprawdzt :
a) prawidtowa¢ wykonania podiga : stabilné¢, nasnosé, réwnaé, czystacé, nie nasikliwosé
b) przed przystpieniem do robdt powinny lByzakmczone wszystkie roboty stanu surowego
c) deska parkietowa i wyktadziny powinny aklimatyz@éwaigc w pomieszczeniu w czasie
zgodnym z wytycznymi producenta, zamitei paczki nalgy przenié¢ do pomieszczenia, w
ktorym kedzie ukladany parkiet i wyktadzina
d) plytki nalezy posegregowawg asortymentow i wymiaroéw
e) na posadzce powinnabdwyznaczona linia pozioma, od ktorej uktadardatptytki — deska (
moze to by linia wyznaczona przez cokot posadzki)
f) po wykonaniu fragmentu oktadziny najeusum¢ nadmiar kompozycji klerej ze spoin
pomiedzy ptytkami

5.3 Wykonywanie okladzin posadzkowych
Nalezy przestrzegazasad podanych w normach :
PN-63/B-10145Posadzki z ptytek. Wymagania i baal@niy odbiorze

PN-EN 176 Plytki
PN-76/B-04270 Wyktadziny podtogowe. Badania techmé
PN-76/B-10150 Posadzki z wyktadzin sztucznych. Wyamaa i badania techniczne

przy odbiorze

5.4 Przygotowanie podiaa
Podtaze powinno by przygotowane i sprawdzone.

5.5 Wykonanie okladzin posadzkowych
a) sprawdzenie podiy
b) utozenie ptytek na klej
c) wykonanie posadzki ,auflor”, zgodnie z technolpgroducenta
d) ulozenie cokotéw
e) spoinowanie plytek
f) oczyszczenie plytek
g) cyklinowanie parkietu
h) uktadanie wyktadziny PCV z klejeniem i spawaniemisp

Do uktadania posadzek e przysipi¢ po zaka@czeniu robot budowlanych stanu surowego i rob6t
tynkarskich oraz instalacyjnych wraz z probamni@niowymi instalacji. Temperatura przy uktadaniu
posadzek powinna wyn@sb-35° C.

Zapraw; klejowa nalery przygotow& zgodnie z instrukej producenta, otrzymana masa powinna by
jednolita, bez grudek.

Przed przysipieniem do okladzinowania powierzchni posadzekopst naley sprawdzé jakaosé
poditaza zaréwno pod wzgtlem wytrzymaléciowym jak i geometrii posadzek i stopni.

Spoiny podziatéw posadzkowych powinny¢tskomponowane ( jednej linii lub rownych ogsich)
Ze spoinami pozostatymi.

Warstwa kleju pod ptyty nie nie zawierd pustych miejsc.

Przed przysipieniem do okfadzinowania powierzchni posadzek ayalsprawdzé spadki do
elementow odwadniagych.

Podiaze pod plytki ( zaprawa uszczelnief) powinno by nosne, a wytrzymal& na odrywanie
powinna by zgodna z PN/B-10107 lub DIN 18156, nie mniejsza0nb Mpa.
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Ptytki nalery rozmierza tak, aby docinki ptytek przy krawziach ( kacachscian) miaty wymiar
wiekszy niz potowa plytki.

Uszczelnienia podity oraz ukfadanie okfadzin posadzkowych musté yykonywane w jednym
cyklu technologicznym przez jednego wykonawc

Szczegoblowe rozwrania technologiczne wykonania posadzek migZ uzgodnione z Inspektorem
nadzoru i autorem dokumentacji projektowe;j.

Przy wykonywaniu uktadania wykladziny z PCV powinbg ona pocita na arkusze zgodnie z
wymiarami pomieszczenia na 24 ha przed ukladaniemperatura pomieszczenie nie mniej hg°
C. Do przyklejania wyktadziny sha kleje zgodnie z opisem producenta wyktadziny Instriukcp
technologicza. Wyktadzina musi by przyklejona ca powierzchria réwno i w poziomie z
dopuszczalnymi odchytkami 5mm na dwumetrowe] tadéyktadzina przyscianach winna by
wywinieta na nie na wys okoto 10 cm. Poszczegblne arkB€xé naley spawa przeznaczonymi do
tgo celu sznurami w kolorze nie odbiegajm od koloru wykladziny. Spawy nie mpgvykazywa
ubytkéw, miejscowych zmian barwy, uszkodzevyktadziny, zmian wysokai w stosunku do
wyktadziny.

Podtog: z deszczutek natg cyklinowat oraz wymient ewentualne zniszczone klapki lub umocéwa
luzne. Po wykonaniu cyklinowania przy catkowitym uswonii starej warstwy lakieru nate 3 krotnie
lakierowa parkiet.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakéci
Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badastolarki aluminiowej powinien yzgodny z zasadami podanymi w
normie PN-63/B-10145 Posadzka z ptytek. Wymagabedania techniczne przy odbiorze oraz PN-
EN 176 Plytki gres
W szczegdlnéci powinny by oceniane :

a) wiasciwosci techniczne zastosowanych plytek

b) wiasciwosci techniczne elementéw i wyktadzin podtogowych

c) wiasciwosci techniczne posadzki : wytrzymatonasciskanie scieralng¢ i twardaé¢ zgodnie

Z technologi zastosowanego systemu.
d) nasikliwosé ptytek
e) prawidtowai¢ zachowania ksztattu elementow ( zwichrowanie, Wkimi¢, rombowd¢)

Warunki bada materiatdw na oktadziny posadzkowe i innych niatéw powinny by wpisywane
do dziennika budowy i akceptowane przez Inspektadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00 ,Wgan& ogdbine”

Zasady przedmiaru i obmiaru robét zgodnie ze wskama w ,Przedmiarze robét” pozycjami
katalogowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzysz niezlkdne do wykonania robo6t podstawowych nmgle
kalkulowa: w wycenie rob6t podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robot naley wykonywa w metrach kwadratowych wykonanej oktadziny pakaevej .

7.3 Wielkosci obmiarowe

Wielkosci obmiarowe okrda sk na podstawie dokumentacji projektowej i uveziylieniem zmian
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawathow naturze.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogblne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 00.00 ,Wyan& ogoine”

8.2 Odbior robot zanikajacych i podlegapcych zakryciu
Odbior podiaa naley przeprowadzi bezpdrednio przed przyspieniem do robot.

8.3 Uznanie robét za poprawne
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwgdhieniem dopuszczalnych tolerancji) daly pozytywne
wyniki.
Sprawdzeniu podlega :
a) zgodné¢ z dokumentacja techniczn
b) rodzaj zastosowanych materiatow
a) przygotowanie podima
b) naleryte przyleganie do podkiadu
c) prawidtowa¢ przebiegu spoin
d) prawidtowaé¢ uksztattowania powierzchni
e) wizualna szerok& stykow i prawidtoweé¢ ich wykonania
f) jednolitas¢ barw ptytek (wzor)
g) odchylenie krawdzi od kierunku pionowego i poziomego, przyyciu taty o diugéci 2 m (
nie powinno przekracz&2 mm na dituggci taty 2 m)
h) odchylenie powierzchni od ptaszczyznyatat dtugaci 2 m ( nie powinno bywigksze ni 2
mm na catej dugi taty
i) powierzchnia podktadu powinna dyatarta na ostro, bez rakévekpiec i ubytkow
j) dozwolone odchylenie podktadu od ptaszczyzny w dowa miejscu podktadu nie mie
przekroczy¢ 5 mm na catej diugai taty kontrolnej o diugéci 2 m
k) w podkladzie nakey wykona& zgodnie z projektem spadki i szczeliny dylatacyjne
konstrukcyjne i przeciwskurczowe
l) ocena wygidu zewrtrznego elementéw
m) ocena prawidtowszi osadzenia elementéw dodatkowych

8.4 Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegaj nastpujacym odbiorom :
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu ( midzyoperacyjne)
b) odbiorowi czsciowemu technicznemu robo6t
c) odbiorowi kacowemu robot

8.5 Odbidr robot zanikajacych i podlegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikacych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie reaizulegra, zakryciu.

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego posgpu robét.

Odbioru robo6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebBaika Budowy i
jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzori@dorzeprowadzonyduolzie niezwtocznie,
nie p&niej jednak , ni w ciagu 3 dni roboczych od daty zgtoszenia wpisem dizidka Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstas&umentow
zawierajcych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowdokumentacja projektawi
uprzednimi ustaleniami.
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8.6 Odbidr czsciowy techniczny robot

Odbidr czsciowy techniczny polega na ocenie §o i jakosci wykonanych robdt w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizad)it i postanowieniami umownymi. Odbioru
czesciowego technicznego robot dokonujes svedlug zasad okénych w umowie. Odbioru

dokonuje Inspektor nadzoru.

8.7 Dokumenty do odbioru kacowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiormckeiego roboét jest protokdt odbioru
sporadzony wedtug wzoru ustalonego przez Sgrdamawiagca.

Do odbioru kacowego robot Wykonawca zobawany jest przygotowadokumenty, zawierage w
szczegolnéci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zraran
b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszczay ppdbiorze robdt zanikagych i
ulegapcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego eale
¢) Dzienniki budowy i Kstgi obmiarow
d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflai oznaczé laboratoryjnych, atesty jakciowe
wbudowanych materiatéw i wyrobow
e) ustalenia technologiczne
f) protokoty odbioréw robét zanikgych i protokoty odbioréw ezciowych technicznych
g) inne dokumenty wymagane przez Str@amawiajica
W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgtm przygotowania dokumentacyjnego nielab
gotowe do odbioru kicowego rob6t , komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny
termin odbioru kacowego robét.
Wszystkie zaradzone przez komigjroboty uzupelniajce kzda zestawione wedtug wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.
Termin wykonania robét uzupetniglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawy rozliczenia finansowego eba postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-63/B-10145 Posadzka z ptytek. Wymagania i badprdy odbiorze

PN/B-10107 Badanie wytrzymaia na odrywanie

PN-EN 87:1994 Piytki i piyty ceramicznécienne i podtogowe. Definicje, klasyfikacja,
wiasciwosci i znakowanie

PN-EN 100:1993 Ptytki i ptyty ceramiczne. Oznaceanytrzymatdci na zginanie

PN-EN 101:1994 Ptytki i ptyty ceramiczne. Oznaceemvardzdéci wg skali Mohsa

PN-EN12002:2000 Kleje do piytek. Oznaczenie odksetdaa poprzecznego dla klejow
cementowych i zapraw do spoinowania.

PN-EN12808-1:2000 Kleje i zaprawy do spoinowanigtgk. Oznaczenie odporém chemicznej
na baziezywic reaktywnych.

PN-EN 12004:2002  Kleje do ptytek. Definicje i wynaamga techniczne

PN-76/B-04270 Wyktadziny podtogowe. Badania techmé

PN-76/B-10150 Posadzki z wykladzin sztucznych. Wgaméa i badania techniczne
przy odbiorze

PN-EN 548:2002 Elastyczne pokrycia podtogowe. Jednene i wzorzyste linoleum.
Wymagania

PN-EN 12466:2001 Elastyczne pokrycia podtogoweniiieologia

PN-EN 423:2004 Elastyczne pokrycia podtogowe. Wgzeaia odporrgei na zbrudzenie.
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PN-EN 434:2004 Elastyczne pokrycia podiogowe. Wygzeaie stabilngci wymiarow i
zwijania s¢ po dziataniu ciepta.

PN-EN 1081:2001/Ap1:2003 Elastyczne pokrycia pgdiee. Wyznaczanie rezystancji
elektrycznej.

PN-EN 985:2004 Widkiennicze pokrycia podtogowe. &aid metoda krzesta na rolkach.

PN-EN 1815:2001 Elastyczne i wilbdkiennicze pokrygmdtogowe. Ocena zdolda do
elektryzacji

PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowléarbami, lakierami i emaliami na spoiwach

bezwonnych.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budmvd — montzowych — Arkady 1989r.
Karty techniczne i instrukcje stosowania producengeriatow

STB 01.09 ROBOTY ROZBIORKOWE I DEMONTA ZOWE INSTALACJI
SANITARNYCH

1. WSTEP

1.2 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji techniczngj wymagania dotyce wykonania remontu
pomieszcze biurowych V kondygnaciji budynku przy ul. Stowadjoe8 w Poznaniu.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot obgtych ST

W zakres rob6t wchodzi
» Demonta instalacji c.o. tj grzejniki, armatura, ruragi, izolacja termiczna
« Demonta instalacji c.w.u. tj armatura, ruragi, izolacja termiczna
* Demonta urzadzer sanitarnych

1.4 Okredlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STa £godne z ustaavPrawa budowlanego, wydanymi do niegj
rozporadzeniami wykonawczymi, nomenklaguPolskich Norm, aprobat technicznych, a mianowicie

a)roboty budowlane przy wykonywaniu robét rozbigekoh naley rozumi€ wszystkie prace
budowlane zwizane z wykonaniem robét zgodnie z ustaleniami gtojeymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykanajwyzej wymienione roboty budowlane

c) procedura — dokument zapewa® jaka¢, ,jak, kiedy, gdzie i kto” procedura me by
zasgpiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokiiaog technicznej, zawiergjdane opisuice
przedmiot i wymagania jakoiowe wykonania roboét

1.6 Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodidaw dokumentagj
projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu robét rozbidrkowych i demartdavych naley przestrzegaogolnych przepiséw
bhp, p-pa , wiedzy i sztuki budowlanej.
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2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogodlne wymagania dotycyce materiatow
Materiaty rozbiorkowe zostan zagospodarowane przez Wykonawe sposOb wskazany w
dokumentacji projektowe;.

2.2 Zakres asortymentowy
Zakres asortymentowy materiatow rozbidrkowyehidie maliwy do jednoznacznego oldlenia w
trakcie realizacji prac.

3. SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST 00.04 ,Wymagania ogdlne”

3.3 Sprzet do wykonywania robot rozbidrkowych

Wykonawca przyspujacy do wykonywania robot powinien wykazaie mozliwoscia korzystania z
elektronarzdzi i drobnego spetu budowlanego, uniiwiajacego bezpieczne i sprawne
wykonywanie robot rozbiérkowych i demoatavych.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.05 ,Wymagania ogélne”

4.2 Transport materiatbw demontaowych i rozbiorkowych

Transport materiatdw demortavych i rozbiorkowych naley wykona zgodnie z  wymogami
przepiséw transportu drogowego i bezpigstea tadunkuSrodki transportu powinny zabezpieéza
zaladowane materiaty demowntave przed niekontrolowanym wysypywaniem i ugrat

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST 00.06riMia ogdline”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgbdnie z umow oraz za jak&e
wykonywanych robét, za ich zgoditoz dokumentagj projektowa oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.

Zakres prac powinien Bykazdorazowo uzgadniany z Inspektorem nadzoru, a ikbéa odbierana
przy udziale autoréw dokumentacji projektowe;j.

5.2 Wytyczne prowadzenia robot

Prowadzenie robdét rozbiérkowych nafe powierzy  firmie posiadajcej déwiadczenie w

wykonywaniu tego typu rob6t i mgjej odpowiednie zaplecze sptawe do prowadzenia tego typu
robot.

Roboty naley prowadzé pod staltym nadzorem osb6b posiadgch odpowiednie kwalifikacje
zawodowe oraz die dagwiadczenie przy tego typu robotach

. Materiaty stalowe izeliwne pochodace z rozbiorki selekcjonowai sktadow& na placu
budowy w miejscu wskazanym przez Inwestora.
. Pozostate materialy z rozbiorki wywézna bieaco, nie dopuszczag do jego gromadzenia

na sktadowisku przyobiektowym.
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Przy wyjedzie poza teren budowy spraweldazdorazowo bezpiecastwo tadunku przed
przypadkowym wypadrciem z pojazdu, oraz czystokot pojazdow. Materiaty uzyskane z
rozbiorki naley utylizowat (wywéz na wysypisko, przekazanie do firm likwiglcych
materiaty szkodliwe dla&rodowiska)

Przy wykonywaniu robot natg przestrzega obownzujacych przepiséw w zakresie BHP i
p.paz. Do wykonywania rob6t mima stosowé jedynie narzdzia kydace w dobrym stanie
technicznym. Prowadzenie prac rozbiérkowych po kmiest niedopuszczalne. Ze wedil
na specyfik robot rozbiérkowych zatrudnieni przy tych pracgmfacownicy musg zost&
dodatkowo przeszkoleni w zakresie BHP

5.4 Opis zapewnienia bezpiechstwa ludzi i mienia

Szczeg6la uwag naley zwrécké na stosowanie przez pracownikow zabezpikcze
chrongcych ich przed upadkiem z wysakd m. in. szelek bezpiecastwa z linlg
bezpieczastwa przymocowando statych elementow konstrukcji aktualnie niebieranych
Niedopuszczalne jest usuwanie materiatdw rozbidglabhwz poszczegdlnych kondygnacii
przez zrzut bezpoedni — naley stosowa specjalne zsypy

Po zakaéczeniu wszystkich robdt rozbidérkowych teren agleczysci¢, zniwelowa, oraz
wykona ewentualne naprawy chodnikéw, drég wetwvmnych itp.

Przemieszczanie materiatdw rozbiérkowych po stropieze odbyw& sic jedynie po
dodatkowych podktadach drewnianych

Kontrolowanie nénosci stropu powinien na bigco sprawdzéakierownik budowy

Z uwagi na maliwos¢é przechzenia stropu materiat rozbiérkowy powiniencébysungty
bezpdrednio po rozbibérce, bez gromadzenia go na stropie

Niedopuszczalne jest wprowadzanie pracownikéw dokomywania prac na n$zych
kondygnacjach, podczas trwaych robot na kondygnacjach #szych

Teren prowadzenia robot rozbiérkowych riglegrodzé i oznakowa.

Prowadzenie prac rozbiérkowych o zmroku jest zaioron

Podczas prowadzenia robot rozbiérkowych nalerzestrzegaprzepiséw BHP zawartych w
Dzienniku Ustaw Nr 13 Rozpagdzenia Nr. 93 MBIPMB z 1972 r

Pracownicy zatrudnieni przy rozbiorce muyg/c zabezpieczeni w spgizochrony osobistej, a
przy pracach na wysokci w szelki bezpieczestwa

Przerwy w pracy nalg urzadza o tej samej porze dla wszystkich pracownikow
prowadzacych rozbidrl. Zabrania s stanowczo pracy robotnikéw pod nieobe&noa placu
budowy o0séb posiadgjych odpowiednie uprawnienia (kierownik budowy, steyj)

Ustawi tablice ostrzegawczo - informacyjne o tematycd”BH

,TEREN ROZBIORKI — WSTEP WZBRONIONY”

,UWAGA — PRZEBCIE NIEBEZPIECZNE”

,STREFA ROZBIORKI — ZACHOWAJ OSTR@ZNOSC”

,UWAGA — ROBOTY ROZBIORKOWE”

,UWAGA — PRACE NA WYSOKGSCI”

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakéci

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.07 ,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

Ze wzgkdu na szczegélny charakter robdt rozbidérkowych maletazowych wykonawca jest
zobownzany do bezwzgbinego przestrzegania postanawiealecé Inspektora nadzoru i autorow
dokumentacji projektowe;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00 ,Wgana ogdéine”
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Zasady przedmiaru i obmiaru robét zgodnie ze wskama w ,Przedmiarze robét” pozycjami
katalogowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzysz niezlkdne do wykonania robot podstawowych ngle
kalkulowa w wycenie robo6t podstawowych.

7.3 Wielkosci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okréda sk na podstawie dokumentacji projektowej .

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 00.00 ,Wgané& ogdlne”

8.2 Uznanie robét za poprawne

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentacprojektova, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty pozytywne viyni

Sprawdzeniu w szczegOlém podlega :

d) zgodnd¢ z dokumentaajtechniczia
e) rodzaj zastosowanych technologii wykonawczych
f) prawidtowaé¢ wykonania

8.3 Rodzaje odbiorow robat.

Roboty podlegaj nastpujacym odbiorom :
a) odbiorowi cgsciowemu technicznemu
b) odbiorowi kacowemu

8.4 Odbidr czsciowy techniczny

Odbidr czsciowy techniczny polega na ocenie §go i jakosci wykonanych robdt w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizadjiot i postanowieniami umownymi. Odbioru
czesciowego technicznego robot dokonuje; svediug zasad okénych w umowie. Odbioru
dokonuje Inspektor nadzoru.

8.7 Dokumenty do odbioru kaicowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiormckwrego roboét jest protokdt odbioru
sporadzony wedlug wzoru ustalonego przez Sgrdamawiajca.
Do odbioru kacowego robot Wykonawca zobaaany jest przygotowadokumenty, zawierage w
szczegolnéci :

g) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zrarh

h) uwagii zalecenia Inspektora Nadzoru, udokumentwsverykonania jego zalefie

i) Dzienniki robot i Kst¢gi obmiarow

i) ustalenia technologiczne

k) protokoty odbioréw czsciowych technicznych

[) inne dokumenty wymagane przez Str@amawiajca
W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego néglab
gotowe do odbioru kowego robdt, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny
termin odbioru kacowego robot.
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty uzupelniajce kxda zestawione wedtug wzoru ustalonego
przez Zamawiaicego.
Termin wykonania rob6t uzupetnaglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Ogolne przepisy bhp i p-po

42



