ri\\) Psary Mate, ul. Ustronie 4

‘7 4 2,\ / 62-300 Wrzesnia
AR 7 PRO ' EK l B 061 4388440 = 061 4388441
f H \ % ®

® 508 056696
v\
%’4 \J! \j/ mgr in2. Adam Borowiecki
\ www.avprojekt.pl

~—

-

NIP 789-109-26-67

e-mail: info@avprojekt.pl
Niniejszy projekt zostal przygotowany przez firme¢ AV Projekt wylacznie na potrzeby
Inwestora i jest chroniony prawnie (ustawa z dnia 4 lutego 1994 r. o prawie autorskim i
prawach pokrewnych, Dz.Ustaw RP Nr 24 z 23 lutego 1994 r., w szczegdlnosci art.3. i

art.16.)
Inwestor: Starostwo Powiatowe w Poznaniu
Ul. Jackowskiego 18, 60-509 Poznan
Zlecajacy: Starostwo Powiatowe w Poznaniu
Ul. Jackowskiego 18, 60-509 Poznan
Temat Sala Narad - System audiowizualny
opracowania: Specyfikacja Techniczna Wykonania i odbioru robot
Branza: Elektroakustyka nr uMowy:
Stadium: nr tomu:
nr upr. data podpis
Projektowat: mgr inz. Dariusz
Borowiecki
Sprawdzit: mgr inz. Adam Borowiecki
Zawartosc¢ opracowania:
1. ZAKRES TEMATYCZNY ROBOT.......ccuriuerrenesensssesssesssssssssssssssssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasans -2-
2. WYKONANIE ROBOT.....ccetiineeneenenenesesenessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssnses -2-
3. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT. ....ccurureurrreusesesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssases -2-
3.1. ZAKRES ROBOT I ICH UTRZYMANIE PODCZAS BUDOWY. eeeeeieeeeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeaeeeaaeaeaaaaaaeeaaaaaaeeeeaseeaeeeeeeeeaaeaaees -3-
3.2. ZASADY KONTROLI | ODBIORU ROBOT. 1eieeitiieiieeeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeaeeeaaaaeaaaaaaaaaaaaasaeeeaeeeeaeeeeeaaeeaeaaaeeaeeeaaeeaeaeaeees -3-
4. MATERIALY | SUROWCE......cuiveeureeusersssessssssssssssssssassssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssssssssassssssssssssssssssses -3-
5. URZADZENIA. ....cooverreerreesresssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssssss -4-
6. TRANSPORT IMATERIALOW........cucueecurieusesssssssessassssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssases -4-
7. WYKONANIE ROBOT......ccuieeurecussssasessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssessssesssssssssssassssanes -4-
8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ......ccovivrereieeinssssssssssssssssenssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnens -4-
9. ODBIOR ROBOT ......ucueueueurnrnrnrnsssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssens -5-
9.1 ODBIOR TECHNICZNY CZESCIOWY 1.vvvuueerrruneerrsuneerssuneesssaeesssnsesssssneesssseesssssessssssessssssessssnessssareessseresesnrerssnnns -5-
9.2 ODBIOR TECHNICZNY KONCOWY «.eeeiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeaaaaaeeaaaaaaaeaaaaaaaaaaaaaaaeeeeeeeeeeeeeaeeeeeseeaeeeeaeeeeaeaeees -5-
10. NORMY.....ocueurrrenerrseesseassssasssesssstassssassssssssssssssssssssssssasssssssessssssssssssssessssasasssssssesassessssessssessssessssessssassssasans -5-
11. PRZEPISY ZWIAZANE..........cvreeereessressssasssssssssassssssssssssssasssssssssssssssssessssssssssssssassssessssessssessssessssessssassssasaes -6-

12, SPECYFIKACIA MATERIALOWAL. ......oiiiiiicceetiiiennnssaeennis s saessss e ssaaasss s e ssssssssannssessssssssssnnnsassssssssns -7-



mailto:info@avprojekt.pl
http://www.avprojekt.pl/

1. Zakres tematyczny robot.

Roboty, ktére obejmuje dokumentacja projektowa dotyczg instalacji systemoéw elektroakustycznych.

System ten podporzadkowany jest nastepujacym kodom CPV Wspdlnego Stownika Zaméwien:
45315600-4 Instalacje niskiego napiecia
45314000-1  Systemy Instalacji Multimedialnych
45315400-2 Instalacje wysokiego napiecia

2. Wykonanie robét.

Roboty, ktérych dotyczy dokumentacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie kompletnych instalacji poszczegdélnych systemow.

Niezaleznie od stopnia doktadnosci i precyzji dokumentéw otrzymanych od Inwestora Wykonawca jest
zobowigzany do uzyskania dobrego rezultatu koncowego.

Rysunki i dokumentacja techniczna sg dokumentami wzajemnie sie uzupetniajgcymi.

W przypadku btedu, pomytki lub watpliwosci interpretacyjnych, Wykonawca powinien wyjasni¢ sporne
kwestie z Zamawiajgcym przed ztozeniem oferty, ktéry jako jedyny upowazniony jest do
wprowadzania zmian.

Wszelkie nieujete prace oraz niesygnalizowane niezgodnosci bedg interpretowane na korzysé
Zamawiajgcego.

W zakres rob6t Wykonawcy instalacji wchodzi :

= dostarczenie i roztadunek wszystkich urzadzen i osprzetu niezbednych do wykonania
instalaciji,

= dostarczone urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ w odpowiedni sposdb przed kradzieza,
uszkodzeniem Ilub innymi czynnikami mogacymi wplynaé na jako$¢ dostarczonych
materiatow i urzadzen,

= montaz, uruchomienie i regulacja urzadzen

= dostawa i montaz instalacji przewodéw wchodzacych w skiad instalacii,

= wszelkie podwieszenia oraz konstrukcje wsporcze wchodzace w skiad zakresu
Wykonawcy robét stabopragdowych — Wykonawca jest obowigzany do dostosowania
wszelkich podwieszen i konstrukcji wsporczych w taki sposéb aby byty one trwate i pewne,

= wykonanie wszelkich otworéw w stropach i scianach a takze uszczelnienie tych otworéw
przy przejsciach przez rézne strefy ogniowe masami o odpowiedniej odpornosci ogniowej,

= wykonanie przebi¢ w stropach dla prowadzenia instalacji elektrycznych wraz i ich obrébkg
i uszczelnieniem,

» dokonania niezbednych pomiaréw dla poszczegdlnych typow instalacji oraz przediozenia
wynikéw tych pomiaréw do odbioréw instalacji

» przediozenia kompletnej dokumentacji i certyfikatow dla wszystkich zastosowanych
urzgdzen, osprzetu czy innych rozwigzan systemowych, jak réwniez dokumentagii
powykonawczej celem dokonania odbioru tych prac.

3. Ogolne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania poszczegolnych robét oraz za ich zgodnosé z
zatwierdzong dokumentacja projektowg. Wszelkie odstepstwa oraz ewentualne zmiany w
zastosowanym osprzecie lub urzadzeniach muszg by¢ uzgadniane z Inwestorem. Wykonawstwo
poszczegolnych instalacji winno by¢ zlecone firmom posiadajagcym wiasciwe doswiadczenie oraz
uprawnienia do realizacji tego typu robo6t i gwarantujagcych wysoka jako$¢ oraz terminowosc
wykonania.
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3.1. Zakres robét i ich utrzymanie podczas budowy.

Wykonawca jest obowigzany do wykonania wszystkich prac w zataczonym opisie technicznym do
projektu. Niezaleznie od powyzszego Wykonawca jest obowigzany do uzyskania dobrego rezultatu
koncowego. Wszelkie niezgodnos$ci, ewentualne braki lub niezgodnosci interpretacyjne dokumentaciji
w zakresie instalacji elektrycznych nalezy uzgadnia¢ z Inwestorem oraz Projektantem.

3.2. Zasady kontroli i odbioru robét.

Kierownik robét elektrycznych zobowigzany jest do :

zgtaszania Inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru préb i odbioréw czesciowych instalaciji
elektrycznych oraz zwigzanych z nimi urzadzenh technicznych przed zgtoszeniem obiektu
budowlanego do odbioru,

przygotowania dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego, przez co nalezy
rozumie¢ réwniez dokumentacje powykonawczg obejmujacg wszystkie systemy
wyszczegolnione w projekcie, ze wszelkimi zmianami, jakie za wiedzg projektanta zostaty
whniesione w trakcie budowy,

zgtoszenia do odbioru instalacji poszczegdlnych systeméw  dokonuje odpowiednim
wpisem do dziennika budowy oraz uczestniczy w czynnosciach odbioru i zapewnienia
usuniecia stwierdzonych wad,

przekazania Inwestorowi oswiadczenia o zgodnosci wykonania instalacji poszczegoélnych
systemoéw z projektem wykonawczym — umozliwiajacego uzyskanie pozwolenia na
uzytkowanie lub dokonanie zgtoszenia o rozpoczeciu uzytkowania.

Inspektor nadzoru, dziatajgcy w imieniu Inwestora zobowigzany jest do :

reprezentowania Zamawiajgcego na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci jej
realizacji z projektem, przepisami, obowigzujagcymi Polskimi Normami i normami
zharmonizowanymi oraz wiedzg techniczng,

sprawdzania jakosci wykonywanych robét, wbudowanych wyrobéw budowlanych, a w
szczegolnosci  zapobieganie  stosowaniu  wyrobéw  budowlanych  wadliwych i
niedopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie,

sprawdzania i odbioru robdét budowlanych, uczestniczenia w prébach i odbiorach
technicznych instalacji, urzadzen technicznych z nig wspodtpracujacych oraz
przygotowania i udzialu w czynnosciach odbioru gotowych obiektéw budowlanych i
przekazywania ich do uzytkowania.

4. Materialy i surowce.

Przy wykonywaniu robét nalezy stosowac wyroby o wtasciwosciach uzytkowych umozliwiajgcych
spetnienie wymagan podstawowych oraz dopuszczonych do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego stosowania w budownictwie a w szczegdlnosci:

materialy budowlane, wtasciwie oznaczone, dla ktérych wydano certyfikat na znak
bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz witasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,

urzadzenia do poszczegdlnych systemow nalezy wybra¢ w oparciu o podane w projekcie
wymagania techniczne.

wyroby dla ktérych dokonano oceny niezawodnosci i wydano certyfikat zgodnosci z
Polskg Normg lub z aprobatg techniczng,

wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobow nie majacych istotnego wptywu na
spetnienie wymagan podstawowych oraz wyrobdéw wytwarzanych i stosowanych wg.
tradycyjnie uznanych zasad sztuki budowlane;.



5. Urzadzenia.

Wykonawca jest obowigzany wykazac sie posiadaniem wszystkich urzadzen niezbednych do
wykonywania prac instalacyjnych zwigzanych z transportem, montazem oraz pomiarami instalaciji.
Konieczne bedzie wykonywanie instalacji na wysokosciach, dlatego tez niezbedne jest posiadanie
rusztowan umozliwiajgcych podwieszanie korytek kablowych, gtodnikéw itp. w iloSci zapewniajgcej
odpowiednig dynamike prac w celu zapewnienia terminowosci oddawania prac. Sprzet montazowy i
srodki transportu muszg by¢ w petni sprawne i dostosowane do technologii budynku. Sposéb
wykonywania robot oraz sprzet zaakceptuje Inzynier.

6. Transport materiatéw

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkdéw transportu, ktdére pozwolg unikngé
uszkodzeh lub odksztatcen przewozonych materiatéw. Materiaty powinny by¢ przewozone na budowe
zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz przepisami BHP. Rodzaj i ilo$¢ $rodkéw transportu
powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniami Inzyniera oraz w terminie przewidzianym w Kontrakcie. Przewozone
materiaty powinny by¢ rozmieszczone rownomiernie oraz zabezpieczone przed przemieszczaniem sie
W czasie ruchu pojazdu.

7. Wykonanie roboét

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Budowy do akceptacji harmonogram robot uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich roboty bedg wykonywane. Szczegétowy harmonogram wykonania
instalacji i montazu urzadzen ma szczegdélne znaczenie na terminowosci wykonywania
poszczegolnych prac jak réwniez na pozostate branze. Harmonogram utozenia instalacji w catym
obiekcie ma istotny wptyw na prace zwigzane z uktadaniem ustrojéw akustycznych i wyktadzin
podtogowych. Ponadto wspdlnie z Kierownikiem Budowy nalezy stworzy¢ harmonogram wykonania
robét dla pomieszczen priorytetowych w celu ich zagospodarowania przed uruchomieniem obiektu.

8. Kontrola jakosci robot

Celem kontroli robot jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robét. Wykonawca
robot ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wykazania Kierownikowi
Budowy zgodnosci dostarczonych materiatéw i realizacji robdt z Dokumentacjg Projektowg oraz
wymaganiami niniejszej dokumentaciji.

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Kierownika Budowy o rodzaju i
terminie badania.

Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji Kierownika
Budowy. Wykonawca powiadamia pisemnie Kierownika Budowy o zakonczeniu kazdej roboty
zanikajacej, ktérg moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Kierownika
Budowy i Uzytkownika.

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami.
= Wszystkie roboty, ktére nie spetniajg wymagan podanych w odpowiednich punktach
dokumentacji, zostajg odrzucone.
= Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia od cech okreslonych w
dokumentacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na
pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majaca
zasadniczego wplywu na dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne instalacji.



9. Odbidr robot

9.1 Odbiér techniczny czesciowy

Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ zgodnos$c¢ robét z Dokumentacjg Projektowg. Odbidr techniczny
czesciowy jest to odbidr poszczegdlnych faz robot podlegajacych zakryciu a w szczegdlnosci instalaci
w sali gtéwnej i ciggach pod ustrojami akustycznymi czy wykfadzing podtogowa. Do odbioru nalezy
przedtozy¢ nastepujgce dokumenty :

= dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w trakcie

budowy oraz szkice zdawczo — odbiorcze,
= dziennik Budowy,
= dokumenty dotyczace jakosci zastosowanych materiatow.

9.2 Odbiér techniczny koncowy

Jest to odbidr techniczny catkowitego zakresu robét po zakoriczeniu budowy, przed przekazaniem go
do eksploatacp Nalezy przedtozy¢ nastepujgce dokumenty:
wszystkie dokumenty odnosnie odbioréw czesciowych,
= protokoty wszystkich odbioréw technicznych cze$ciowych,
= dokumentacje powykonawczg w 3 egz. wersja papierowa i 2 egz. wers;ji elektronicznej CD
Z uzgodnieniami rzeczoznawcy,
= protokét sprawdzenia sprawnosci 100% elementéw 3 egz.,
= protokét szkolenia oséb z umiejetnosci obstugi systemu 3 egz.,

10. Normy

Prace elektroinstalacyjne i urzgdzenia winny by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami nastepujacych
norm i przepiséw:
PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe
PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Ustalanie ogdlnych
charakterystyk
PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego
PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Postanowienia ogodlne
PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego — Oprzewodowanie

S3 to podstawowe wymagania odnosnie instalacji systemow i urzgdzen oraz standardy dla materiatéw
instalacyjnych i wyposazenia. Tylko wtasciwie wykwalifikowane osoby mogg wykonywa¢ prace
instalacyjne. Przed przekazaniem urzgadzen Wykonawca winien przeprowadzi¢ komplet pomiarow.
Pomiary winny by¢ potwierdzone pisemnymi protokétami z ich wykonania. Przeglady i pomiary moga
by¢ wykonywane tylko przez uprawnione osoby. Podczas montazu instalacji i urzadzen, odpowiednie
przepisy bezpieczehstwa muszg by¢ przestrzegane. Przed rozpoczeciem prac Kontraktor winien
uzyskac petng informacje o ryzyku zwigzanym z budowg i winien prowadzi¢ prace w odpowiednio
bezpieczny sposéb i winien wykonywac ja w sposéb nie zagrazajacy zyciu stosujac podczas pracy
Srodki zapobiegania wypadkom majac szczegdlnie na uwadze zalecenia Zarzadzenie Ministra
Budownictwa (Dz. U. Nr 13/72, poz. 93, Dz. U. Nr 10/95, poz. 46) i poprawki do tego Zarzgdzenia.
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Charakterystycznymi zrédtami zagrozen w trakcie wykonywania instalacji sa:

= Transport, przyjmowanie materiatow i warunki ruchu
Prace przeprowadzane w poblizu napiecia elektrycznego
Prace zwigzane z urzadzeniami elektrycznymi (PN-85/E-08400/02, PN-88/E-08400/10)
Pomiary elektryczne
Obecnos¢ prac komunalnych
Podtaczenia do istniejacych urzadzeh
Uzycie maszyn i urzadzeh

Maszyny winny spetnia¢ wymagania odnosnie limitéw wartosci emisji hatasu i wibracji stosownie do
funkgciji ich zastosowania oraz ich lokalizacji. Dodatkowe zabezpieczenia akustyczne moga by¢
zastosowane lecz tylko w szczegdlnie wyraznych przypadkach.

11. Przepisy zwigzane

Niezaleznie od stopnia doktadnosci i precyzji dokumentéw otrzymanych od Inwestora, definiujgce;j
ustuge do wykonania Wykonawca zobowigzany jest do uzyskania dobrego rezultatu kohcowego. W
zwigzku z tym wykonane instalacje musza zapewni¢ utrzymanie zatozonych parametréw
technicznych.

Specyfikacje i opisy uwzgledniajg oczekiwany standard dla materiatéw i instalacji, niezbedny do
wiasciwego funkcjonowania projektowanego budynku. Wykonawca moze zaproponowac alternatywne
rozwigzania pod warunkiem uzyskania pisemnego zatwierdzenia zmian do realizacji. Rysunki i czes¢
opisowa sg dokumentami wzajemnie sie uzupetniajgcymi.

Wykonawca jest zobligowany do przegladu zawartosci dokumentacji projektowej i dokonania
sprawdzenia przygotowanych komentarzy z odpowiedzialnym projektantem. Wykonawca bierze petng
odpowiedzialno$¢ za prace wykonane przez niego jak réwniez podzlecone innym wykonawcom oraz
za przeprowadzone modyfikacje nie uzgodnione ze zlecajgcym i projektantem. Rozbieznosci w
wykonawstwie w stosunku do projektu moga by¢ wprowadzone tylko po uzgodnieniu ze zlecajagcym i
projektantem.



12. Specyfikacja materiatowa.

Element

Parametry

Proponowany typ

Producent Model

Ilo

(")

[}

Oznaczenie na
schemacie

Projektor

Technologia wyswietlania
3 x 0.95" TFT p-Si
(16:10)

Rozdzielczo$¢ WXGA
1280x800

Jasnos¢ (STD/ECO) 5000
ANSI Lumendw / 4000
ANSI Lumenow

Kontrast 3000: 1
Gtosnosc¢ (STD/ECO) 35
dB/ 31 dB

Waga 14.7 kg
Kompatybilnos¢
komputerowa U-XGA/S-
XGA/S-
XGA+/WXGA/XGA/S-
VGA/VGA/Mac
Jednorodnos$¢ 90 %
Systemy koloréw PAL,
SECAM, NTSC, NTSC4.43,
PAL-M/N

Obiektyw wymaga
osobnego zakupu
Wspotczynnik odlegtosci
w zaleznosci od
obiektywu

Odlegtos¢ od ekranu w
zaleznosci od obiektywu
Korekcja Trapezu
Pionowa +/- 40 stopni,
pozioma +/-20 stopni
Szerokos$¢ pasma 140
MHz, w poziomie 15 -
100 kHz, w pionie 50 -
100 Hz

Lampa 2 x 330W NSH
(LMP-125)

Zywotnoséé lampy
(ECO/STD) 3000 h /
2500 h

Wymiary 451 x 192 x 385
mm szer. X wys. X gt
Zuzycie energii
(ECO/STD) 400 W / 440
W/ 3.8 W w trybie
czuwania

Wejscia 1 x HDMI (HDCP)
1 x D-Sub15 (RGB) 1 x
BNCx5 (RGBHV/Video/Y-
Pb/Cb-Pr/Cr) 1 x RCA
(Composite) 1 x Mini
Din4 (S-Video) 1 x
3.5mm stereo jack
(Audio) 2 x RCA (R/L
mono) 1 x D-Sub9
(RS232) 1 x USB Type B
1 x 3.5 mm stereo jack
(pilot)

Wyjscia 1 x 3.5 stereo
jack (Audio) 1 x D-Sub15
Gwarancja 3 lata na
projektor, 90 dni na
lampe (max. 300 godzin)

Sanyo WTC500L

P1




Obiektyw

Typ: obiektyw
standardowy

Zoom: elektryczny (1.3
X)

Focus: elektryczny
Jasnos$c¢ obiektywu (F):
1.7-2.1

Ogniskowa (f): 33 - 43
mm

Srednica: 90 mm
Waga: 0.8 kg

Sanyo

LNS-S11

Wieszak projektora

Wieszak projektora,
dostosowany do
warunkdow projekcji i
mocowan projektora,
regulacja katowa w 3
ptaszczyznach,
regulacja wysokosci

Vismet

Ekran

Matogabarytowa obudowa
w kolorze biatym

Barwne elementy
dekoracyjne.

Prosta instalacja ekranu
“Niewidzialne”
$cienne/sufitowe uchwyty
montazowe
Automatyczne
zatrzymywanie
zwijania/rozwijania
Regulacja potozenia
punktéw krancowych
zwijania/rozwijania
Silnik elektryczny z 5-
letnig gwarancjg
Wyprowadzenie zasilania
z lewej strony

tatwa integracja z
zewnetrznymi systemami
sterujgcymi

Nascienny przetacznik
sterujacy w zestawie.
Format obrazu 16:10
Szerokos$¢ powierzchni
projekcyjnej: 350 cm
Materiaty projekcyjny:
Matt White P g=1,0
Wbudowane zdalne
sterowanie radiowe

Avers

Solaris 35/22
MWP +RC-2

El




Przeftgcznik XGA

Wejscia: 3 VGA/UXGA
ztacza HD15F , 3
symetryczne stereo audio
10kQ 5 pinowe ztacza
srubowe, 4 pinowe zfacze
$rubowe do sterowania
Wyjscia: 2 VGA/UXGA
ztacza HD15F, 2
symetryczne stereo audio
50Q 5 pinowe ztacza
$rubowe

Maksymalny poziom
wyjsciowy: Video: 2Vpp.
Audio: 7Vpp.

Pasmo przenoszenia (-
3dB): Video: 450MHz, .
Audio: > 100kHz.
Stosunek S/N : Video:
74dB. Audio: 83dB
niewazone

Przestuchy : Video: -
57dB @ 5MHz. Audio: -
88dB @ 1kHz.
Sterowanie: przyciski na
przednim panelu, Styki
kontrolne

Audio THD + NOISE:
0.022%.

Audio druga
harmoniczna: 0.004%.
Zasilanie: 12 VDC
146mA.

Wymiary: 22cm x 18cm
x 4.5cm (8.7" x 7" x
1.8") W, D, H.

Waga: 1.1kg (2.4lbs)
approx.

Kramer

VP32xIn

Sw

Nadajnik XGA cat5E

WEJSCIE: 1 VGA/XGA.
WYISCIE: 1 wyjscie
RJ45.

MAKS. POZIOM
WYISCIOWY: 1.4 Vpp.
Maksymalna
rozdzielczos¢: WUXGA i
1080p.

STOSUNEK
SYGNAL/SZUM: 80 dB.
SPRZEZENIE: AC.
ZRODLO ZASILANIA: 12
V DC, 60 mA.

WYMIARY: 6 cm x 6.5
cm x 2.5 cm (2.36" x
2.56 x 1") szer., gteb.,
WYys.

MASA: Ok. 0,14 kg (0,31
Ibs).

AKCESORIA: Zasilacz.

Kramer

PT-110

TR1
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Zestaw gtos$nikowy
sufitowy

Technika 100V;
transformator audio z
odczepami mocy 2.5W i
5w

System 2-drozny: gtosnik
nisko-$redniotonowy z
magnesem neodymowym
oraz koputka
wysokotonowa

Obudowa z tworzywa
sztucznego z metalowq
maskownica

Ptaski ksztatt do
wygodnego montazu na
$cianie

Pasmo przenoszenia 80-
18 000Hz

Moc znamionowa
5/2.5WRMS

Typ gtosnika

Wymiary 185x275x38mm
Waga 1.2kg

Monacor

ESP-130/WS

12

G1..G6,G13..G18

Zestaw gtosnikowy
wiszacy

Wysokiej jakosci gtos$nik
w ksztatcie walca
Technika 100V

Biata, aluminiowa
obudowa

300cm kabel
potaczeniowy z ostong
Pasmo przenoszenia 70-
19 000Hz

Tryb 100V 6/3/1.5WRMS
Tryb 8Q

SPL (1W/1m) 93dB

Typ gtosnika 130
Wymiary @ 144mm x
210mm

Dopuszcz. temp.
otoczenia 0-40 °C

Waga 2.6kg

Monacor

EDL-180/WS

G7..G12

Wzmacniacz z
eliminatorem sprzezen

szes¢ wejsé
mikrofonowych lub
liniowych symetrycznych
XLR z regulacjg czutosci,
wzmocnienia, sopranow i
baséw oraz sygnalizacjq
przesterowania;

w kazdym kanale
mikrofonowym wiaczany
filtr 100Hz, przetaczanie
mikrofon/linia i zasilanie
Phantom;

wybor jednego z dwéch
zapisanych ustawien
(preset dla matej lub
duzej ilosci oséb w
obiekcie);

wejscie uniwersalne RCA
(Cinch) z regulacjg
wzmocnienia, sopranow i
basoéw;

15-punktowy korektor z
mozliwoscig wyboru filtru
parametrycznego lub
filtru potkowego:
regulacja czestotliwosci
od 20 Hz do 20 kHz,
regulacja szerokosci
pasma od 0,05 do 3
dB/oct.

regulacja gtebokosci
pasma od -12 dB do +12
dB;

wybdr rodzaju filtru
potkowego LoShe,
LoSh12, HiSh6, HiSh12;
wyjscie symetryczne 0 dB

Rduch

MWL-7/200

WzM1
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XLR:

regulacja wzmocnienia,
regulacja linii
opozniajacej (od 0 do
170m),

wiaczany eliminator
sprzezen akustycznych;
zabezpieczenia koncowki
mocy: temperaturowe,
przeciwzwarciowe,
pradowe, przeciw w.cz.,
limiter;

wykonanie jako stotowy
lub do wbudowania do
szafy typu rack 19".
Moc wyjsciowa (sinus)
200W

Wejscia mikrofonowe i
liniowe, symetryczne,
elektroniczne wejscia
XLR: 1-6

- przetacznik MIC/LINE
tak

- regulacja czutosci MIC -
40dB -15dB

- regulacja czutosci LINE
-15dB +5dB

- impedancja 1,6kQ

- zasilanie Phantom 24V
DC

- filtr HPF 100 Hz,
6dB/oct.

- regulacja: bas, sopran
+12dB, 100 Hz, 10 kHz,
filtr potkowy

- sygnalizacja dioda
zielona - kanat aktywny
Wejscie uniwersalne
(mono) wejscie RCA: 7
- czuto$¢ wejsciowa -
10dB +12dB

- impedancja 10kQ

- regulacja: bas, sopran
+12dB, 100 Hz, 10 kHz,
filtr potkowy

Limiter podwadjny,
szczytowy: na wejsciu
DSP i na koncéwce mocy
15-punktowy korektor
parametryczny lub
potkowy 12 dB, 0,05
3oct.

LoSh6, LoSh12

HiSh6, HiSh12
Eliminator sprzezenia
akustycznego
adaptacyjny; przesuwnik
fazy

Delay (linia op6zniajaca)
0-170m

Wyjscie nieuziemione
symetryczne 100V, 70V,
50V, 8Q, 4Q

Wyjscie regulowane
strefowe 6-stopniowe od
0-100V

Pasmo przenoszenia 40 -
22 000 Hz
Znieksztatcenia nieliniowe
<0,1%

Temperatura pracy od -
5°C do +40°C

Wymiary szer/wys/gt
[mm] 443 x 135 x 340
Masa [kg] 13,5
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Mikrofon
bezprzewodowy reczny

Mikrofon bezprzewodowy
doreczny,

wktadka dynamiczna,

7 pasm czestotliwosci
Band 7: 500 to 530 MHz,
Band 8: 570 to 600 MHz,
Band 1: 650 to 680 MHz,
Band 2: 680 to 710 MHz,
Band 3: 720 to 750 MHz,
Band 5: 790 to 820 MHz,
Band 6: 835 to 865 MHz
Czutos¢ 7 dBV / -100
dBm

Prawdziwy system
Diversity kontrolowany
mikroprocesorem
Modulacja FM

Pasmo przenoszenia 35 -
20 000 Hz (£ 3 dB)
T.H.D. 0.3 %

SNR (A-wazone) typ. 120
dB(A)Wejscia audio 1 x
XLR symetryczne

1 xTS ”/ 6.3 mm jack
niesymetryczne

Wymiary 19 cali 1U rack,
202 mm (7.8 in.) 44 mm
(1.7 in.) 190 mm (7.4
in.)Czas pracy na
bateriach: 6 godzin z
jedng 1.5 V LR6 AA
baterig alkaiczng

8 godzin z 1.2 V AA
fadowalnym
akumulatorem (min.
2100 mAh)
Programowanie nadajnika
poprzez podczerwien

AKG

WMS450 vocal
Set

MIC1,MIC2,MIC3,MIC4

Mikrofon
bezprzewodowy
nagtowny

Mikrofon bezprzewodowy
nagtowny,

wktadka dynamiczna,

7 pasm czestotliwosci
Band 7: 500 to 530 MHz,
Band 8: 570 to 600 MHz,
Band 1: 650 to 680 MHz,
Band 2: 680 to 710 MHz,
Band 3: 720 to 750 MHz,
Band 5: 790 to 820 MHz,
Band 6: 835 to 865 MHz
Czutos¢ 7 dBV / -100
dBm

Prawdziwy system
Diversity kontrolowany
mikroprocesorem
Modulacja FM

Pasmo przenoszenia 35 -
20 000 Hz (+ 3 dB)
T.H.D. 0.3 %

SNR (A-wazone) typ. 120
dB(A)

Wejscia audio 1 x XLR
symetryczne

1 xTS"” /6.3 mm jack
niesymetryczne

Wymiary 19 cali 1U rack,
202 mm (7.8 in.) 44 mm
(1.7 in.) 190 mm (7.4
in.)

Czas pracy na bateriach:
6 godzin z jedng 1.5V
LR6 AA baterig alkaiczng
8 godzin z 1.2 V AA
fadowalnym
akumulatorem (min.
2100 mAh)
Programowanie nadajnika
poprzez podczerwien

AKG

WMS450
Prezenter Set

MIC6
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Statyw mikrofonowy

Waga : 2,6 kg
Regulowana wysokos$¢ w
zakresie 1060 - 1600 mm
Rodzaj gwintu 3/8'

Athletic MIC-8E

Szafka sprzetowa

wg Rys.3 Szafki
sprzetowe

Rack1

Przytacz scienne

Przyfacze Scienne,

1 wejscie VGA zlacze
DSUB15HD

1 wejscie audio mini Jack

Vision

PP2,PP3,PP4

Przytacze scienne

Przytacze scienne,

2 wejscia VGA
DSUB15HD,

3 wyjscia VGA
DSUB15HD,

3 wyjscia audio mini
Jack,

1 wejscie audio XLR,
1 wejscie VGA R145,
1 wejscie gtosnikowe
Speakon

Vision

PP1

Element

Parametry

Proponowany typ

Producent Model

(")
(2]

Oznaczenie na
schemacie

Projektor

Technologia wyswietlania
3 x 0.74" TFT p-SI
(16:10), micro lens
Rozdzielczo$¢ WXGA
1280 x 800

Jasnos¢ (STD/ECO) 3800
ANSI Lumendw / 3040
ANSI Lumenow

Kontrast 500 : 1
Gtosnosc¢ (STD/ECO) 34
dB / 29 dB

Format Obrazu 16:10
Waga 3.6 kg
Kompatybilnos¢
komputerowa 140 MHz,
H.Sync 15 - 100kHz
V.Sync 50 - 100Hz
UXGA, SXGA, SXGA+,
WXGA, XGA, SVGA, VGA,
WXGA+, WSXGA+,
WUXGA

Kompatybilno$¢ wideo
Pal, Pal-M, Pal-N, SECAM,
NTSC, NTSC4.43
Jednorodnos¢ 85 %
Obiektyw f = 19.2 ~
30.2mm, F=1.7 ~ 2.5
Wspétczynnik odlegtosci
1.17-187:1
Odlegtos¢ od ekranu 0.99
m-12.1m

Korekcja Trapezu
Pionowa +/- 40 stopni
Rodzaje Projekgcji
Przednia, Tylna, Przednia
sufitowa, Tylna sufitowa
Lampa 275W UHP (LMP-
111)

Zywotno$¢ lampy
(STD/ECO) 2500 h/
3000 h

Wymiary 335.7 x 93.9 x
257.5 mm (szer. X wys. X
gt.)

Zasilanie 100 - 240V, 50
- 60Hz.

Pobdr mocy (STD/ECO)
316W / 278W, 12.1W w
trybie czuwania

Sanyo WXU700A

P2
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Wejscia 1 x D-Sub15
(RGB) lub wyjscie
monitorowe 1 x D-Sub15
(RGB/Component/SCART-
RGB) 1 x HDMI (HDCP) 1
x RCA (Composite) 1 x
Mini DIN 4-pin (S-Video)
1 x R145 (LAN) 1 x
3.5mm Stereo Jack
(audio) 2 x RCA (R/L
Mono) dla video 1 x D-
Sub9 (RS232) 1 x USB
type B1x USBtype Al
x 3.5mm Stereo Jack
(sterowanie przewodowe
pilotem) WLAN Wyjscia 1
x 3.5mm Stereo Jack
(audio)

Funkcje Auto-strojenie
Blackboard mode

Kod PIN

Logo uzytkownika
Natychmiastowe
wytaczanie

Stop-Klatka
Zabezpieczenie
Kensington

Sterowanie
bezprzewodowe

Audio Gtosnik 1W, mono
Pilot zdalnego sterowania
Pilot na podczerwien
Gwarancja 3 lata na
projektor, 3 lata lub 2000
godzin na lampe

Wieszak projektora

Wieszak projektora,
dostosowany do
warunkow projekciji i
mocowan projektora,
regulacja katowa w 3
ptaszczyznach,
regulacja wysokosci

Vismet

Odbiornik XGA CATSE

WEJSCIE: 1 wejscie R145.
WYISCIE: 1 VGA/UXGA
na ztaczu HD15.

MAKS. POZIOM
WYISCIOWY: 1.4 Vpp.
Maksymalna
rozdzielczos¢: WUXGA i
1080p.

STOSUNEK
SYGNAL/SZUM: 80 dB.
REGULACJA: Poziom: od
-10.3 dB do +1.7 dB; EQ:
od 0dB do +35 dBu.
SPRZEZENIE: AC.
ZRODLO ZASILANIA: 12
VDC, 160 mA.

WYMIARY: 12 cm x 7.5
cm x 2.5¢cm (4.7" x
0.98" x 2.95"), szer.,

gteb., wys.
MASA: Ok. 0.3 kg (0.66
Ibs).

AKCESORIA:: Zasilacz.

Kramer

TP-120

RC1
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Ekran

Obudowa aluminiowa
malowana proszkowo na
kolor biaty

Atrakcyjny wyglad dzieki
kolorowym elementom
dekoracyjnym obudowy
Prosta instalacja ekranu
“Niewidzialne”
$cienne/sufitowe uchwyty
montazowe
Automatycznego
zatrzymywania
zwijania/rozwijania
Regulacja potozenia
punktéw krancowych
zwijania/rozwijania
Silnik elektryczny z 5-
letnig gwarancjg
Wyprowadzenie zasilania
z lewej strony

tatwa integracja z
zewnetrznymi systemami
sterujgcymi

Nascienny przetacznik
sterujacy w zestawie.
Format obrazu 16:10
Szerokos$¢ powierzchni
projekcyjnej: 300 cm
Materiat projekcyjne:
Matt White g=1,0
Wbudowane zdalne
sterowanie radiowe

Avers

Cumulus X
30/19 MW
+RC-2

E2

Zestawy gtosnikowe
sufitowe

Technika 100V

System 2-drozny,
koaksjalny

Szerokie pasmo
przenoszenia
Wytrzymata metalowa
obudowa (kosz i
maskownica)

Gtosnik dodatkowo
zabezpieczony linkg
ochronng

Do sufitdow o grubosci od
1 do 30mm

Pasmo przenoszenia 100-
19 000Hz

Moc znamionowa (100V)
6/3WRMS

SPL (1W/1m) -

Max SPL -

Typ gtosnika 165

Otwor montazowy @
200mm

Glebokos$¢ montazowa
65mm

Dopuszcz. temp.
otoczenia 0-40 °C
Wymiary @ 220mm x
65mm

Waga 1.275 kg

Monacor

EDL-68/WS

G19..G24

Wzmacniacz z
mikserem

cztery wejscia
mikrofonowe
symetryczne z regulacja
wzmocnienia soprandéw i
baséw oraz regulacja
czutosci wejscia;

wejscie uniwersalne Mag-
CD z regulacja
wzmocnienia, soprandw i
basoéw;

w kazdym kanale
mikrofonowym wytaczany
filtr 100Hz, zasilanie
Phantom oraz bramka
szumow;

Rduch

MWL- 5E/100

WzMm2
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21-punktowy korektor
graficzny;

korektor parametryczny
w catym pasmie
akustycznym z regulacja
od 0 + -20dB;

eliminator sprzezen
akustycznych;
zabezpieczenia koncowki
mocy: temperaturowe,
przeciwzwarciowe,
pradowe, przeciw w.cz.,
limiter;

DANE TECHNICZNE MWL-
5E/100

Moc wyjsciowa (sinus)
100W

Wejscie mikrofonowe
symetryczne,
elektroniczne. z wyt.
akustycznym, regulowane
z barwg bas - sopran.
regulacja czutosci.
akustyczny wyt.:

30 pV - 0,33 mV/1 mbar
1-4(0.5-100 mV) 1kQ
zasilanie Phantom 24 V
DC

Wejscie magnetofonowe -
regulowane: wzm., bas -
sopran 5: (100 mV -1V
) 300 kQ

Pasmo mocy 40 - 22000
Hz

Znieksztatcenia nieliniowe
<0.05%

Napiecie wyjsciowe dla
linii 100 V, 70V, 50V,
8Q, 4Q

Wyjscie regulowane
strefowe Reg. 6-cio
stopniowy

od 0-100V

Korektor graficzny
(125Hz; 160Hz; 200Hz;
250Hz; 310Hz; 400Hz;
500Hz; 630Hz; 800Hz;
1kHz; 1,25kHz; 1,6kHz;
2kHz; 2,5kHz; 3,1kHz;
4kHz; 5kHz; 6,3kHz;
8kHz; 10kHz; 12kHz)
+15 dB

Tor sumy - regulacja:
wzm., bas - sopran 100
Hz i sopran 10kHz £15
dB

Eliminator sprzezen
akustycznych z wyt. typu
by-pass tak

Limiter z sygnalizacja tak
Korektor parametryczny
x1 i x10 od 0 do -20 dB
w catym pasmie tak
Wytaczany filtr 100Hz w
kazdym kanale
mikrofonowym tak
Wymiary
/szer/wys/gt/(mm)
350x140x335

Masa (kg) 11,5 kg




-17 -

Mikrofon
bezprzewodowy reczny

Mikrofon bezprzewodowy
doreczny,

wktadka dynamiczna,

7 pasm czestotliwosci
Band 7: 500 to 530 MHz,
Band 8: 570 to 600 MHz,
Band 1: 650 to 680 MHz,
Band 2: 680 to 710 MHz,
Band 3: 720 to 750 MHz,
Band 5: 790 to 820 MHz,
Band 6: 835 to 865 MHz
Czutos¢ 7 dBV / -100
dBm

Prawdziwy system
Diversity kontrolowany
mikroprocesorem
Modulacja FM

Pasmo przenoszenia 35 -
20 000 Hz (£ 3 dB)
T.H.D. 0.3 %

SNR (A-wazone) typ. 120
dB(A)

Wyjscia audio 1 x XLR
symetryczne

1 xTS ”/ 6.3 mm jack
niesymetryczne

Wymiary 19 cali 1U rack,
202 mm (7.8 in.) 44 mm
(1.7 in.) 190 mm (7.4
in.)

Czas pracy na bateriach:
6 godzin z jedng 1.5V
LR6 AA baterig alkaiczng
8 godzin z 1.2 V AA
fadowalnym
akumulatorem (min.
2100 mAh)
Programowanie nadajnika
poprzez podczerwien

AKG

WMS450 vocal
Set

MIC5,MIC6

Szafka sprzetowa

wg Rys.3 Szafki
sprzetowe

Rack2

Przytgcz $cienne

Przytacze Scienne,

1 wejscie VGA ziacze
DSUB15HD

1 wejscie audio mini Jack

Vision

PP6

Przytacze Scienne

Przytgcze Scienne,

1 wyjscie audio mini
Jack,

1 wyjscie audio XLR,
1 wyjscie gto$nikowe
Speakon

Vision

PP5




