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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikamghnicznej (SST)agswymagania dotyegce wykonania i

odbioru zadania: Zagospodarowanie terenu obageujoboty drogowe wraz z upadkowaniem terenu i

wymiang ogrodzenia Zespotu Szkét w Mosinie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczeg6towa specyfikacja techniczna stosowangajestdokument przetargowy i kontraktowy przy zleicei realizacji
robét drogowy.

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania ogdlne, wspoélne dla robot ebgh
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi dla pasgdlnych asortymentéw robét drogowych:

1. 00.00.00 Wymagania ogoélne
01.00.00 Roboty pomiarowe
3. 02.00.00 Roboty rozbiérkowe
4. 03.00.00 Roboty ziemne
04.00.00 Elementy ulic
04.00.01 Obrza chodnikowe
6. 05.00.00 Nawierzchnia
05.00.01 Podbudowa z gruntu stabilizowaregoentem
05.00.02 Nawierzchnia z kostki brukowej inetwe]
06.00.00 Ogrodzenia
. 07.03.01 Pochylnia
9. 08.01.01 Zigle

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcty caté¢ techniczno-aytkows (droga) albo jego
cze$¢ stanowdca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny, azet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni [dbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.4. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzcWnaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.5. Koryto - element uformowany w celu aknia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.6. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdefo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badeprob zwikzanych z ocenjakasci materiatdw oraz robot.
1.4.7. Materialy - wszelkie tworzywa niegbne do wykonania robét, zgodne z dokumentampjektowy i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Zamayggo .
1.4.8.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzglych do przejmowania i rozktadania ofp@in od ruchu na podi@ gruntowe
i zapewniajcych dogodne warunki dla ruchu.
a) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona skladasic z
jednej lub dwéch warstw.
1.4.9. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi.
1.4.10. Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnéé¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamijedli przedziat
tolerancji nie zostat okéeony - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju rob6t budowlanych.
1.4.11. Podta@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,gey pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.
1.4.12. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.13. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa modernizacja/przebudstméepcego uktadu.
1.4.14. Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyk i
wymiary obiektu lpdacego przedmiotem robot.
1.4.15. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiaggego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsgaignione w
kontrakcie jako tworgce cz$¢ terenu budowy.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodida@e dokumentagjprojektows, SST.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadfoza wytyczenie punktdw gtéwnych trasy przez upramago Geodeti
odpowiedzialné na ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili edbikaicowego rob6t. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywait na wtasny koszt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢tizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazgmmdanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwadhiajpcym podziat na dokumentagprojektows:
- Zamawiajcego dokumentacja projektowa zostanie przekazana Waikoy wytonionemu w drodze przetargu,
- Wykonawcy Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzggatojekt organizacji ruchu na czas budowy oraz ageac
geodezyjn dokumentagj powykonawcg.
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1.5.3.Zgodnga¢ rob6t z dokumentagjprojektowy i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkayeékumenty przekazane Wykonawcy przez Zamawédjo,
stanowy czgs¢ umowy, a wymagania okflene w chéby jednym z nich g obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie mie wykorzystywd bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu veimi
natychmiast powiadomiZzamawiagcego, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na ginie g wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetials zgodne z dokumentagcprojektowg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEdy uwazane za warti docelowe, od ktdrych dopuszczalne s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweneéntéw budowli muszwykazywa& zgodndé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub SST i wptynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykama
ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektow (jezdnigiciezki
rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adrenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w olerésvania
realizacji kontraktu, ado zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie kxdg akceptowane przez Zamawieggo.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Zamawiajcym oraz przez umieszczenie, w miejscach écikch okrélonych przez Zamawiagego, tablic informacyjnych,
ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Zamavaieggo. Tablice informacyjnegta utrzymywane przez Wykonawav dobrym
stanie przez caly okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebaeyj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktovy.
1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowkek zné i stosowé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dae ochronyrodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcacbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsio przepiséw i norm dotygeych ochronysrodowiska
na terenie i wokét terenu budowy oragdbie unik@ uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysdezkb innych przyczyn powstalych w ngsstwie jego sposobu
dziafania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczeg6iny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopovégdiojazdowych,

2) srodki ostraznaosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitar substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedgprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwapyasprzt przeciwpdgarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyohywmieszkalnych, magazynach oraz w maszynacfaz@ach.

Materiaty tatwopalne g sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed dgsém
0so6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoiarem wywotanym jako rezultat realizacji robét
albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegeniu wickszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robot bdg mialy aprobat technicza wydary przez uprawniomn jednostk,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsr@dowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, azakaiczeniu robo6t ich szkodlivéé zanika (np.
materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.zé8 wymagaj tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzgnzod: na wycie tych materiatbw od wéaiwych organéw administraciji
pahstwowej.

Jereli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj
1.5.8.0chrona wlasni publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochgoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak rurggi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadzdiicych witacicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xaentasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobovgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktére
maja by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadérdamawiagcego o
zamiarze rozpoezia robo6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyebtalacji Wykonawca bezzwitocznie powiadomi
Zamawiajcego i zainteresowane witadze oragldie z nimi wspoétpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzzkua instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyeclprzez Zamawiagego.
1.5.9.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawaogdbie przestrzegaprzepiséw dotycgych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ergiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetai@jch odpowiednich wymagasanitarnych.
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Wykonawca zapewni iddzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedn
odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie ordazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagi@kreslonych powyej nie podlegaj odrgbnej zaptacie
i s3 uwzgkdnione w cenie kontraktowe;.
1.5.10.0Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrenrobdt i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakpenia rob6t przez Zamawaaggo.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymabpigiqmo by prowadzone w taki
spos6b, aby budowla drogowa lub jej elementy byastowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez witadze centralne i miejscowaz anne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérey sv jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami ietizie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanbwiiczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszefkieymaga
prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyctayw w odniesieniu do spgtal, materiatow lub urgzehr
uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robot i w sposolgty bedzie informowa Zamawiajcego o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozvad wiacicieli i odngnych wtadz na pozyskanie materiatowzzédet.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materialéw pochodeych ze
zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydahymateriatow, dziemwy i inne jakie okz si¢ potrzebne w
zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zt§ z terenu wykopéw, dokopbéw i miejsc pozyskaniatematéw miejscowych g
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ulgkvacji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopda terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowy¢hla wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad avdpdnio do wymaga umowy lub wskaza
Zamawiajcego.

Wykonawca nie gdzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéheigne
w dokumentach umowy, chybze uzyska na to pisemprzgod: Zamawiajcego.

Eksploatacjarodet materiatow gdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgamjagcymi na danym obszarze.

2.2. Materiaty nie odpowiadagce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione w miejscu
wskazanym.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonamykonuje na wtasne
ryzyko, liczic sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.3. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jéli dokumentacja projektowa lub SST przewigdunazliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamayeiejo 0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie pzadiem tego
materiatu, albo w okresie diszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ p&niej zmieniany bez zgody Zamawjaggo.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydalg one uyte do robo6t, byty zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaty swakaos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Zamawigiego.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aglzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Zamawiagcym lub poza terenem budowy w miejscach zorganingela przez Wykonawgc i zaakceptowanych przez
Zamawiajcego.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na
jakas¢ wykonywanych robét.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami sakmgmi w
dokumentacji projektowej, SST.

Sprzt bedgcy wtasnécia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma bByutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdici do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygeymi jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawiagmu kopie dokumentéw potwierdzeych dopuszczenie spim do wytkowania i
bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkdw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na jakd
wykonywanych robo6t i wigciwosci przewaonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewhigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentaciji
projektowej, SST i wskazaniach Zamaw@@ggo , w terminie przewidzianym umegw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetni@ wymagania dotyege przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw riaidnnych parametréw technicznyclrodki transportu nie spetnigie tych
warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Zamawicggo.



Wykonawca bdzie usuwé na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdacteidmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralfiidnie z warunkami umowy oraz za jak@astosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgoééa dokumentagj projektows oraz poleceniami Zamawigiego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodgonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytydzenplanie i wyznaczenie wysosm wszystkich elementéw robét
zgodnie z wymiarami i kdnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgimie przez Zamawiagego.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgamsungte przez Wykonawgna whasny
koszt.

Decyzje Zamawiagego dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementobét kedg oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe SST, a take w normach i wytycznych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli robét dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robd6t i jakdgcei materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne do pobierania probek i bada
materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamayeijmaze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniag poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz robét zstatliwoscig zapewniaica stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ s3 okreSlone w SST, normach i wytycznych.

Wykonawca dostarczy Zamawiagmu swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadaj
wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglafymaganiom norm oks&jacych procedury bada

Zamawiagcy bedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Zamawiajcy bedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnicciach dotyczcych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhgiod badawczych. dei niedocigniccia te
bedg tak powane, ze mog wplyng¢ ujemnie na wyniki bada Zamawiagcy natychmiast wstrzymazycie do robét badanych
materiatow i dopéci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedeginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjaasungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lashaterialtéw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecac sstosowanie statystycznych metod pobierania probeistych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do bafla

Pojemniki do pobierania prébekeda dostarczone przez Wykonagvé zatwierdzone przez Zamawiaggo. Prébki
dostarczone przez Wykonagdo badéa wykonywanych przez Zamawigiego lgdg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przez Zamavgieggo.

Na zlecenie Zamawigiego Wykonawca dulizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zosfgrzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z wiasnej woli.
Koszty tych dodatkowych bafigokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensdeuek; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiagy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W padip, gdy normy nie
obejmujp jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne procedury.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi Zamawigiego o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub b&daiVykonawca przedstawi na $piie ich wyniki do akceptacji
Zamawiajcego .

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajcy maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi okéonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych orazdetarych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
- Polslg Normg lub
- aprobag techniczn, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidrolskiej Normy, jeeli nie & objete certyfikacy
okreslong w pkt 1
i ktore spetnigg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesfywymagane przez SST, 2da partia dostarczona do robéthbie
posiadé te dokumenty, okitajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte wynikami
bada wykonanych przez niego.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaiaych wymaga beda odrzucone.



7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbioréw robét
W zalezndéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,

7.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapacych zakryciu

Odbidr rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdi jakosci wykonywanych rob6t, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegmakryciu.

Odbiér robét zanikafych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego gmstobot.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca.

Jakd¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Zamawiajy.

7.3. Odbior czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbioru robét dokonuje Zamawigly.

7.4. Odbior ostateczny robot
7.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdio jakasci i
wartaci.

Catkowite zakéczenie robét oraz gotow® do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez Wykonagvez
bezzwltocznym powiadomieniem n&piie o tym fakcie Zamawiagego.

Odbidr ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Zamawiajcego zakaczenia rob6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 7.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzmeezprzez Zamawiagego w obecni@i Wykonawcy. Komisja
odbieragca roboty dokona ich oceny jadadowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania rob6t z dokumentaqgjrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapogiaz realizac ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aagowych lub robét uzupemniggych w warstwiescieralnej lub
robotach wykéczeniowych, komisja przerwie swoje czydoii ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez kongisie jakg¢ wykonywanych robét w poszczegdinych asortymentaéeknacznie
odbiega od wymaganej dokumentagjrojektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésévo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszom wartas¢ wykonywanych rob6t w
stosunku do wymageprzyjetych w dokumentach umowy.
7.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robot jest protokét odbioru ostatecznegodtrob
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpany przygotowéanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata sporadzona w trakcie
realizacji umowy,

2. szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowekardentéw umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@ oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

5. deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

6. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgzdem przygotowania dokumentacyjnego ngelgogotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z Wykonawevyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zaradzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupetnjge kxda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzujegtych wyznaczy komisja.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ustalenia ogodlne
Ptatné¢ zgodnie z warunkami zawartymi w umowie.

8.2. Warunki umowy i wymagania ogélne
Koszt dostosowaniagido wymagéa warunkéw umowy i wymagaogoélnych obejmuje wszystkie warunki okiane w
ww. dokumentach, a nie wyszczegblnione w koszterysi



9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz 2013 r., poz. 1409 z fn& zm.).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc@®2@. w sprawie dziennika budowy, monta rozbioérki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawigygggo dane dotygze bezpiecaestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r., p2&3 z
pézn. zm.).
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacihtécznej (SST) $ wymagania dotyege wykonania i odbioru zadania:
Zagospodarowanie terenu obejgug roboty drogowe wraz z upadkowaniem terenu i wymiarogrodzenia Zespotu Szkét w Mosinie.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosavest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i realizacji robét
1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysad@owych uwzgtdniajcych ustalenia dokumentaciji projektowej.
1.3.2.Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasyiky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.
1.3.3.Reper — zasadniczy element znaku wy$okavego lub samodzielny znak wysdkmwy, ktérego wysoks jest wyznaczona.
1.3.4.Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczpwdowanej drogi i sposglzenie zwazanej z nim dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej.
1.3.5.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw
Ogdlne wymagania dotygze materialtbw podano w SST 00.00.00 ,WymaganiaragqtL].
2.2. Materiaty do wykonania robot
Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe dugéci okoto 0,5 m.
Pale drewniane umieszczone poza gegrobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy powinny érieednic; 0,15 + 0,20 m
i dlugos¢ 1,5+ 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy 0,05 + 0,08 m i diugoi okoto 0,30 m, a dla punktéw
utrwalonych w istniejcej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci 0,04 + 0,05 m.
»Swiadki” powinny mie diugadi¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.
Do stabilizowania roboczego pikigtatrasy, poza granigpasa robét, naty stosowa pale drewnianérednicy 0,15 + 0,20 m i dtugoi
1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodniongdnzynierem.
Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nglstosowa materiaty zgodne z instrukcjami technicznymi GBLI[G-2 [6].
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogélne wymagania dotysee sprztu podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1].
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zateici od potrzeb, powinien wykagzasie mazliwoscia korzystania ze spe
dostosowanego do przygj metody robot, jak:
— teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
— dalmierze,
tyczki, taty, té&my stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewnigje uzyskanie wymaganych doktadoigpomiaréw.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej dokladiod
pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w SST 00.00.00 ,WymaganianejdL].
4.2. Transport materiatow i sprzetu
Sprzt i materialy do prac geodezyjnych ama przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogédlne zasady wykonania rob6t podano w SST 00008\/magania ogdéine” [1].
5.2. Zasady wykonywania robot
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu rob6t obejmalj

1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktéw wysal@owych,

3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.
5.3. Prace przygotowawcze
Przed przysjpieniem do rob6t Wykonawca rob6t geodezyjnych pamin
— zapozna si¢ z zakresem opracowania,
— zapozna si¢ z dokumentagj projektovs,
— zapozné si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
przeprowadzi wywiad szczegbtowy w terenie.
5 4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokéciowych
5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboaviujacymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK [3+10].
Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje.
Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez
Zamawiajcego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanieystkich punktéw pomiarowych i ich oznaézev czasie trwania robét.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@mdeidtowej realizacji rob6t nate do obowizkéw Wykonawcy.
5.4.2.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej
Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziatea:
1) akta posfpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj techniczi przeznaczandla Zamawiajcego,
3) dokumentagj techniczi przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
Sposéb skompletowania dokumentaciji, o ktérej mowapkcie 3 oraz forgndokumentéw naley uzgodné z asrodkiem dokumentacii.
Zamawiajcy poda w ST, czy dokumentad¢ nalezy okaz& Zamawiagcemu do wgidu.
5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1.Zebranie materiatéw i informacji
Pomiary powykonawcze powinny dyoprzedzone uzyskaniem gradkéw dokumentacji geodezyjnej i kartograficzngormacji o
rodzaju, potéeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomejsokadiciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralnej.
5.5.2.Dokumentacja dla Zamawigiego
Jeli Zamawiajcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowé dla Zamawiajcego nasfpujace materiaty:
— sprawozdanie techniczne,
— wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdvescia, ktéra wymieniono w punkcie 5.5.2,
— kopie wykazow wspotrdnych punktéw osnowy oraz wykazy wspéhtmych punktéw granicznych w postaci dysku i wydrueupapierze,
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— kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnyath gchrom,
— kopie opis6éw topograficznych,
— kopie szkicow polowych,
— nosnik elektroniczny (dysk) z mamumerycza oraz wydruk ploterem tych mapzgi mapa realizowana jest numerycznie,
— inne materialy zgodne z wymaganiami Zamaxgago.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogédlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST 00.00.00 ,Wymagania og6lrié” [
6.2. Kontrola jakosci prac
Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmoéva
— wewretrzng kontrok prowadzon przez Wykonawg robét geodezyjnych, ktéra powinna zapewnmaazliwosé sledzenia przebiegu prac,
oceniania ich jakii oraz usuwania nieprawidtovei mogicych mi€ wptyw na kolejne etapy robot,
—  kontrok prowadzon przez shibe nadzoru,
— przestrzeganie og6lnych zasad prac dkre/ch w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], @dnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5,
— sporadzenie przez Wykonawaob6t geodezyjnych protokotu z wegtrenej kontroli robét.
Kontrole nalezy prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], @dnie z wymaganiami
podanymi w punkcie 5.4.3.
7. ODBIOR ROBOT
7.1. Ogélne zasady odbioru rob6t
Ogélne zasady odbioru rob6t podano w SST 00.00/@fmagania ogdine” [1]
7.2. Sposob odbioru robét
Odbiér rob6t nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokuméintachnicznej przeznaczonej dla Zamawtaigo.
8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogolne ustalenia dotyczce podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1].
8.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
— zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych riaéder,
— koszt zapewnienia niegbinych czynnikéw produkcji,
— zakup i dostarczenie materiatéw,
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgsynktéw wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
- wyznaczenie zjazdéw i uzgodnienie ich z etaielami nieruchomgzi,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— wyznaczenie punktéw roboczego pikiatarasy,
— ustawienie tat z wyznaczeniem pochylenia skarp,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrategrzed zniszczeniem i oznakowanie utatygajodszukanie i ewentualne odtworzenie,
— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wedtug wymagdokumentacji technicznej,
— koszty grodkéw geodezyjnych.
8.3. Spos6b rozliczenia rob6t tymczasowych i pracwarzyszcych
Cena wykonania robét okilenych niniejsa SST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktérea potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale sai@rzekazywane Zamawigiemu i § usuwane po
wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzysce, ktore s nieztedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczeameothdt tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie
robo6t itd.
9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1. Ogolne specyfikacje techniczne

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogéine
9.2. Inne dokumenty
1. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjnkartograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 z zpijszymi zmianami)

[Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gtéwnegaddu Geodezji i Kartografii]:
Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudodntacji geodezyjnej i kartograficznej
Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodeazyjn

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaiowa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

©ONOTO A WN
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacithtécznej (SST) $ wymagania dotyere wykonania i odbioru zadania:
Zagospodarowanie terenu obejaug roboty drogowe wraz z upadkowaniem terenu i wymiarogrodzenia Zespotu Szkét w Mosinie.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna stosowangajestdokument przetargowy i kontraktowy przy zleicai realizacji rob6t.
1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t za@anych z:
- Rozebranie obrza betonowego 6x20 lub 8x30 cm,
- Rozebranie chodnikéw, wysepek przystankowyclzepe dla pieszych z plyt betonowych 35x35 i 50x50 cnb gm na podsypce piaskowej
- Rozbiérka ogrodzewraz z fundamentem,
- Rozebranie nawierzchni z kostki betonowej 10x20gt. 6 cm i 8 cm
- Rozbiérka pochylni dla os6b niepetnosprawnych
- Rozbiérka nawierzchni z trylinki
- Mechanicznym rozebraniem nawierzchni bitumicare cm wraz z podbudavbetonovy gr. do 20 cm
- Zatadunek materiatéw z rozbiérki koparko-tadowsgrk
- wywozem materiatéw z rozbiérki na wysypisko weaewentuala optat za utylizacg.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defimin)i podanymi w SST
00.00.00 ,Wymagania ogélne.
1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotysee rob6t podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatow
Ogdblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pagev SST 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3. SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotycgce spratu
Ogdine wymagania dotygee sprztu podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprat do rozbiérki
Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw droég i przepustéw e by wykorzystany sprg podany poniej, lub inny
zaakceptowany przezdyniera:
— spycharki,
- ladowarki,
- zurawie samochodowe,
- samochody eizarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w SST 00.00.00 ,Wymaganianajol
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbi6rki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST 00008\d/magania ogoine”.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmuisunicie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienadnyv pkt 1.3, zgodnie z
dokumentagj projektows, SST lub wskazanych przezzimiera.

Inzynier maze polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékney przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywg mechanicznie lubecznie w sposéb okgny w SST lub przez kyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny coysuwane bez powodowania¢dnych uszkodze O ile uzyskane
elementy nie stajsic wiasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST &4 wlasndcia Wykonawcy, powinny b usunite z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw did@grodzé znajdujce s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentgmjojektova
beda wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnoalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody
opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje; sivykonania wykopow drogowych nale wypelnic, warstwami, odpowiednim gruntem do
poziomu otaczafego terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oklenymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

5.2.1. Materialy do ponownego wykorzystania
Materiaty nadajce s¢ do ponownego wykorzystania staic wlasndcia Zamawiagcego. Irtynier podejmuj decyzje co do ich dalszego
wykorzystania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogédlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplégiavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz sprawdzestiopnia uszkodzenia
elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystani

Zag:szczenie gruntu wypelnigiego ewentualne doly po useiych elementach nawierzchni powinno speintapowiednie wymagania
okreslone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne™.

7. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru rob6t podano w SST 00.00/0fmagania ogdine”.
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8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
8.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidrkielu ponownego jejaycia, z utgeniem na poboczu,
— zatadunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki,
- wyréwnanie podtoa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbidérki krawznikéw:
— odkopanie krawznikéw, obrzey i opornikbw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczesig.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6Ilnego przeznaezeni
3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogélnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane mgcgag6inego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagriione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne
7. PN-H-93402 l{towniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor
8. BN-87/5028-12 Gwailzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okglym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacihtécznej (SST) $ wymagania dotyege wykonania i odbioru zadania:
Zagospodarowanie terenu obejgug roboty drogowe wraz z upadkowaniem terenu i wymiarogrodzenia Zespotu Szkét w Mosinie.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosavest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i realizacji robét
Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania dotrabflamentowych i zwizanych z wykonaniem instalacji.
1.3. Zakres robé6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w czasie budalvynhodernizacji drég i obejmyj
wykonanie wykopu oraz przekopu koparkami pebigrnymi 0,25 m3 w gruncie kat. I-Il wraz z odwozeruntu na skfadowisko — odlegéo
okresli oferent
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubuntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznegéniggaca warunki stateczioi
i odwodnienia.
1.4.2 Bagno - grunt organiczny nasycony wpd matej nénosci, charakteryzujcy si znacznym i diugotrwatym osiadaniem pod agbeniem.
1.4.3. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotazone w obgbie pasa rob6t drogowych.
1.4.4. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pé&sy pot@one poza pasem robét drogowych.
1.4.5. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieiez) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania epdw, a nie
wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych preiazanych z trasdrogovs.
1.4.6. Wskanik zag;szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéona wg wzoru:

| = Py
L=
Pas
gdzie:
M - eS¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], @wfy/
s - maksymalnagstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2],z8kta do oceny

zagszczenia gruntu w robotach ziemnych, (M3/im

1.4.7. Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, ok§lna wg wzoru:

U - d60
le
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgry(mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgry(mm).
1.4.8.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okilona wg wzoru:
ly = =2
0 =—2%
E;
gdzie
E: - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwspyithzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérmjpoiazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.9.Pozostale oki&enia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarpodanymi w SST 00.00.00
~Wymagania ogélne”.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotysee rob6t podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudlev SST 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
2.2. Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowizi podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny tprzez Wykonawg wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy
nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw grimg wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdnetvia nadmiar ohbjtosci robot
ziemnych i za zezwoleniemdyniera.

Jereli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwpnie kedac nadmiarem objosci robét ziemnych, zostaly za zgpbhzyniera
wywiezione przez Wykonawcpoza teren budowy z przeznaczeniem innyeh lmidowa nasypéw lub wykonanie prac gjgh kontraktem,
Wykonawca jest zobowzany do dostarczenia rownoiveej obgtosci gruntdw przydatnych zeddet wiasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypoékveslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinnychyywiezione przez Wykonawc
na odkfad. Zapewnienie terenéw na odklad hatto obowizkéw Zamawiajcego, o ile nie okigono tego inaczej w kontrakcie.ZAynier maze
nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktéryzhsowa nieprzydatsé wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej
wilgotnosci.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgdem wysadzinowi wg PN-S-02205 [4]

Lp. Wyszczegolnienie Jed- Grupy gruntéw
wiasciwosci nostki niewysadzinowe atplive wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz niegliniasty — piasek pylasty mato wysadzinow
- Zwir - zwietrzelina gliniasta |- glina piaszczysta zgita, glina
- pospotka - rumosz gliniasty zwiezta, glina pylasta zwkta
- piasek gruby - zwir gliniasty - i, it piaszczysty, it pylasty
- piaseksredni - pospéika gliniasta bardzo wysadzinowe
- piasek drobny — piasek gliniasty
- zuzel - pylh, pyt piaszczysty
nierozpadowy - glina piaszczysta, glina, glina
pylasta
- it warwowy
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2 Zawartd¢ czastek

< 0,075 mm % <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 Kapilarng¢ bierna
Hio m <10 21,0 >1,0
4 Wskatnik piaskowy
WP >35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
3.2. Sprat do robét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wyké&s& mazliwoscia korzystania z nagpujacego sprztu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkip tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gru(gpwcharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do hydromechanizacji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarndgtskrzyniowe, temociagi itp.),
— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyegce transportu

Ogdine wymagania dotygee transportu podano w SST 00.00.00 ,Wymaganianagdol
4.2. Transport gruntéw

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powirigt dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jegetokci, sposobu
odspajania i zatadunku oraz do odlégiotransportu. Wydajnig srodkéw transportowych powinna dyonadto dostosowana do wydajcio
sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntuerizdu).

Zwigkszenie odlegkri transportu ponad waoi zatwierdzone nie me by podstaw roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej
zaptaty za transport, o ile zyliszone odlegkri nie zostaly wczaiej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogédlne zasady wykonania rob6t podano w SST 00008\§/magania ogdlne” i w dokumentacji technicznej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogédlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania rob6tiemnych
6.2.1. Sprawdzenie jaka wykonania robot

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jgkbwykonania rob6t ok&ono w dokumentacji techniczne;j.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego gkréamawiajcy
6.3.2.Zag;szczenie gruntu

Wskanik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z zatonym dla odpowiedniej kategorii
ruchu.

6.4. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetniae wymagé podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaesodrzucone. 3 materiaty nie
spelniajce wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecerigniera Wykonawca wymieni je na vidwe, na wiasny koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, Zamawigy maze uzng wad: za nie majca zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne
drogi i ustali zakres i wielk@ potracen za obnkong jakasé.

7. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST 00.08\@@nagania ogdélne”.

Roboty ziemne uznajeg¢siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami Zamawigiego, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg péa# wyniki pozytywne.
8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogédlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gleaia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdajrektéw
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanid&ayosci biernej
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMfygnagania i badania
5. PN-1ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia
6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego
8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie hooddksztatcenia nawierzchni podatnych i paeiprzez obeaizenie
b
9. BN-77/8931-12 p();t;naczenie wghkika zagszczenia gruntu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikachtécznej (SST) $ wymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t

zwigzanych z ustawieniem betonowego okezehodnikowego wyspujacych przy zadaniu: Zagospodarowanie terenu obepaujoboty
drogowe wraz z upogdkowaniem terenu wraz z wymigngrodzenia Zespotu Szk6t w Mosinie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyestigako dokument przetargowy i kontraktowy pegcaniu i realizacii robét.
1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t za@anych z ustawieniem:
- betonowego obrza 30 x 8 cm na tawie betonowej C 12/15 z oporem
1.4. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogélne wymagania dotysee rob6t podano w SST ,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotysee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padenSST ,Wymagania ogdine”.
2.2. Stosowane materialy
Materialami stosowanymas
— obrzea odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@3/8],
- zwir lub piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST ,Wymagania ogéine”.
3.2. Sprzt do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego gprzpomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST ,Wymagania ogolne”.
4.2. Transport obrzezy betonowych
Betonowe obrzeaa chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnicciu przez beton wytrzymadoi
minimum 0,7 wytrzymaléci projektowane;.
Obrzea powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w czasie transportu.
4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport pozostatych materiatéw podano w SST D81 ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogédlne zasady wykonania rob6t podano w SST , Wymiagag6ine”.
5.2. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypknalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerokei dna wykopu ew. konstrukcji
szalunku.
5.3. Podiae lub podsypka (tawa)
Podiaze pod ustawienie obrza maze stanowt rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawaywsru lub piasku, o grubei warstwy
3 cm po zagszczeniu. Podsypltawe) wykonuje s¢ przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad
5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych
Betonowe obrzea chodnikowe naly ustawig na wykonanym podiar w miejscu i zeswiattem (odlegtécia gérnej powierzchni
obrzeza od cygu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokunm@inpaojektowe;.
Zewretrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskiemwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, staigubitym.
Spoiny nie powinny przekraczazerokéci 1 cm. Naley wypelnic je piaskiem lub zaprawcementowo-piaskogvw stosunku 1:2.
Spoiny przed zalaniem naleoczyci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pejrgtebokasc.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogédlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST ,Wymagania og6ine”.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdértzadania materiatlow przeznaczonych do ustawiertianbeych obrzey
chodnikowych i przedstawiwyniki tych badéa Zamawiagcemu do akceptaciji.
Badania pozostalych materiatdbw powinny obejméweszystkie widciwosci okreslone w normach podanych dla odpowiednich
materiatdw wymienionych w pkt 2.
6.3. Badania w czasie robot
W czasie rob6t naty sprawdzéa wykonanie:
a) koryta pod podsypk(tawg) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsyphiy(aze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
c) ustawienia betonowego ob¥zechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y plapuszczalnych odchyleniach:
— linii obrzeza w planie, ktére me@ wynost + 2 cm na kade 100 m diugéi obrzeza,
— niwelety gornej ptaszczyzny obeze, ktére mae wynosé +1 cm na kade 100 m dlug&i obrzeza,
— wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kt@reipno wykazywd catkowite wypetienie badanej spoiny na peifebokas¢.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Ogélne zasady odbioru rob6t
Ogoélne zasady odbioru rob6t podano w SST ,Wymagagéne”.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami Zamawigiego, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly Wiypozytywne.
7.2. Odbiér rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonane koryto,
— wykonana podsypka (tawa).
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8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST ,Wymagania ogélne”.

8.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego okezehodnikowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
zakup i dostarczenie materiatéw,
wykonanie koryta,
rozscielenie i ubicie podsypki,
ustawienie obrza,
wypetnienie spoin,
obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,
wykonanie bad@i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw
4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elgtgomiaru cech geometrycznych
5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natuzado nawierzchni drogowycBwir i mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natuzalo nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgoscio
8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betofilementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i teisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betofilementy nawierzchni drdg, ulic, parkingéw i tefsk

tramwajowych. Krawzniki i obrzeza.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikajihhicznej (SST)aswymagania ogéine dotysee wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z gruntu stabiliaoego cementem o Rm=5,0 MPa w betoniarce ¢pygifcych przy zadaniu:
Zagospodarowanie terenu obejgug roboty drogowe wraz z upadkowaniem terenu wraz z wymiarogrodzenia Zespotu Szkét w
Mosinie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosavest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i realizacji robét.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@@nych z wykonaniem i odbiorem:
- podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem o RnWPa grubgci 22 cm
wg PN-S-96012 [17].
Grunty lub kruszywa stabilizowane cementem mbg stosowane do wykonania podbudowy pomocniczej wtaligu typowych konstrukcji
nawierzchni podatnych i potsztywnych [29].
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem - jddbhadwie warstwy zagszczonej mieszanki cementowo-gruntowej, ktéra po
osignigciu wiasciwej wytrzymatdci nasciskanie, stanowi fragment éreej cz$ci nawierzchni drogowej.
1.4.2. Grunt stabilizowany cementem - mieszanka cemenigwntowa zagszczona i stwardniala w wyniku uktzenia procesu wrania
cementu.
1.4.3. Pozostale okigenia g zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjanpiodanymi w SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygeze robot podano w SST 05.00 ,Podbudowa z gruntilgtawanego cementem. Wymagania ogéine” .

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatdw
Ogdlne wymagania dotysze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudlev SST 00.00.00
2.2. Cement
Nalezy stosowd cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701 [Jidrtlandzki z dodatkami wg PN-B-19701 [11] lub hioay wg
PN-B-19701 [11].
Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 1.
Tablica 1. WHciwosci mechaniczne i fizyczne cementu wg PN-B-19707 [11

Lp. Wiasciwosci Klasa cementu
32,5
1 | Wytrzymald¢ nasciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mniet:ni
- cement portlandzki bez dodatkéw 16
- cement hutniczy 16
- cement portlandzki z dodatkami 16
2 | Wytrzymaldgé nasciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniej:ni 32,5
3 Czas wizania:
- pocatek wigzania, najwcz@iej po uptywie, min. 60
- koniec wizania, najpéniej po uplywie, h 12
4 | Stald¢ objetosci, mm, nie wgcej niz 10

Badania cementu najewykona: zgodnie z PN-B-04300 [1].

Przechowywanie cementu powinno odbywig zgodnie z BN-88/6731-08 [19].

W przypadku, gdy czas przechowywania cemertirie dhwszy od trzech miesty, mazna go stosowaza zgod Inzyniera tylko
wtedy, gdy badania laboratoryjne wykgego przydatn& do robot.
2.3. Grunty

Przydatné¢ gruntéw przeznaczonych do stabilizacji cemententezgaocent na podstawie wynikow badalaboratoryjnych,
wykonanych wedtug metod podanych w PN-S-96012 [17].

Do wykonania podbudéw z gruntéw stabilizowanycmeatem naliy stosowé grunty spetniajce wymagania podane w tablicy 2.

Grunt mana uznd za przydatny do stabilizacji cementem wtedy, gdsniki bada laboratoryjnych wykaa, ze wytrzymaléé na
sciskanie i mrozoodporrgé prébek gruntu stabilizowanege sgodne z wymaganiami oktenymi w p. 2.7 tablica 4.
Tablica 2. Wymagania dla gruntéw przeznaczonychtdbilizacji cementem wg PN-S-96012 [17]

Lp. Wiasciwosci Wymagania Badania wedtug
1 | Uziarnienie

a) ziarn przechodgych przez sito # 40 mm, % (m/m), nie mniej: ni 100

b) ziarn przechodgych przez sito # 20 mm, % (m/m), powey 85 PN-B-04481 [2]

c) ziarn przechodgych przez sito # 4 mm, % (m/m), paiey 50

d) czastek mniejszych od 0,002 mm, % (m/m), peji 20
2 | Granica plynngxi, % (m/m), nie wicej niz: 40 PN-B-04481 [2]
3 | Wskanik plastycznéci, % (m/m), nie wicej niz: 15 PN-B-04481 [2]
4 | Odczyn pH od 5do 8 PN-B-04481 [2]
5 | Zawartd¢ czgsci organicznych, % (m/m), nie vdej niz: 2 PN-B-04481 [2]
6 | Zawartd¢ siarczanéw, w przeliczeniu na $@6 (m/m), nie wicej niz: 1 PN-B-06714-28 [6]

Grunty nie spetlniagte wymaga okreilonych w tablicy 2, mog by¢ poddane stabilizacji po uprzednim ulepszeniu &fdon
wapniowym, wapnem, popiotami lotnymi.

Grunty o granicy ptynrizi od 40 do 60 % i wskaiku plastycznéci od 15 do 30 % meagby¢ stabilizowane cementem dla podbudéw
pomocniczych pod warunkienzycia specjalnych maszyn, ugliviajacych ich rozdrobnienie i przemieszanie z cementem.

Dodatkowe kryteria oceny przydatiwogruntu do stabilizacji cementem; zalecawgiycie gruntéw o:
— wskazniku piaskowym od 20 do 50, wg BN-64/8931-01 [20],
— zawartdci ziarn pozostagych na sicie # 2 mm - co najmniej 30%,
— zawartdci ziarn przechodgych przez sito 0,075 mm - nieggij niz 15%.

Decydujcym sprawdzianem przydatiod gruntu do stabilizacji cementeny svyniki wytrzymatdici na $ciskanie probek gruntu
stabilizowanego cementem.
2.4. Kruszywa

Do stabilizacji cementem moa stosowa piaski, mieszanki zwiry albo mieszank tych kruszyw, spetniage wymagania podane w
tablicy 3.
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Kruszywo mana uznd za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, ggpiki bada laboratoryjnych wykaa, ze wytrzymatéé na
sciskanie i mrozoodporré probek kruszywa stabilizowanegedy zgodne z wymaganiami oktenymi w p. 2.7 tablica 4.

Lp. Wiasciwosci Wymagania Badania wediug
1 Uziarnienie
a) ziarn pozostagych na sicie #2 mm, %, nie mnie}ni 30 PN-B-06714-15 [4]
b) ziarn przechodgych przez sito 0,075 mm, %, niegagj niz: 15
2 Zawartd¢ czesci organicznych, barwa cieczy nad kruszywem |nie wzorcowa PN-B-06714-26 [5]
ciemniejsza ri:
3 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wicej niz: 0,5 PN-B-06714-12 [3]
4 Zawartd¢ siarczandw, w przeliczeniu na §©b, poniej: 1 PN-B-06714-28 [6]

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyjesé wbudowane bezp@dnio po dostarczeniu na budpiwzachodzi potrzeba
jego okresowego sktadowania na terenie budowypteinmo by ono skladowane w pryzmach, na utwardzonym i dobdseodnionym placu, w
warunkach zabezpiecaajch przed zanieczyszczeniem i przed wymieszan@&nych rodzajow kruszyw.
2.5. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszypeeentem i ewentualnie do mighacji wykonanej warstwy powinna odpowiéda
wymaganiom PN-B-32250 [13]. Bez badmboratoryjnych mena stosowé& wodocihgowa wodg pitna. Gdy woda pochodzi z atpliwych zrodet
nie maze by¢ uzyta do momentu jej przebadania, zgodnie zejpodan normy lub do momentu poréwnania wynikdéw wytrzymadonasciskanie
prébek gruntowo-cementowych wykonanych z wedtpliwg i z wods wodochgows. Brak rénic potwierdza przydatré wody do stabilizacji
gruntu lub kruszywa cementem.
2.6. Dodatki ulepszajce

Przy stabilizacji gruntéw cementem, w przypadkazhsadnionych, stosujesiastpujace dodatki ulepszage:
- wapno wg PN-B-30020 [12],
- popioly lotne wg PN-S-96035 [18],
- chlorek wapniowy wg PN-C-84127 [15].

Za zgod Zamawiajcego mog by¢ stosowane inne dodatki o sprawdzonym dziatanisjgo@jce aprobat techniczn wydany przez
uprawnion jednostl.
2.7. Grunt lub kruszywo stabilizowane cementem

W zalezndsci od rodzaju warstwy w konstrukcji nawierzchni gowvej, wytrzymaté¢ gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem
wg PN-S-96012 [17], powinna spetbizzymagania okrdone w tablicy 4.
Tablica 4. Wymagania dla gruntéw lub kruszyw sfabivanych cementem dla poszczeg6lnych warstw paunllyd

Wytrzymatai¢ nasciskanie probek
Lp. Rodzaj warstwy w konstrukcji nasyconych wog(MPa) Wskaznik
nawierzchni drogowej mrozood-
po 7 dniach po 28 dniach poKTd
1 Grunt stabilizowany cementem od 1,6 do2,? 6d1p,5,0 0,7

3. SPRZET
Wymagania dotycgce sprztu podano w SST 00.00.00.

4. TRANSPORT
Wymagania dotycgce transportu podano w SST 00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogédlne zasady wykonania rob6t podano w SST 00000.0
5.2. Warunki przystapienia do robét

Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem nigerbgt wykonywana wtedy, gdy podie jest zamarznte i podczas opadéw
deszczu. Nie naly rozpoczyna stabilizacji gruntu cementem zgi prognozy meteorologiczne wskazuja maliwy spadek temperatury poiej
5°C w czasie najbtiszych 7 dni.
5.3. Przygotowanie podida
Podiaze powinno by przygotowane zgodnie z wymaganiami gkoaymi w dokumentach.
5.4. Sktad mieszanki cementowo-gruntowej i cementawkruszywowej

ZawartG¢ cementu w mieszance nie meoprzekraczawartaici podanych w tablicy 5. Zalecagsiaki dob6r mieszanki, aby speini
wymagania wytrzymakziowe okrélone w p. 2.7 tablica 4, przy jak najmniejszej zetaézi cementu.
Tablica 5. Maksymalna zawafto cementu w mieszance cementowo-gruntowej lub w zaiese kruszywa stabilizowanego cementem dla
poszczeg6lnych warstw podbudowy

Maksymalna zawaré cementu, % w stosunku do masy suchego gruntuflub
Lp. Kategoria kruszywa
ruchu ulepszone podie
1 |KR2 8

Zawartd¢ wody w mieszance powinna odpowiddgilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN
B-04481 [2], z tolerangj+10%, -20% jej wartzi.

Zaprojektowany sktad mieszanki powinien zapewniérzymanie w czasie budowy wkwosci gruntu stabilizowanego cementem
zgodnych z wymaganiami oklenymi w tablicy 4.

5.5. Stabilizacja metod mieszania w mieszarkach stacjonarnych

Sktadniki mieszanki i w razie potrzeby dodatki pgeajce, powinny by dozowane w iléci okreslonej w recepcie laboratoryjnej.
Mieszarka stacjonarna powinnacbwyposaona w uradzenia do wagowego dozowania kruszywa lub gruntementu oraz obfosciowego
dozowania wody.

Czas mieszania w mieszarkach cyklicznych nie pigmiby¢ krétszy od 1 minuty, o ile krétszy czas mieszan@zostanie dozwolony
przez Ireyniera po wsipnych prébach. W mieszarkach typugiego pedkos¢ podawania materialtbw powinna dywstalona i na bigco
kontrolowana w taki sposéb, aby zapefvjeidnorodné¢ mieszanki.

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiaélailgotnasci optymalnej z tolerangj+10% i -20% jej warteci.

Przed utéeniem mieszanki natg ustawé prowadnice i podize zwilzy¢ wods.

Mieszanka dowieziona z wytwérni powinnachyktadana przy pomocy uktadarek lub réwniarek. ®faluktadania mieszanki powinna
by¢ taka, aby zapewéiuzyskanie wymaganej grudim warstwy po zagszczeniu.

Przed zagszczeniem warstwa powinnadwyprofilowana do wymaganychgdnych, spadkéw podimych i poprzecznych. Przyyciu
réwniarek do rozkladania mieszanki naglewykorzysté prowadnice, w celu uzyskania odpowiedniej révangprofilu warstwy. Od #ycia
prowadnic mana odsipi¢ przy zastosowaniu technologii gwarantgj odpowiednj rownai¢ warstwy, po uzyskaniu zgody dyniera. Po
wyprofilowaniu naley natychmiast przyspi¢ do zagszczania warstwy.
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5.6. Grubosé¢ warstwy

Orientacyjna gruhi@ poszczegdélnych warstw podbudowy z gruntu stahileawego cementem nie powinna przekracza
— 15 cm - przy mieszaniu na miejscu sgpem rolniczym,

— 18 cm - przy mieszaniu ha miejscu sgppern specjalistycznym,
— 22 cm - przy mieszaniu w mieszarce stacjonarnej.

Jezeli projektowana grubigé warstwy podbudowy jest wksza od maksymalnej, to stabilizadalery wykonywa w dwéch warstwach.

Jereli stabilizacja bdzie wykonywana w dwoch lub wgej warstwach, to tylko najimej potazona warstwa mie by wykonana przy
zastosowaniu technologii mieszania na miejscu. \Atk®y warstwy leace wyzej powinny by¢ wykonywane wedlug metody mieszania w
mieszarkach stacjonarnych.

Warstwy podbudowy zasadniczej powinny loyykonywane wedtug technologii mieszania w miesaahkstacjonarnych.

5.7. Zagszczanie

Zag:szczanie warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanegmentem naky prowadzé przy wyciu walcéw gtadkich, wibracyjnych
lub ogumionych, w zestawie wskazanym w SST.

Zagzszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinrepeozé sie od krawedzi i przesuwé pasami podinymi, czsciowo
naktadagcymi sk w strorg osi jezdni. Zagszczenie warstwy o jednostronnym spadku poprzeczomgwinno rozpocx si¢ od nizej potazonej
krawedzi i przesuwé pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sk, w strore wyzej potazonej krawedzi. Pojawiajce s¢ w czasie zagszczania
zanizenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, musy¢ natychmiast naprawiane przez wymganieszanki na peinglebokas¢, wyréwnanie
i ponowne zaggzczenie. Powierzchnia zmgczonej warstwy powinna ndi@rawidtowy przekrdj poprzeczny i jednolity wygl.

W przypadku technologii mieszania w mieszarkadicjsharnych operacje zggzczania i obrobki powierzchniowej muysby¢
zakaiczone przed uptywem dwdch godzin od chwili dodamialy do mieszanki.

W przypadku technologii mieszania na miejscu, apierzagszczania i obrébki powierzchniowej magzy¢ zakaiczone nie pgniej niz
w ciagu 5 godzin, licac od momentu rozpogeia mieszania gruntu z cementem.

Zag:szczanie nalgy kontynuowa@ do osagniccia wskanika zagszczenia mieszanki okilenego wg BN-77/8931-12 [25] nie
mniejszego od podanego w PN-S-96012 [17] i SST.

Specjala uwag nalery pcswigci¢ zag:szczeniu mieszanki wysiedztwie spoin roboczych podhych i poprzecznych oraz wszelkich
urzadzeh obcych.

Wszelkie miejsca kne, rozsegregowane, ¢q@ne podczas zasgczania lub w inny sposéb wadliwe, mus®¢ naprawione przez
zerwanie warstwy na pefrgrubd¢, wbudowanie nowej mieszanki o odpowiednim sktadpienowne zagszczenie. Roboty tes svyykonywane na
koszt Wykonawcy.

5.8. Spoiny robocze

W miak mazliwosci nalezy unika® podtwznych spoin roboczych, poprzez wykonanie warstwgatej szerokeci.

Jeli jest to niemaliwe, przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, ggzwykonaniem kolejnego pasa mleionows krawedz
wykonanego pasa zwil¢ woda. Przy warstwie wykonanej bez prowadnic wzgoej i zagszczonej mieszance, naeniezwlocznie obei
pionowg krawedz. Po zwikeniu jej wod nalezy wbudowa kolejny pas. W podobny sposéb nalevykona poprzecza spoirg robocz na
polaczeniu dziatek roboczych. Od obcia pionowej krawdzi w wykonanej mieszance rwa odsipi¢ wtedy, gdy czas portzy zakdczeniem
zag;szczania jednego pasa, a rozge@m wbudowaniagsiedniego pasa, nie przekracza 60 minut.

Jeeli w nizej potazonej warstwie wysipuja spoiny robocze, to spoiny w warstwiezdeej wyzej powinny by wzgledem nich
przesungte o co najmniej 30 cm dla spoiny poihiej i 1 m dla spoiny poprzeczne;j.

5.9. Piebgnacja warstwy z gruntu stabilizowanego cementem

Zasady pielgnacji warstwy gruntu stabilizowanego cementem poda dokumentach
5.10. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa powinny léyutrzymywane przez Wykonawegodnie z zasadami oktenymi w dokumentach.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogédlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST 00.00.00
6.2. Badania przed przysapieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania gruntéw zgodnie z ustaleniami SST 00.00.00
6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w $8100.00
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Wymagania dotycce cech geometrycznych podbudowy podano w dokurcienta
6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovegdano w SST 00.00.00

7. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robét podano w SST 00.00.00

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Zasady dotycrce ustalenia podstawy ptatimdpodano w SST 00.00.00

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwizanych podano w SST 00.00.00.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaeichhicznej (SST) s wymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukolwefjonowej wysgpujacych przy zadaniu: Zagospodarowanie terenu obepauj
roboty drogowe wraz z upaydkowaniem terenu wraz z wymiangrodzenia Zespotu Szk6t w Mosinie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stosavest jako dokument przetargowy i kontraktowy priscaniu i realizacji robét
1.3. Zakres robé6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@@nych z wykonywaniem:
- Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej grubn8 ita podsypce cementowo-piaskowej gr.3 cm, kolarysz
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzanatore metod wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztakkpwarstwowa lub
w dwdch warstwach pgtzonych ze saptrwale w fazie produkcji.
1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarppodanymi w SST 00.00.00
+~Wymagania ogoélne”.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogdine wymagania dotygee rob6t podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatdw
Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puder SST 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowékikmsikowej w budownictwie drogowym jest posiadaaprobaty technicznej.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotysee sprztu podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej
Male powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkoguje s¢ recznie.
Jeli powierzchnie § duze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, mzna stosow@mechaniczne ugelzenia uktadage.
Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.
Do wyréwnania podsypki z piasku oma stosow& mechaniczne uszlzenie na rolkach, prowadzone liniami na szynie lub
kraweznikach.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyegce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST 00.00.00 ,Wymaganianagjol
4.2. Transport betonowych kostek brukowych
Kostki betonowe mma réwnieg przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST 00008\d/magania ogoine”.
5.2. Podiae

Podtare pod utgenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychzenstanowd grunt piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o &P
35[7].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejnawierzchng z kostki brukowej przeznaczgmlla ruchu pieszego, rowerowego
lub niewielkiego ruchu samochodowego, 7ma wykonywa bezpdrednio na podiu z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym diery
Grunt podiaga powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przedismi przemarzania.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalery stosowa piasek gruby, odpowiadgy wymaganiom PN-B- 06712 [3].

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigraic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinnaawilzona wod, zag:szczona
i wyprofilowana.

5.4. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek bruswych

Z uwagi na rénorodnd¢ ksztattéw i koloréw produkowanych kostek, thwe jest utaenie dowolnego wzoru - wcigej ustalonego w
dokumentaciji projektowej i zaakceptowanego przenaaiapcego.

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdmy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostk
nalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.

Po ul@eniu kostki, szczeliny natg wypelnic piaskiem, a nagbnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przy ayciu szczotek
recznych lub mechanicznych i przygi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ut@onej nawierzchni z kostek brukowych stosujevgibratory pltytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla ochrony kostek
przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie zyafgrowadzé od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednocz&ie w
kierunku poprzecznym ksztatek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno wywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni nalg uzupeiné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchni. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie
wymaga piejgnacji - mae by zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogédlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdzizy producent kostek brukowych posiada atest bwynog pkt 2.2.1
niniejszej SST.
6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgddnp dokumentagj projektows i odpowiednimi SST.
6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétid wymaganych spadkéw poprzecznych i padich polega na stwierdzeniu zgodcioz
dokumentagj projektovy.
6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowioi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruiciwpolega na stwierdzeniu zgodoowykonania z
dokumentagj projektows oraz wymaganiami:
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— pomierzenie szerokoi spoin,
— sprawdzenie prawidtowei ubijania (wibrowania),
— sprawdzenie prawidtowgi wypetnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przgty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.Nierébwndsci podtuzne
Nieréwndici podtuzne nawierzchni mierzone alub planografem zgodnie z nogrBN-68/8931-04 [8] nie powinny przekra¢za,8 cm.
6.4.2.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny agodne z dokumentagcprojektowy z toleranci + 0,5%.
6.4.3.Niweleta nawierzchni
R&nice pom¢dzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm.
6.4.4.Szeroké¢ nawierzchni
Szerokd¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.4.5.Grubg¢ podsypki
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.5. Czstotliwosé pomiaréw
Czstotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsukowej, wymienionych w pkt 6.4 powinnadgostosowana
do powierzchni wykonanych robo6t.
Zaleca sj, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w @K byly przeprowadzone nie rzadziep rd razy na 100 f
nawierzchni i w punktach charakterystycznych diaetéty lub przekroju poprzecznego oraz yedze tam, gdzie poleci #ynier.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Ogélne zasady odbioru rob6t
Ogédlne zasady odbioru rob6t podano w SST 00.08\@@nagania ogdlne”.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami Zamawigjego, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 @afgiki pozytywne.
7.2. Odbiér rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podic,
— ewentualnie wykonanie podbudowy,
— wykonanie podsypki.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogolne ustalenia dotyczce podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
8.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podia (ewentualnie podbudowy),
— zakup i dostarczenie materiatéw,
— wykonanie podsypki,
— ufozenie i ubicie kostki,
- wypetnienie spoin,
— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczewgieralndgci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
4.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgoécio
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@iementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i tefek
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza
7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie ivika piaskowego
8 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééenoawierzchni planografem i tat



29

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

06.00.00

OGRODZENIA

SPIS TRESCI

...................................................................................................... 30
CMATERIALY oot ettt et 30
Y=l ¥ i R 30
TRANSPORT ettt eeeee e ettt et e e e et e e eee e 30
 WYKONANIE ROBOT ..ottt ettt 30
. KONTROLA JAKO SCIROBOT ...ttt ettt e ee e 30
. ODBIOR ROBOT ..ottt ettt ettt eae e eae et e e e e e eaeeeeaees 30
. PODSTAWA PEATNOSC oottt ettt e e aneeens 30

. PRZEPISY ZWIAZANE ..., 30



30

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaeichhicznej (SST) as wymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t
wystepujacych przy zadaniu: Zagospodarowanie terenu obefaujoboty drogowe wraz z up@dkowaniem terenu wraz z wymigan
ogrodzenia Zespotu Szkét w Mosinie.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosavest jako dokument przetargowy i kontraktowy priscaniu i realizacji robét.
1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z:
— demontaem i wymiar parkanu zewgtrznego,
— demontaem i wymian parkanu wewetrznego,
— demontaem zlgdnych parkanéw i fundamentéw.
1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okigenia zostaty podane w SST 00.00.00 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotysee rob6t podano w SST 00.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce materiatéw okidono w SST 00.00.00 pkt 2.

Nalezy stosowdé materialy o parametrach okkenych w dokumentacji projektowej, a w szczegébicopisie technicznym wraz z
zahcznikami — rys. 2. rys. 4, normami przedmiotowyr@sadami sztuki budowlanej.

Wszystkie ayte materialy bda posiadaty aprobatechniczr lub inny dokument zgodnie z przepisami prawa budoego.

Przed zastosowaniem danego materiatu zgaleysk& zgod: Zamawiagcego.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu ok&ono w SST 00.00.00 pkt 3.

Uzyty sprzt powinien by dostosowany charakteru prowadzonych robét, orpeveat ich wykonanie w dostatecznej jald zgodnie
z ustaleniami zawartymi w projekcie, normami przestowymi oraz zasadami sztuki budowlane;j.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu ok&ono w SST 00.00.00 pkt 4.
Materialy naley transportowé zgodnie z zaleceniami producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogédlne zasady prowadzenia rob6t podano w SST @D @kt 5.
Roboty naley wykonywa: zgodnie z projektem, a w szczeg@lcioz ustaleniami zawartymi w opisie technicznymigeanikami do
projektu — rys. 2. rys. 4, normami przedmiotowyrgleceniami producenta oraz zasadami ogélnej satidowlanej.
Szczegdtowy opis rob6t podano w opisie technicznym
— pkt. V.7. — demontam i wymiarny parkanu zewgtrznego,
— pkt. V.8. — demontam i wymiany parkanu wewgtrznego,
— pkt. V.9. — demontam zlgdnych parkanéw i fundamentéw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogédlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST 00.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania rob6t
Przed montzem Wykonawca przediy Inspektorowi Nadzoru instrukcje montaogrodzenia w celu kontroli zgodsud wykonanych robét.
Badania kontrolne obejmuyj
a) sprawdzenie zgoddoi parametréw technicznych parkanu z projektem;
b) sprawdzenie przekrojow elementéw ogrodzenia;
c) sprawdzenie pionowgi elementéw;
d) sprawdzenie zakotwienia stupéw w fundamentach;
e) sprawdzenie mocouieelementow.

7. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST 00.06k0@.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogolne ustalenia dotycygce podstawy platndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatriei podano w SST 00.00.00 pkt .8.
8.2. Cena wykonanych robét.
Cena wykonanych robét obejmuje wykonanie wszyhtkabo6t przewidzianych projektem, zgodnie z ustialain zawartymi w opisie
technicznym wraz z zadznikami — rys. 2. rys. 4, normami przedmiotowym@ozasadami sztuki budowlanej.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwizanych podano w SST 00.00.00 pkt 9.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaeichhicznej (SST) as wymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem pochylni dla 0séb niepetnospsel wraz z pagczami przy zadaniu: Zagospodarowanie terenu obefraupboty
drogowe wraz z upogdkowaniem terenu wraz z wymigngrodzenia Zespotu Szk6t w Mosinie.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosavest jako dokument przetargowy i kontraktowy pricaniu i realizacji robét.
1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z:
— wykonaniem pochylni dla niepetnosprawnych,
— montaem poeczy ze stali nierdzewnej,
1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okigenia zostaty podane w SST 00.00.00 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogdblne wymagania dotysee rob6t podano w SST 00.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce materiatéw okidono w SST 00.00.00 pkt 2.

Nalezy stosowdé materialy o parametrach okkenych w dokumentacji projektowej, a w szczegébicopisie technicznym wraz z
zalkcznikami — rys. 2. rys. 5, normami przedmiotowymsisadami sztuki budowlane;.

Wszystkie ayte materiaty bda posiadaly aprobatechniczia lub inny dokument zgodnie z przepisami prawa budoego.

Przed zastosowaniem danego materiatu zgaleysk& zgod: Zamawiagcego.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okiono w SST 00.00.0 pkt 3.

Uzyty sprzt powinien by dostosowany charakteru prowadzonych robét, orpeveatt ich wykonanie w dostatecznej jald zgodnie
z ustaleniami zawartymi w projekcie, normami przestowymi oraz zasadami sztuki budowlanej.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu ok&ono w SST 00.00.0 pkt 4.
Materialy naley transportowé zgodnie z zaleceniami producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogédlne zasady prowadzenia rob6t podano w SST @D @kt 5.

Roboty naley wykonywa: zgodnie z projektem, a w szczegdilcioz ustaleniami zawartymi w opisie technicznymtaeanikami do
projektu — rys. 2. rys. 5, normami przedmiotowymgleceniami producenta oraz zasadami ogélnej satidowlanej.

Szczegdtowy opis rob6t podano w opisie technicznym
— pkt. V.10. — pochylnia dla niepetnosprawnych,

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogédlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST 00.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania rob6t
Przed montzem Wykonawca przediy Inspektorowi Nadzoru instrukcje mogataogrodzenia w celu kontroli zgodiud wykonanych robét.
Badania kontrolne obejmyj
f) sprawdzenie zgoddoi parametréw technicznych pochylini z projektem;
g) sprawdzenie jakai wykonania robét murarskich,
h) sprawdzenie poprawici wykonana robét brukarskich,
i) sprawdzenie zgodkoi parametréw technicznych pezy z projektem;
j) sprawdzenie przekrojow elementéw ¢eary;
k) sprawdzenie pionovigi elementow;
) sprawdzenie zakotwienia stupéw w fundamentach;
m) sprawdzenie mocouieelementow.

7. ODBIOR ROBOT
Ogédlne zasady odbioru rob6t podano w SST 00.06k0@.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogolne ustalenia dotycygce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy platriei podano w SST 00.00.00 pkt . 8.
8.2. Cena wykonanych robét.
Cena wykonanych robét obejmuje wykonanie wszyhtkabo6t przewidzianych projektem, zgodnie z ustalain zawartymi w opisie
technicznym wraz z zadznikami — rys. 2. rys. 5, normami przedmiotowym@ozasadami sztuki budowlanej.
9. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwizanych podano w SST 00.00.00 pkt 9.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacihtécznej (SST) $ wymagania dotycre wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z zalzeniem i pie¢gnacj zieleni drogowej przy zadaniu: Zagospodarowanienie obejmujce roboty drogowe wraz z
uporzdkowaniem terenu wraz z wymiangrodzenia Zespotu Szkét w Mosinie.
Szczegétowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyesgako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i realizacji rob6t.
1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t:
- recznym plantowaniem powierzchni ziemni urodzajneinflusu) wraz z ewentualnym wywozem nadmiaru gruntu
- sadzenie krzewdw w terenie ptaskim (Irga btygzez
- sadzenie krzewdw w terenie ptaskim (Berberys Thrgde
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiagleg wigciwosci zapewniajce rglinom prawidtowy rozwoj.
1.4.2.Materiat rglinny - sadzonki drzew, krzewéw, kwiatéw jednorogeh i wieloletnich.
1.4.3.Bryta korzeniowa - uformowana przez szkétkowanigdriemi z przerastagymi ja korzeniami réliny.
1.4.4.Forma naturalna - forma drzew do zadrzéwigodna z naturalnymi cechami wzrostu.
1.4.5.Forma pienna - forma drzew i niektérych krzewéwuszhie wytworzona w szkétce z pniami o wysédicod 1,80 do 2,20 m, z wyraym nie
przycietym przewodnikiem i uformowarkoron.
1.4.6.Forma krzewiasta - forma wdleiwa dla krzewéw lub forma drzewa utworzona w sekdbrzez niskie przyetie przewodnika celem uzyskania
wielopedowdsci.
1.4.7.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw
Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puder SST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zatacsci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna bydjeta przed rozpoeziem rob6t budowlanych i zmagazynowana w pryzmaetpreekraczajcych 2 m wysokéci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona l& pudowy - nie mge by zagruzowana, przedoigta korzeniami, zasolona lub
zanieczyszczona chemicznie.
2.3. Ziemia kompostowa
Kompost z kory drzewnej - wyréb uzyskujee sprzez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiemsadami z oczyszczalriciekow
pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch mjegi Kompost z kory sosnowej m® by¢ stosowany jako nawdz organiczny przy przygotowagiaby
pod zielé w okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu lzagle
2.4. Materiat roslinny sadzeniowy
2.4.1.Drzewa i krzewy
Dostarczone sadzonki powinnydggodne z norsmPN-R-67023 [3] i PN-R-67022 [2], wdeiwie 0znaczone, tzn. musmied etykiety, na
ktérych podana jest nazwa taska, forma, wybor, wysoké pnia, numer normy.
Sadzonki drzew i krzewéw powinny dyprawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju chimaistycznego dla gatunku i odmiany oraz
posiadé nastpujace cechy:
- pak szczytowy przewodnika powinien &wyraznie uformowany,
— przyrost ostatniego roku powinien wyrae i prosto przedia¢ przewodnik,
- system korzeniowy powinien Bykupiony i prawidtowo rozwigty, na korzeniach szkieletowych powinny wystwa® liczne korzenie drobne,
- uraslin sadzonych z brgtkorzeniova, np. drzew i krzewo6w iglastych, bryta korzeniowaninna by prawidtowo uformowana i nie uszkodzona,
- pedy korony u drzew i krzewdw nie powinny bprzyckte, chybaze jest to gicie formupce, np. u form kulistych,
- pedy boczne korony drzewa powinnydrdwnomiernie rozmieszczone,
- przewodnik powinien hypraktycznie prosty,
- blizny na przewodniku powinny bydobrze zarénigte, dopuszcza g4 niecatkowicie zarmigte blizny na przewodniku w Il wyborze, u form
naturalnych drzew.
Wady niedopuszczalne:
— silne uszkodzenia mechanicznélim
— odrosty podktadki poaej miejsca szczepienia,
- §ladyzerowania szkodnikéw,
— oznaki chorobowe,
- zwigdnigcie i pomarszczenie kory na korzeniachgsciach naziemnych,
- martwice i gknigcia kory,
- uszkodzenie gka szczytowego przewodnika,
- dwupgdowe korony drzew formy piennej,
— uszkodzenie lub przesuszenie bryly korzeniowej,
- zle zrénigcie odmiany szczepionej z podktadk
2.5. Nasiona traw
Nasiona traw najegciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasiomg&h gatunkow.
Gotowa mieszanka traw powinna ieznaczony procentowy skfad gatunkowy, klasumer normy wg ktérej zostata wyprodukowana, addl
kietkowania.
2.6. Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny byw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zaé@ezotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy rgle
zabezpieczyprzed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie trangpoprzechowywania.

3. SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotysee sprztu podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykaz& mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
— glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do upragigby,
— walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadananmikow,
— kosiarki mechanicznej do pigJnaciji trawnikéw,
— sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychagdsiennicowej, koparki),
a ponadto do piefnacji zadrzewig:
— pit mechanicznych igcznych,
— drabin,
— podngnikéw hydraulicznych.



35

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyegce transportu

Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w SST 00.00.00 ,Wymaganianajol
4.2. Transport materiatléw do wykonania nasadze

Transport materiatbw do zieleni drogowej zaoby dowolny pod warunkiemze nie uszkodzi, ani e nie pogorszy jaki
transportowanych materiatow.

W czasie transportu drzewa i krzewy mubyg¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryly korzeniavkekorzeni i gdéw. Raliny z bryla
korzeniows musz mie¢ opakowane bryly korzeniowe lub bw pojemnikach.

Drzewa i krzewy mog by¢ przewaone wszystkimisrodkami transportowymi. W czasie transportu #aleabezpieczy je przed
wyschniciem i przemarzgciem. Drzewa i krzewy po dostarczeniu na miejsceepmaczenia powinny bynatychmiast sadzone. sllejest to
niemaliwe, nalery je zadotowa w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a w raziszy podlewé

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogédlne zasady wykonania rob6t podano w SST 00008\§/magania ogoine”.
5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycgce wykonania trawnikow
Wymagania dotycce wykonania rob6t zwranych z trawnikamigsnastpujace:
— teren pod trawniki musi ldyoczyszczony z gruzu i zanieczysatze
— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajm teren powinien byobnizony w stosunku do gazonéw lub krgmikéw o ok. 15 cm - jest to
miejsce na ziemiurodzaja (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),
— przy zakiladaniu trawnikéw na gruncie rodzimym kgamik powinien znajdowasie 2 do 3 cm nad terenem,
— teren powinien by wyréwnany i splantowany,
— ziemia urodzajna powinna byozscielona réwi warstwg i wymieszana z kompostem, nawozami mineralnymi starannie wyréwnana,
— przed siewem nasion trawy zignmalezy watowa walem gtadkim, a potem watem - kolczatib zagrahi,
— siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,
— okres siania - najlepszy okres wiosenny, nzjij do potowy wrzénia,
- naterenie ptaskim nasiona traw wysiewan@slosci od 1 do 4 kg na 100 3nchybaze SST przewiduje inaczej,
- na skarpach nasiona traw wysiewanevslosci 4 kg na 100 i chybaze SST przewiduje inaczej,
— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczagk
— po wysiewie nasion ziemia powinna dyatowana lekkim walem w celu ostatecznego wyrévimanstworzenia dobrych warunkéw dla
podsikania wody. Jeeli przykrycie nasion nagtito przez watowanie kolczatkmazna juz nie stosowé&watu gtadkiego,
— mieszanka nasion trawnikowych peoby¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.
5.2.2.Piekgnacja trawnikéw
Najwazniejszym zabiegiem w piggnacji trawnikéw jest koszenie:
— pierwsze koszenie powinno dprzeprowadzone, gdy trawa gigiie wysokéc¢ okoto 10 cm,
— nastpne koszenia powinnygbdbywa w takich odsgpach czasu, aby wysodtrawy przed kolejnym koszeniem nie przekraczataokgci 10
do 12 cm,
- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinné ksykonane z 1-miegéznym wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozthav (
warunkéw klimatycznych Polski mina przyjc¢ pierwsz potowe pazdziernika),
- koszenia trawnikéw w catym okresie pighacji powinny sj odbywa czsto i w regularnych odgbach czasu, przy czym gstas¢ koszenia i
wysokai¢ cigcia, naley uzalenia¢ od gatunku wysianej trawy,
- chwasty trwate w pierwszym okresie nalaisuwa recznie;srodki chwastobdjcze o selektywnym dziataniu pglstosowa z duzg ostraznoscia i
dopiero po okresie 6 migsly od zalgenia trawnika.
Trawniki wymagas nawazenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgci roku. Mieszanki nawozow naleprzygotowywa tak, aby
trawom zapewrdi sktadniki wymagane w poszczegélnych porach roku:
- wiosm, trawnik wymaga mieszanki z przevgaazotu,
- od potowy lata naliy ograniczy azot, zwgkszajic dawki potasu i fosforu,
- ostatnie nawgenie nie powinno zawie¢aazotu, lecz tylko fosfor i potas.
5.3. Drzewa i krzewy
5.3.1. Wymagania dotycce sadzenia drzew i krzewow
Wymagania dotycce sadzenia drzew i krzewow sastpujace:
- pora sadzenia - jesidub wiosna,
- miejsce sadzenia - powinnodyyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentpopjektovs,
- dofki pod drzewa i krzewy powinny mievielkos¢ wskazan w dokumentacji projektowej i zaprawione zigrmarodzajn,
- roslina w miejscu sadzenia powinna znaleic do 5 cm gibiej jak rosta w szkétce. Zbyt ghokie lub plytkie sadzenie utrudnia prawidtowy
rozwoj raliny,
- korzenie ztamane i uszkodzone rglerzed sadzeniem przyci
- przy sadzeniu drzew formy piennej nal@rzed sadzeniem whiv dno dotu drewniany palik,
— korzenie rélin zasypywa syply ziemig, a nastpnie prawidtowo uli, uformowa miske i podl&,
— drzewa formy piennej natg przywigza¢ do palika ta pod koron,
- wysoka¢ palika wbitego w grunt powinna byéwna wysokéci pnia posadzonego drzewa,
- palik powinien by umieszczony od strony najgziej wiejacych wiatrow.
5.3.2.Piekgnacja po posadzeniu
Piekgnacja w okresie gwarancyjnym polega na:
— podlewaniu,
— odchwaszczaniu,
- nawaeniu,
— usuwaniu odrostow korzeniowych,
— poprawianiu misek,
— okopczykowaniu drzew i krzewow jesieni
- rozgarngciu kopczykéw wiosa i uformowaniu misek,
— wymianie uschnitych i uszkodzonych drzew i krzewoéw,
- wymianie zniszczonych palikéw i wiadet,
— przycieciu ztamanych, chorych lub krzyjacych s¢ gakzi (cigcia piekgnacyjne i formujce).
5.3.3.Zabezpieczenie drzew podczas budowy
W czasie trwania budowy lub przebudowy placowkioeow itp. w gsiedztwie istnigjcych drzew, nagpuje pogorszenie warunkow
glebowych, co niekorzystnie wplywa na wzrost i réptych drzew.
Jezeli istniepce drzewa nie dgla wycinane lub przesadzane, to w SST powinn§ dkreslone warunki zabezpieczenia drzew na czas
trwania budowy oraz po wykonaniu tych robot.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogédlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polegaspaawdzeniu:
oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysizcze
okreslenia ilasci zanieczyszcze(w nv),
pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaena zwatlk,
wymiany gleby jalowej na ziemiurodzajm z kontro grubdci warstwy roZcielonej ziemi,
ilosci rozrzuconego kompostu,
prawidtowego uwatowania terenu,
zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,
gestaici zasiewu nasion,
prawidtowej czstotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,
okreséw podlewania, zwtaszcza podczas suszy,
dosiewania ptaszczyzn trawnikéw o zbyt makgjtgsci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola rob6t przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,lysin”),
obecndci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

6.3. Drzewa i krzewy

Kontrola rob6t w zakresie sadzenia i piglacji drzew i krzewéw polega na sprawdzeniu:
wielkosci dotkéw pod drzewka i krzewy,
zaprawienia dotkéw ziemiurodzajn,
zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentagjojektovs w zakresie miejsc sadzenia, gatunkéw i odmiaregddici sadzonych rdin,
materiatu rélinnego w zakresie wymaggakasciowych systemu korzeniowego, pokroju, wieku, zgsgnz normami: PN-R-67022 [2] i PN-
R-67023 [3],
opakowania, przechowywania i transportu materiadlirego,
prawidtowdici osadzenia pali drewnianych przy drzewach forieypej i przymocowania do nich drzew,
odpowiednich terminéw sadzenia,
wykonania prawidtowych misek przy drzewach po pasadl i podlaniu,
wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformowa drzew i krzewow,
zasilania nawozami mineralnymi.
Kontrola rob6t przy odbiorze posadzonych drzewzekow dotyczy:
zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentggjojektovs,
zgodndci posadzonych gatunkéw i odmian oraZdiodrzew i krzewdw z dokumentagprojektovs,
wykonania misek przy drzewach i krzewacH|ijedbior jest na wiosglub wykonaniu kopczykéw, jli odbidr jest na jesieni,
prawidtowdici osadzenia palikow do drzew i przyania do nich pni drzew (paliki prosto i mocno asate, mocowanie nie naruszone),
jakosci posadzonego materiatu.

. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru rob6t podano w SST 00.08\@@nagania ogélne”.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami Zamawigjego, jeeli wszystkie pomiary i

badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly \kiypozytywne.
8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogolne ustalenia dotyczce podstawy ptatnéci

Ogédlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

8.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firawnika obejmuje:
roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, doviémizurodzajnej, raielenie ziemi urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
zakfadanie trawnikow,
pielegnacg trawnikéw: podlewanie, koszenie, naseaie, odchwaszczanie.
Cena wykonania 1 fikwietnika obejmuije:
przygotowanie podta (wymiana gleby, dodanie kompostu),
dostarczenie i zasadzenie materiaklinoego zgodnie z dokumentagrojektows,
zasadzenie materiatustmnego,
pielegnacg: podlewanie, odchwaszczanie, naawoie, zabezpieczenie na okres zimy.
Cena posadzenia 1 sztuki drzewa lub krzewu obejmu;j
roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzevy&ppanie i zaprawienie dotkéw,
dostarczenie materiatudlmnego,
pielegnacf posadzonych drzew i krzewéw: podlewanie, odchwzszie, nawgenie.

. PRZEPISY ZWIAZANE

ogrwNE

PN-G-98011 Torf rolniczy

PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewaewy iglaste
PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewaewy lisciaste
PN-R-67030 Cebule, bulwy,ddza i korzenie bulwiaste $tin ozdobnych
BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

BN-76/9125-01 Rdiny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.



