Nazwa i nr specyfikaciji :

SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SSTO01-1

PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE

MODERNIZACJA SZYBU WINDOWEGO
w budy nku biurowym
w Pozn aniu ul. Zielona 8

Nazwa i adres obiektu :

Nazwa i adres Zamawiajgcego : Powiat Poznanski ,
60-509 Poznan ul. Jackowskiego 18

Tel. (061) 8410 500;
fax (061) 8480 556
e-mail : starostwo@powiat.poznan.pl

Kody wg CPV :
KOD GLOWNY ; 45453000-7 Roboty remontowe i renowac yjne
KOD DODATKOWY 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i
rozbidrki obiektow budowlanych ;
KOD DODATKOWY 45310000-3 Roboty zwi gzane z monta zem
instalacji elektrycznych i osprz  etu
Nazwa i adres autora opracowania : Kompleksowa Obstuga Inwestycji

Ewa Owsianowska
61-292 Poznan Os. Czecha 122/32

Data opracowania specyfikacji : 09.2007r.



1. CZESC OGOLNA

1.1.

Przedmiot i zakres stosowania SST-01-1

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
przygotowania terenu pod budow e, ktére zostang wykonane w ramach zamowienia :
Modernizacja szybu windowego : polaczenie 2 szybdéw w jeden i przystosowanie
nadszybia i podszybia do nowej windy w budynku biurowym w Poznaniu ul. Zielona 8.

1.2.

Zakres robot obj etych SST-01-1

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
i majgce na celu wykonanie:

1.2.1.Roboty rozbiérkowe :

rozbidérka ptyty maszynowni na powierzchni szybéw windowych z zelbetu gr.32cm,
rozbiorka sciany srodkowej miedzy szybami windowymi z zelbetu gr.22cm,
rozbiorka scianek wejsciowych do wind od poziomu spocznika do wysokosci 225¢m,
demontaz w podszybiu blokéw betonowych 2 szt. A; X B; x hy = 30x41x31cm i

As X B, X h, = 30x41x43cm,

skucie na ptycie dennej warstwy betonu niskiej jakosci — 15cm,

demontaz elementoéw mechanizmu dzwigowego w maszynowni i ha catej wysokosci
szybow windowych,

demontaz urzadzen i tablic elektrycznych oraz niepotrzebnych przewodow i kabli

w maszynowni i na wysokosci szyb6éw windowych,

demontaz sufitu podwieszanego nad przedsionkiem wind na VI pietrze,

skucie ptytek ceramicznych na posadzce spocznikow windowych na wszystkich
kondygnacjach (w razie koniecznosci)

1.2.2.Roboty elektryczne
W ramach niniejszego opracowania projektuje sie nastepujace elementy instalacji
elektrycznej zwigzane z zasilaniem nowych urzadzen dzwigowych :

1.3.

przystosowanie rozdzielni administracyjnej do systemu instalacji TNS
wykonanie nowego zasilania maszynowni dzwigu

wykonanie zasilania instalacji oswietlenia maszynowni

wykonanie instalacji oswietlenia maszynowni

wykonanie zasilania instalacji oswietlenia szybu dzwigowego
wykonanie linii telefonicznej maszynownia-centrala telefoniczna.

Prace towarzysz ace i specjalne
Sa opisane w p.1.5. Specyfikacji ,Wymagania Ogoélne STO —01".

1.4. Nazwy i kody :

- kod gtowny : 45453000-7 roboty remontowe i renowacyjne
- kod dodatkowy : 45110000-1 roboty w zakresie burzenia

i rozbiorki obiektow budowlanych ;

- kod dodatkowy 45310000-3 Roboty zwigzane z montazem

instalacji elektrycznych i osprzetu

1.5. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST-01-1 sg zgodne zobowigzujgcymi odpowiednimi
normami.



2. MATERIALY

2.1. Rozbiorki

1. Materiat do odzysku

« Elementu sufitu podwieszanego zamontowanego nad przedsionkiem szybu na VI
pietrze wraz z elementami oswietlenia — do ponownego montazu. W razie
uszkodzenia przy demontazu elementy uszkodzone wymieni¢ na nowe.
Dla celéw kosztorysowych przyjeto wymiane na nowe 50% powierzchni.

* elementy mechanizmu dzwigowego i ztom wywiez¢ na ztomowisko a uzyskang
zaptate wptaci¢ na konto Zamawiajacego.

2. Gruz powstanie z :

- tynkdéw zewnetrznych i wewnetrznych,

- pokruszonych muréw $cianek wejsciowych do wind od poziomu spocznika do
wysokosci 225¢cm,

- betonu ze sciany srodkowe] miedzy szybami windowymi z zelbetu gr.22cm,

- betonu z ptyty maszynowni z zelbetu gr.32cm,

- betonu niskiej jakosci skutego z wierzchniej warstwy piyty dennej szybu windowego.

Gruz z rozbiorki nie moze by¢ gromadzony wewnatrz budynku tylko musi by¢ natychmiast
Z niego usuwany przez wyjscie w piwnicy a stamtgd wywieziony na sktadowisko odpadow.

2.2. Materialy elektryczne
Rozbiorkowe :
- podstawy bezpiecznikowe mocy w rozdzielni administracyjnej
- kable zasilajgce maszynownie dzwigu
- wylacznik gtébwny dzwigu
- tablice rozdzielczg maszynowni
- instalacje oswietleniowg maszynowni
oprawy zarowe — szt. 16, oprawy jarzeniowe - szt. 2
wylagcznik natynkowy - szt. 1, gniazdo 230V natynkowe - szt. 2
rurki stalowe - mb 85, rurki RL - mb 18
e przewody - mb 103
Nowe:
- przewdd LGy 50 mm?, LGy 25 mm? LGy 10 mm?, YKY 5 x 16 mm?, YDY 3 x 2,5 mm?,
YTKSY 3x2x0,5, YDY 3x1,5 mm?
- rurka RL 18, RL28, RL47,
- listwa typu 1801 VDE prod. OBO Bettermann,
- wytgczniki nadmiarowopradowe: S303 C 32A, S301 C 25A, S301 B 16A
- szafka rozdzielcza typu RN 55 IP55 prod. Legrand wyposazona w wytacznik r6znicowo —
pradowy P 302 25-30-A, wylacznik nadmiarowoprgdowy S301B 10A,oraz wytgcznik
nadmiarowopragdowy S301B 16A ,
- oprawy jarzeniowe hermetyczne 2x58W o szczelnosci IP55,
- oprawa zarowa WOS100,
- gniazdo 230V podwadjne natynkowe o IP 55,
- wytgczniki ochronne réznicowo-pradowe o pradzie dziatania 30 mA .

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora. Stan techniczny uzytego sprzetu musi gwarantowa¢ wykonanie zamoéwienia
zgodnie ze sztukg budowlang i zasadami bhp.

Sprzet do robét rozbiérkowych :

- elektryczne narzedzia do ciecia betonu, stali,
- miotki, przecinaki,

- lopaty, kilofy,



- rynny, taczki, liny,
- ciggnik, samochd6d wywrotka,

4. TRANSPORT

4.1. Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego, urzadzen, gruzu stosowac
nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektora srodki transportu
w tym :

- samochdéd dostawczy, skrzyniowy,

- samochdd ciezarowy, samowytadowczy,

- taczki,

- winda zewnetrzna przyscienna.

4.2. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepiséw
ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z
dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

5.1. Roboty rozbi6rkowe

1. Przed rozpoczeciem robot rozbiorkowych powiadomié w formie pisemnej administracje
budynku o dacie i godzinach prowadzenia tych robét.

W widocznym miejscu umiesci¢ czytelng informacje o zachowaniu ostroznosci przez
pracownikéw i petentow w zwigzku z prowadzonymi robotami rozbiérkowymi w czynnym
obiekcie.

2. Przed przystgpieniem do rozbiorek oznakowaé tasmag strefe pracy a pracownikow
zapoznac z zasadami bhp i wyposazy¢ w odziez ochronng i narzedzia niezbedne do
wykonania rob6t rozbiérkowych w tym obiekcie.

3. Otwory powstate po wyburzeniu scian ostonowych szybu zabezpieczy¢ w sposéb trwaty
i gwarantujgcy ograniczenie dostepu do szybu osobom nieupowaznionym.

4. Otwor powstaly po skuciu plyty maszynowni oznakowacé tasmg w strefie prac i w
sposob trwaly zabezpieczy¢ przed dostepem os6b nieupowaznionych.

5. Kazdorazowo przed rozpoczeciem robét Wykonawca ochrania posadzke korytarzy
wzdhtuz ktérych odbywa sie transport materiatdw budowlanych i ruch pracownikéw
wykonawcy.

6. Po zakonczeniu dnia pracy Wykonawca pozostawia pomieszczenie w stanie czystym,
nadajgcym sie do uzytkowania zgodnie z przeznaczeniem tj. funkcje biurowe i higieniczno
—sanitarne.

5.2. Roboty elektryczne

Przed przystgpieniem do prac montazowych nalezy zdemontowac¢ zbedne elementy
starej instalacji zasilania dzwigéw.

Rozdzielnia administracyjna

W celu przystosowania rozdzielni administracyjnej do uktadu TNS wykonac¢
wyprowadzenie z szyny PEN rozdzielni gtéwnej obiektu przewodu LGy 50 mm? koloru
z06Ho — zielonego oraz poprowadzenie go w rurce RL28 po scianie pomieszczenia
rozdzielni do rozdzielni administracyjnej, usytuowanej w tym samym pomieszczeniu.
Szyna PEN rozdzielni gtdbwnej jest uziemiona i stanowi juz miejsce rozdziatu punktu PEN
na PE i N wewnetrznych linii zasilajgcych Rozdzielnia administracyjna wykonana jest jako
skrzynkowa zeliwna starego typu, nie projektuje sie jej wymiany i nie ma mozliwosci
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zainstalowania w niej szyny PE. W zwigzku z powyzszym przewod LGy 50 mm? nalezy
podtaczy¢ do projektowanej listwy typu 1801 VDE prod. OBO Bettermann umieszczonej
pod rozdzielnig skrzynkowa. W/w listwa stanowi¢ bedzie szyne PE rozdzielni
administracyjnej. W skrzynce typu S2 z ktérej wyprowadzony jest kabel zasilajgcy
dotychczasowg maszynowni dzwigu nalezy zdemontowac¢ podstawy bezpiecznikowe
mocy i w to miejsce zamontowaé nastepujace wytgczniki nadmiarowopradowe:

- S303 C 32A - nowe zasilanie maszynowni dzwigu

- S301 C 25A - zasilanie oswietlenia maszynowni dzwigu

- S301 B 16A - zasilanie oswietlenia szybu

Linie zasilaj gce

Zasilanie maszynowni dzwigu projektuje sie kablem YKY 5 x 16 mm? prowadzonym w
piwnicy w istniejgcych korytkach kablowych , dalej w szybie dzwigu w rurce RL47 do
maszynowni. Podlaczenie kabla do urzadzen dzwigowych oraz jego utozenie w
pomieszczeniu maszynowni jest w zakresie firmy instalujgcej nowy dzwig.

Zasilanie o$wietlenia szybu projektuje sie przewodem YDY 3 x 2,5 mm? prowadzonym w
piwnicy w istniejgcych korytkach, dalej w szybie dzwigu w rurce RL28. Wykonanie
instalacji oswietlenia szybu jest w zakresie firmy instalujgcej nowy dzwig.

Zasilanie o$wietlenia maszynowni dzwigu projektuje sie przewodem YDY 3 x 4 mm?
prowadzonym w istniejgcych korytkach oraz w szybie dzwigu w rurce RL 28. W
maszynowni przewod prowadzi¢ rowniez w rurce RL 28

Do maszynowni nalezy rowniez doprowadzi¢ przewod telefoniczny YTKSY 3x2x0,5 z
centrali telefonicznej . Przewdd prowadzi¢ w rurce RL18 w szybie dzwigu oraz ponad
sufitem podwieszanym w korytarzu kondygnacji na ktorej znajduje sie centrala
telefoniczna.

Oswietlenie maszynownid 2zwigu

Przewdd zasilajacy oswietlenie maszynowni dzwigu nalezy wprowadzi¢ do szafki
rozdzielczej typu RN 55 IP55 prod. Legrand wyposazonej w wytgcznik réznicowo —
pradowy P 302 25-30-A, wylgcznik nadmiarowopradowy S301B 10A do zabezpieczenia
obwodu os$wietlenia maszynowni oraz wytgcznik nadmiarowopragdowy S301B 16A do
zabezpieczenia obwodu gniazda wtykowego. Szafke zamontowa¢ w miejscu
przeznaczonej do demontazu starej tablicy rozdzielczej maszynowni

Oswietlenie maszynowni projektuje sie oprawami jarzeniowymi hermetycznymi 2x58W o
szczelnosci IP55 w ilosci 3 sztuk mocowanych na suficie w czesci wydzielonej siatkg . Na
Scianie klatki schodowej, przed wejsciem do czesci wydzielonej siatkg projektuje sie
wylgcznik oswietlenia oraz oprawe zarowg WOS100. Instalacje projektuje sie przewodami
YDY 3x1,5 mm? prowadzonymi w rurce RL28.

Obok szafki rozdzielczej projektuje sie gniazdo 230V podwdjne natynkowe o IP 55.
Obwdd gniazda projektuje sie przewodem YDY 3x2,5 mm? prowadzonym w rurce RL28.
Instalacje wykona¢ jako natynkowg szczelna.

Ochrona od pora zen

Jako ochrone od porazen przed dotykiem bezposrednim zastosowano samoczynne
dostatecznie szybkie wylgczenie obwodu realizowane przez wytgczniki ochronne
roznicowo-pradowe o pradzie dziatania 30 mA , wytgczniki nadmiarowo — prgdowe oraz
izolacje roboczg przewodow i osprzetu, jak rowniez ostony zaciskéw bedacych pod
napieciem. Caty osprzet do instalacji projektuje sie w obudowach izolacyjnych.
Elementem ochrony od porazen jest réwniez system potaczen wyréwnawczych. W
zwigzku z powyzszym z gtéwnej listwy potaczen wyrdwnawczych obiektu nalezy
wyprowadzié przewod wyréwnawczy LGy 25 mm? i w rurce RL28 w szybie dzwigu
poprowadzi¢ go do maszynowni. W maszynowni projektuje sie montaz listwy potgczen
wyréwnawczych miejscowych. Z listwy nalezy wyprowadzié linkg Lgy 10 mm? potgczenia
wyrownawcze tgczace jg ze wszystkimi metalowymi elementami konstrukcji oraz
urzadzeniami obiektu, oraz wszelkiego rodzaju metalowymi instalacjami a takze listwami



PE tablic rozdzielczych.
Dostepne czesci przewodzace tj. cze$ci metalowe urzadzen, ktére wskutek uszkodzenia
izolacji mogg znalez¢ sie pod napieciem, takie jak :
- metalowe obudowy silnikdw, aparatéw i urzgdzenh elektrycznych
- koiki ochronne gniazd wtyczkowych
- metalowe obudowy opraw, wentylatoréw, wyciggéw wentylacyjnych
- stalowe rury ochronne o dt. ponad 2m oraz metalowe korytka kablowe
- metalowe konstrukcje stanowisk roboczych w strefie zagrozenia wybuchem
powinny by¢ potaczone z przewodem ochronnym.

6. Kontrola jako $ci

6.1. Zasady kontroli jakosci powinny by¢ zgodne z wymogami norm branzowych oraz
zasad sztuki budowlanej . Ogdélne wymagania dotyczace wykonania robét, dostawy
materiatow, sprzetu i srodkow transportu podano w STO -01 .

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot, materiatow i urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci rob6t na
terenie i poza placem budowy.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia.

6.2. Ocena jakosci powinna obejmowac sprawdzenie zgodnosci wymiaréw z projektem.
Biezaca kontrola Zamawiajgcego obejmuje wizualne sprawdzanie wszystkich elementow
procesu technologicznego oraz akceptowanie wynikéw badan laboratoryjnych
dostarczonych przez Wykonawce.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest :
- dla rozbiérki tynkow i $cianek dziatowych, obrébek blacharskich - 1 m?,

- dla rozbiorki ptyty zelbetowej maszynowni i wywozu gruzu -1md,
- dla rozbiorki $ciany miedzy szybami windowymi i wywozu gruzu - 1 m*,
- dla demontazu kabin dzwigowych wraz z wyposazeniem - kpl. ,
- dla demontazu elementéw stalowych wyposazenia szybu -t,

- dla demontazu wyposazenia maszynowni - kpl.

- dla robét elektrycznych — mb, szt., kpl.

8. ODBIOR ROBOT
Polega na ocenie wykonania zakresu robét objetych umowg i kosztorysem ofertowym
pod wzgledem ilosci, jakosci i kosztéw. Przeprowadzony bedzie zgodnie z ustaleniami
umownymi oraz zapisami z STO- 01-1.

Pomiary i sprawdzanie odbiorcze robot elektrycznych
Przed oddaniem instalacji do eksploatacji nalezy dokona¢ ogledzin i sprawdzic :
- zgodnos$¢ wykonania instalacji z projektem oraz wymaganiami norm i przepisow,
- zgodnos¢ kabli, przewoddw, urzadzen i osprzetu z wymaganiami norm lub
dokumentéw szczegodlnie pod wzgledem bezpieczehstwa
- czy nie wystepujg widoczne uszkodzenia wptywajgce na pogorszenie
bezpieczenstwa,
- obecnos¢ przegréd ogniowych i innych srodkéw zapobiegajacych
rozprzestrzenianiu sie pozaru i ochrony przed skutkami dziatania ciepta,
- dobor i nastawienie urzadzen zabezpieczajacych i sygnalizacyjnych
oraz sprawdzi¢ pozostate elementy wykazane w punkcie 611.3 normy
PN-IEC 60364-6-61. Wykona¢ nastepujace préby :
- sprawdzi¢ ciggto$¢ przewodow ochronnych, w tym potaczen wyréwnawczych,
- wykonac pomiary rezystancji izolacji instalacji,
- sprawdzi¢ stan ochrony zrealizowanej za pomocg samoczynnego wylgczenia
zasilania,



- wykonac préby dziatania,
- sprawdzi¢ przed zalaniem betonem ciggtos¢ potaczen elektrycznych elementow
instalacji odgromowej i uziemiajgcej,
- pomiaru rezystancji uziemienia
Ze sprawdzenia, pomiarow i badan nalezy sporzadzi¢ protokot.
Sprawdzenia, badania i pomiary wykonac zgodnie z hormami
- PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia
odbiorcze
- N-SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Ponadto w zakresie w ktorym nie jest sprzeczna z powyzszymi : BN-85/3081-01
Urzadzenia i uklady elektryczne. Wytyczne przeprowadzania podstawowych badan
odbiorczych.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PR AC
TOWARZYSZACYCH

Nie przewiduje sie osobnej wyceny w/w robdt, ktére sg niezbedne do wykonania

zaméwienia w tym prace i czynnosci opisane w STO- 01 p.1.5, oraz SST-01-1 p.1.3.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Wymienione w p.10 STO-01 ,Wymagania ogolne” oraz
PN-IEC 60364-6-61 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia
odbiorcze.”
N-SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
BN-85/3081-01 Urzadzenia i uktady elektryczne. Wytyczne przeprowadzania
podstawowych badanh odbiorczych.



